
มคอ.๓ 
 

 
 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 
 

 

รายละเอียดของรายวิชา (มคอ.๓) 

 
รหัสวชิา  ๓๐๓๐๘๓๐๕ 

๓(๑-๔-๔) หน่วยกิต 

 

ชื่อวชิา  ระบบควบคุม 
 

 

 

ประจ าภาคการศึกษา ที่ ๒/๒๕๖๒ 

สาขาวิชาหุ่นยนต์อัจฉริยะ 

คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยนครพนม 



มคอ.๓ 
 

๑ 
 

มคอ. ๓  รายละเอียดของรายวชิา 

 รายละเอียดของรายวิชา (Course Specification) หมายถึง ขอ้มูลเกี่ยวกับแนวทางการบริหาร

จัดการของแตล่ะรายวิชาเพื่อให้การจัดการเรียนการสอนสอดคล้องและเป็นไปตามที่วางแผนไว้ในรายละเอียด

ของหลักสูตร  ซึ่งแตล่ะรายวิชาจะก าหนดไว้อย่างชัดเจนเกี่ยวกับวัตถุประสงค์และรายละเอียดของเนือ้หา

ความรูใ้นรายวิ ชา แนวทางการปลูกฝังทักษะต่างๆ ตลอดจนคุณลักษณะอื่นๆ  ที่นักศึกษาจะได้รับการ

พัฒนาใหป้ระสบ ความส าเร็จตามจุดมุง่หมายของรายวิชา มกีารก าหนดรายละเอียดเกี่ยวกับระยะเวลาที่ใช้ใน

การเรียน วธิีการเรียน การสอน การวัดและประเมินผลในรายวิชา ตลอดจนหนังสือหรอืสื่อทางวิชาการอื่ นๆที่

จ าเป็นส าหรับการเรียนรู้ นอกจากนีย้ังก าหนดยุทธศาสตรใ์นการประเมินรายวิชาและกระบวนการปรับปรุง 

ประกอบด้วย ๗ หมวด ดังนี ้

 

หมวดที่ ๑ ข้อมูลทั่วไป 

หมวดที่ ๒ จุดมุง่หมายและวัตถุประสงค์ 

หมวดที่ ๓ ลักษณะและการด าเนินการ 

หมวดที่ ๔ การพัฒนาผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 

หมวดที่ ๕ แผนการสอนและการประเมนิผล 

หมวดที่ ๖ ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 

หมวดที่ ๗ การประเมนิและปรับปรุงการด าเนนิการของรายวิชา 
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๒ 
 

รายละเอียดของรายวชิา 

ชื่อสถาบันอุดมศึกษา มหาวิทยาลัยนครพนม 

คณะ/วิทยาลัย       เทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
 

หมวดที่ ๑ ข้อมูลทั่วไป 

๑. รหัสและชื่อรายวิชา  

ภาษาไทย        ๓๐๓๐๘๓๐๕  ระบบควบคุม 

          ภาษาอังกฤษ                        Control Systems 

๒. จ านวนหน่วยกิต      ๓  (๑ – ๔ – ๔) หนว่ยกิต 

  บรรยาย ๑  ช่ัวโมง/สัปดาห์ 

  ปฏิบัติ  ๔  ช่ัวโมง/สัปดาห์ 

  ศกึษาด้วยตนเอง ๔  ช่ัวโมง/สัปดาห์         

๓. หลักสูตรและประเภทของรายวิชา 

 ๓.๑  ส าหรับหลักสูตร อส.บ. สาขาวิชา หุ่นยนต์อัจฉริยะ ( พ.ศ ๒๕๖๒) 

                  หลายหลักสูตร (หลักสูตรที่ใชร้ายวิชานีเ้ป็นรายวิชาเลือกทั่วไป /รายวิชาศกึษาทั่วไป) 

๓.๒ ประเภทของรายวิชา 

                 วิชาศกึษาทั่วไป กลุ่มวชิา วิทยาศาสตร์และคณติศาสตร์ 

                 วิชาเฉพาะ ( วิชาแกน วิชาเฉพาะด้าน วชิาพืน้ฐานวชิาชีพและวิชาชีพ ) 

                 วิชาเลือก 

๔. อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชาและอาจารย์ผู้สอน 

 ๔.๑  อาจารย์ผู้รับผดิชอบรายวิชา 

   นายทศพล มานะศรี เลขบัตรประจ าตัวประชาชน  ๓๔๑๐๕๐๐๐๓๙xxx 

ต าแหน่งทางวิชาการ  อาจารย์  คุณวุฒิการศึกษา  วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า 

 ๔.๒  อาจารย์ผู้สอน  

  นายทศพล มานะศรี เลขบัตรประจ าตัวประชาชน  ๓๔๑๐๕๐๐๐๓๙xxx 

ต าแหน่งทางวิชาการ  อาจารย์  คุณวุฒิการศึกษา  วศ.ม. วิศวกรรมไฟฟ้า 

๕. ภาคการศึกษา / ชั้นปีที่เรยีน 

 ภาคการศกึษา ๒ / ๒๕๖๒  ช้ันปีที่ ๑ 

๖. รายวิชาที่ต้องเรียนมาก่อน  (Pre-requisite)  (ถ้ามี) 

 - 

 



มคอ.๓ 
 

๓ 
 

๗. รายวิชาที่ต้องเรียนพร้อมกัน  (Co-requisites)  (ถ้ามี) 

 ไม่ม ี

๘. สถานที่เรยีน  ระบุสถานที่เรียนทุกแห่งทั้งในและนอกที่ตัง้หลักของมหาวิทยาลัยใหค้รบถ้วน  

              ในสถานที่ตั้งของมหาวิทยาลัยนครพนม (ระบุ คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม) 

              นอกสถานที่ตั้งของมหาวิทยาลัยนครพนม (ระบุ.................................................................)  

๙. วันท่ีจัดท าหรอืปรับปรุงรายละเอียดของรายวิชาคร้ังล่าสุด   

  วันที ่๑ เดือน เมษายน  พ.ศ. ๒๕๖๒ 
 
 

หมวดที่ ๒   จุดมุ่งหมายและวัตถุประสงค์ 

 

๑. จุดมุ่งหมายของรายวิชา 

จุดมุง่หมายของรายวิชา เพื่อเป็นแนวทางในการจัดการเรยีนรู้ในรายวิชา 

โดยมีวัตถุประสงค์ เพื่อให้นักศึกษาเกิดผลลัพธ์การเรียนรู้ดังต่อไปนี้ 

๑.๑ รู้จักงานทางด้านระบบควบคุมเบือ้งตน้        

๑.๒ รู้จักและจ าแนกระบบควบคุมแบบลูปเปิดและลูปปิด 

๑.๓ เข้าใจการแทนระบบทางกายภาพด้วยสมการทางคณิตศาสตร์ และฟังก์ชัน้ถ่ายโอน 

๑.๔ เข้าใจวิธีการลดรูประบบด้วยแผนภาพบล็อกและกราฟการไหลของสัญญาณ 

๑.๕ เข้าใจวิธีการหาผลตอบสนองของระบบในโดเมนของเวลา 

๑.๖ เข้าใจวิธีการหาผลตอบสนองของระบบในโดเมนของความถี่ 

๑.๗ เข้าใจวิธีทกสอบเสถียรภาพของระบบควบคุม 

๑.๘ รู้และเขา้ใจวิธีการออกแบบการชดเชยระบบควบคุมแบบต่างๆ 

๑.๙ เห็นความส าคัญของระบบควบคุมในงานอุตสาหกรรม 
  

๒. วัตถุประสงค์ในการพัฒนา/ปรับปรุงรายวิชา 

 ๒.๑ เพื่อวิชาที่มคีวามทันสมัย เป็นไปตามการเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยีสมัยใหม่  

          ๒.๒ สามารถใช้เนื้อหารายวิชาใหม่ มาประยุกต์ใชใ้นการประกอบวิชาชีพ และในชีวติประจ าวันได้   

 

วัตถุประสงค์ ข้อมูล/หลักฐาน วิธีการพัฒนาปรับปรุง ผู้รับผิดชอบ 

๑. บูรณาการองค์ความรู้

สามารถท าโครงการ หรอื

นวัตกรรมสิ่งประดิษฐ์ 

จาก มคอ.๕  ประชุมวิพากษ์ปรับปรุง

ตามข้อเสนอแนะ 

อาจารย์ประจ า

หลักสูตร 
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๔ 
 

หมวดที่ ๓   ลักษณะและการด าเนินการ 
 

๑. ค าอธิบายรายวิชา  

 การจ าลองทางคณิตศาสตร์ของระบบ ฟังก์ชันถ่ายโอน การจ าลองระบบในโดเมนเวลาและโดเมนความถี่  
การจ าลองพลวัตและผลตอบสนองพลวัตของระบบ ระบบอันดับหนึ่งและสอง ระบบควบคุมแบบวงปิดและวงเปิด
การควบคุมการป้อนกลับและความไว ประเภทของการควบคุมการป้อนกลับ แนวคิดและเงื่อนไขของเสถียรภาพของ
ระบบ วิธีการทดสอบเสถียรภาพ กราฟการไหลของสัญญาณ เส้นทางเดินราก วาดกราฟ ไนควิตซ์ โบดีพล็อต 
 Mathematical models of systems; transfer function; system models on time domain 
and frequency domain; dynamic models and dynamic of systems responses; first and second 
order systems; open-loop and closed-loop control system; feedback control and sensitivity; types 
of feedback control; concepts and conditions of system stability; methods of stability test; signal 
flow graphs; root locus; Nyquist plots; Bode plots. 

 

๒. จ านวนช่ัวโมงที่ใช้ต่อภาคการศึกษา 
  

บรรยาย/ทฤษฎี สอนเสริม 
การฝึกปฏิบัติงานภาคสนาม/การ

ฝึกงาน 

การศึกษาด้วย

ตนเอง 

๔๕ - - ๗๕ 

 

๓. จ านวนช่ัวโมงต่อสัปดาห์ที่อาจารย์ให้ค าปรึกษาและแนะน าทางวชิาการแก่นักศกึษาเป็น

รายบุคคล (ระบุจ านวนช่ัวโมงต่อสัปดาหท์ี่จะให้ค าปรึกษาและแนะน าทางวิชาการแก่นักศกึษานอกชั้นเรียน  

และวิธีการสื่อสารให้นักศึกษาได้ทราบก าหนดเวลาล่วงหนา้) 

   การให้ค าปรึกษานักศึกษาเก่ียวกับวิชานี้ ด าเนินการผ่าน ๒ ช่องทางคือ การให้ค าปรึกษาโดยตรงใน
ห้องเรียนหรือนอกห้องเรียน ประมาณสัปดาห์ละ ๑ ชั่วโมง และการให้ค าปรึกษาผ่านระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ 
เชน่ Face book , e-mail ,Line เป็นรายบุคคล ประมาณสัปดาหล์ะ ๐.๕ ช่ัวโมง 
 

 

หมวดที่ ๔   การพัฒนาผลการเรียนรู้ของนักศกึษา 
 

๑. คุณธรรม จรยิธรรม 

 ๑.๑  คุณธรรม จรยิธรรมที่ตอ้งพัฒนา 

         ๑.๑.๑ มีระเบียบวินัยและเป็นแบบอย่างที่ดี 

         ๑.๑.๒ มีความเสียสละ มเีมตตา กรุณา และช่วยเหลือ 

        

             ๑.๒  วิธีการสอน 
                   ๑.๒.๑ บรรยายสอดแทรกความมรีะเบียบวินัยและเป็นแบบอย่างที่ดี 



มคอ.๓ 
 

๕ 
 

     ๑.๒.๒ อภปิรายแบบมีส่วนความเสียสละ มีเมตตา กรุณา และช่วยเหลือ 

 ๑.๓  วิธีการประเมนิผล 

        ๑.๓.๑ การสังเกตและบันทึกพฤติกรรมผูเ้รียน 

     ๑.๓.๒ ประเมินจากการอภปิรายแบบมีสว่นร่วมในชัน้เรียน 

๒. ความรู้ 

 ๒.๑ ความรูท้ี่ตอ้งได้รับ 

  ๒.๑.๑ มีความรู้และความเข้าใจในด้านภาษาและการสื่อสาร 

                   ๒.๑.๒  มีความรู้และความเข้าใจในด้านวิทยาศาสตร์และคณติศาสตร์ 

                   ๒.๑.๓  เลือกใช้ความรูท้ี่ได้รับน าการในการด าเนินชีวติ 

 ๒.๒ วิธีการสอน 

                  ๒.๒.๑ บรรยาย มอบหมายงานและน าเสนอรายงาน 

๒.๒.๒ สอนโดยใช้หลักการพืน้ฐานทางด้านฟิสิกส์และการค านวณ  

๒.๒.๓ ยกโจทย์ ปัญหาตัวอย่าง ในเนื้อหารายวิชา กับชีวติประจ าวัน 

 ๒.๓ วิธีการประเมนิผล 

๒ .๓. ๑ การสอบกลางภาค และการสอบปลายภาค 

  ๒ .๓. ๒ ประเมินจากการน าเสนอรายงาน 

๓. ทักษะทางปัญญา 

 ๓.๑  ทักษะทางปัญญาที่ตอ้งพัฒนา 

                    ๓.๑.๑ สามารถบูรณาการความรู้ในเรื่องเครื่องจักรกรไฟฟ้าเพื่อแสวงหาความรู้ 

                    ๓.๑.๒ สามารถใช้หลักการและทฤษฎีเพื่อวิเคราะหป์ัญหาที่ซับซ้อนและเสนอแนวทางแก้ไข

ที่สรา้งสรรค์                     

   ๓.๑.๓ มีความคิดสรา้งสรรคแ์ละสามารถคิดได้อย่างเป็นระบบ 

 ๓.๒  วิธีการสอน 

     ๓.๒.๑  อภปิราย  วิเคราะห ์ วิจารณ์และซักถาม 

     ๓.๒.๒  การฝึกปฏิบัติหลังจากศึกษาทฤษฎีแล้ว 

     ๓.๒.๓  ฝกึตั้งค าถามตอบค าถามอย่างสรา้งสรรคแ์ละสามารถแก้ปัญหาเฉพาะหนา้ได้  

            ๓.๓ วิธีการประเมนิผล 

     ๓.๓.๑ ประเมินจากการอภปิรายร่วมกันในช้ันเรยีน    

       ๓.๓.๒ ประเมินค าตอบจากปัญหาในกรณีศกึษาที่เกี่ยวข้อง 

      ๓.๓.๓ ประเมินจากการปฏิบัติ และสอบปลายภาค 

 



มคอ.๓ 
 

๖ 
 

๔. ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 

 ๔.๑  ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผดิชอบที่ตอ้งพัฒนา 

๔.๑.๑ มมีนุษย์สัมพันธ์ที่ดีและมีความเข้าใจในตนเองและผูอ้ื่น  

๔.๑.๒ มีจิตสาธารณะ รับผดิชอบต่อตนเองและสว่นรวม   

  ๔.๑.๓ สามารถสร้างความสัมพันธ์ระหว่างกลุ่มคนหลากหลายได้  

 ๔.๒ วิธีการสอน 

๔.๒.๑ จัดกิจกรรมกลุ่มโดยเน้นการมีส่วนร่วม 
       ๔.๒.๒ น าเสนองานในชัน้เรียน  

 ๔.๓ วิธีการประเมนิผล 

           ๔.๓.๑ การอภิปรายรว่มกันในช้ันเรยีน 

  ๔.๓.๒ พฤติกรรมการมีสว่นร่วมในชัน้เรียน 

  ๔.๓.๓ ความส าเร็จของงานในแต่ละกลุ่มย่อย 

๕. ทักษะการวเิคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

 ๕.๑  ทักษะการวิเคราะหเ์ชงิตัวเลข การสื่อสาร และการใชเ้ทคโนโลยีสารสนเทศที่ต้องพัฒนา 

     ๕.๑.๑ สามารถใช้ภาษาในการสื่อสารได้อย่างมปีระสิทธิภาพทั้งด้านการพูด การอา่น เขียน 

และน าเสนอ 

     ๕.๑.๒ สามารถใช้เทคโนโลยีสารสนเทศในการสบืค้น รวบรวม วเิคราะหแ์ละน าเสนอข้อมูล  

ได้อย่างเหมาะสม 

        ๕.๑.๓ สามารถวิเคราะหข์้อมูลเชิงตัวเลขได้อย่างถูกต้อง 

     ๕.๑.๔ สามารถแปลความหมาย และสื่อสารข้อมูลทั้งเชงิปริมาณและเชงิคุณภาพ 

 ๕.๒  วิธีการสอน 

     ๕.๒.๑ การจัดท ารายงานและการน าเสนอหน้าช้ันเรยีน 

๕.๒.๒ จัดกิจกรรมการเรยีนรู้ให้ผู้เรยีนสืบค้น วิเคราะหแ์ละน าเสนอข้อมูล 

 ๕.๓  วิธีการประเมนิผล 

  ๕.๓.๑ ประเมินจากรูปเล่มรายงานและการน าเสนอหน้าช้ันเรยีน 

  ๕.๓.๒ การส่งงานผ่านระบบเทคโนโลยีสารสนเทศ



มคอ.๓ 
 

๗ 
 

หมวดที่  ๕   แผนการสอนและการประเมินผล 

๑.  แผนการสอน 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอืประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติการ 

๑ - แนะน ารายวชิา 

๑.๑ ประวัตคิวาม

เป็นมาและพัฒนาการ

ของระบบควบคุม 

๑ . ๒ พื้นฐาน ของ

ระบบควบคุม 

๑ .๓ ประเภท ของ

ระบบควบคุม 
 

๓ - - ชี้แจงเนื้อหา

เบือ้งต้นของราย 

วชิาแก่นักศกึษา 

๑.๑ รู้ประวัตขิองการ

ควบคุมทางด้าน

วศิวกรรม  

๑.๑.๑ บอกประวัติ

ของการควบคุม

ทางด้านวศิวกรรม 

๑.๒ เข้าใจระบบ

พื้นฐานระบบควบคุม 

๑.๓ เข้าใจระบบ

ควบคุมแบบปิด 

๑.๔ เข้าใจระบบ

ควบคุมแบบเปิด 

 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ 

๑. สอนโดยการ

บรรยาย  

๒. การฝึกท า

แบบฝึกหัดเพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่าง

เรียน                              

๑. จากการสังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบกลาง

ภาค                                     

๑. แบบทดสอบ

ก่อนเรียน 

๒. แบบฝึกหัดท้าย

บท   

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 
 



มคอ.๓ 
 

๘ 
 

 

สัปดาห ์

ที่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอืประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๒ ๑.๔ แบบจ าลองทาง

คณิตศาสตร์ 

๑.๔.๑ การหา

แบบจ าลองทาง

คณิตศาสตร์ 

(Mathematical 

Modeling) 

๑.๔.๒ ฟังช่ันถา่ย

โอน (Transfer 

Function) 

๑.๔.๓ แบบจ าลอง

ทางไฟฟา้ 

๑.๔.๔ แบบจ าลอง

ทางกล 

๑.๔.๕ แบบจ าลอง

สภาวะมติ ิ(state 

space)  
 

๓ - ๑.๕ เข้าใจวธีิการแทนระบบ

ด้วยแบบจ าลองทาง

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 

๑.๕.๑ เข้าใจการหา

แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ 

๑.๕.๒  สามารถเขียน

ฟังก์ช่ันถ่ายโอนในโดเมน s 

ของระบบได้ 

๑.๕.๓ เข้าใจการหาสมการ

ฟังก์ช่ันถ่ายโอนใน

แบบจ าลองทางไฟฟา้ 

๑.๕.๔ เข้าใจการหาสมการ

ฟังก์ช่ันถ่ายโอนใน

แบบจ าลองทางกล 

๑.๕.๕ เข้าใจการหา

แบบจ าลองสภาวะมิต ิ(state 

space) 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และ

ความเข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ

๓.๒  สามารถวเิคราะห์

ปัญหาและแก้ปัญหาได้

อย่างมเีหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการ

บรรยาย  

๒. การฝึกท า

แบบฝึกหัดเพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่าง

เรียน                       
       

๑. จากการสังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบกลาง

ภาค                                     

๑. แบบฝึกหัดท้าย

บท  

๒. ข้อสอบกลาง

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



มคอ.๓ 
 

๙ 
 

สัปดาห ์

ที่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครือ่งมือประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๓ ๒.๑

บล็อกไดอะแกรม 

๒.๑.๑ ส่วนประกอบ

และรูปแบบของ

บล็อกไดอะแกรม 

๒.๑.๒ การลดรูป

บล็อกไดอะแกรม 
 

๓ - ๒.๑ เข้าใจวธีิการหาฟังก์ช่ัน

ถ่ายโอนดว้ยพชีคณติของ

บล็อกไดอะแกรม 

๒.๑.๑ อธิบายวธีิการแทน

ฟังก์ช่ันถ่ายโอนลงสู่

บลอ็กไดอะแกรม 

๒.๑.๒ อธิบายวธีิการต่อ

บล็อกไดอะแกรมแบบตา่งๆ 

๒.๑.๓ สามารถลดรูป

บล็อกไดอะแกรมได ้

 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และ

ความเข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ

๓.๒  สามารถวเิคราะห์

ปัญหาและแก้ปัญหาได้

อย่างมเีหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการ

บรรยาย  

๒. การฝึกท า

แบบฝึกหัดเพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่าง

เรียน                       
       

๑. จากการสังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบกลาง

ภาค                                     

๑. แบบฝึกหัดท้าย

บท  

๒. ข้อสอบกลาง

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 



มคอ.๓ 
 

๑๐ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียนการสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอืประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๔ ๒.๒ กราฟการไหล

ของสัญญาณ 

๒.๒.๑ ส่วนประกอบ

และรูปแบบของ

กราฟการไหลของ

สัญญาณ 

๒.๒.๒ การลดรูป

ด้วยกฎของเมสัน 
 

๓ - ๒.๒ เข้าใจวธีิการหาฟังก์ช่ัน

ถ่ายโอนดว้ยกราฟการไหล

ของสัญญาณ 

๒.๒.๑ บอกข้อก าหนดตา่งๆ

ของสว่นประกอบกราฟการ

ไหลของสัญญาณ 

๒.๒.๒ อธิบายกฎของเมสัน

ในการหาฟังก์ช่ันถ่ายโอน 

๒.๓.๓ ค านวณฟังก์ช่ันถ่าย

โอนโดยใชก้ฎของเมสันได ้

 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และ

ความเข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ

๓.๒  สามารถวเิคราะห์

ปัญหาและแก้ปัญหาได้

อย่างมเีหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการ

บรรยาย  

๒. การฝึกท า

แบบฝึกหัดเพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่าง

เรียน                       
       

๑. จากการสังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบกลาง

ภาค                                     

๑. แบบฝึกหัดท้าย

บท  

๒. ข้อสอบกลาง

ภาค  

 

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



มคอ.๓ 
 

๑๑ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียนการสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอืประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๕ ๓.๑ สัญญาณต่างๆ

ในระบบควบคุม 

๓.๒ การหา

ผลตอบสนองเชงิ

เวลาของระบบ 

๓.๓ การใช้โปรแกรม

คอมพิวเตอร์แสดง

ผลตอบสนองเชงิ

เวลา 
 

๓ - ๓.๑ เข้าใจสัญญาณต่างๆใน

ระบบควบคุม  

๓.๑.๑ สามารถหาฟังก์ช่ัน

เอสของสัญญาณอินพุตได ้

๓.๒ เข้าใจผลตอบสนองเชงิ

เวลาของระบบ 

๓.๒.๑ สามารถหาฟังก์ช่ัน

เอสของผลตอบสนองเชงิ

เวลาของระบบได้ 

๓.๓ สามารถใชโ้ปรแกรม

คอมพิวเตอร์แสดง

ผลตอบสนองเชงิเวลา 
 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และ

ความเข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ

๓.๒  สามารถวเิคราะห์

ปัญหาและแก้ปัญหาได้

อย่างมเีหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการ

บรรยาย  

๒. การฝึกท า

แบบฝึกหัดเพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่าง

เรียน 

๔. เขียนโปรแกรมด้วย

คอมพิวเตอร์             
                 

๑. จากการสังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบกลาง

ภาค                                     

๑. แบบฝึกหัดท้าย

บท  

๒. ข้อสอบกลาง

ภาค  

 

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 



มคอ.๓ 
 

๑๒ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียนการสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

ประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๖ ๓.๔ ผลตอบสนอง

ของระบบอันดับหนึ่ง 

๓.๕ ผลตอบสนอง

ของระบบอันดับสอง 
 

๓ - ๓.๔ เข้าใจการหา

ผลตอบสนองจากระบบอันดับ

หนึ่ง และอันดับสอง 

๓.๔.๑ อธิบายผลตอบสนองท่ี

เกิดจากระบบอันดับหนึ่ง และ

อันดับสอง 

๓.๕ บอกคุณลักษณะ

ผลตอบสนองของระบบอันดับ

สองมาตรฐานต่ออนิพุตแบบ

ขั้นบันได 
 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มีความคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ๓.๒  

สามารถวเิคราะห์ปัญหา

และแก้ปัญหาได้อยา่งมี

เหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

 

 

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 
 

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

กลางภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบกลาง

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



มคอ.๓ 
 

๑๓ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียนการสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

ประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๗ ๔.๑ ส่วนประกอบ

ของผลตอบสนอง 

๔.๒ เสถียรภาพ และ

การตรวจสอบ

เสถียรภาพ 
 

๓ - ๔.๑ เข้าใจส่วนประกอบของ

ผลตอบสนอง 

๔.๑.๑ บอกคุณลักษณะ

ผลตอบสนองเมือ่ค านงึถึงค่า

เร่ิมตน้ 

๔.๑.๒ บอกคุณลักษณะ

ผลตอบสนองแบบซีโร่สเตท 

และซีโร่อินพุท 

๔.๑.๓ บอกคุณลักษณะ

ผลตอบสนองแบบบังคับและ

ธรรมชาติ 

๔.๒ เข้าใจความหมายของ

เสถียรภาพ และการตรวจสอบ

เสถียรภาพ 

๔.๒.๑ อธิบายความหมายของ

เสถียรภาพภายใน และ

เสถียรภาพภายนอก 

๔.๒.๒ เข้าใจผลตอบสนอง

แบบซีโร่สเตทตอ่อินพุท

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ๓.๒  

สามารถวเิคราะห์ปัญหา

และแก้ปัญหาได้อยา่งมี

เหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

 

 

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 

๔. เขียนโปรแกรมด้วย

คอมพิวเตอร์               
               

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

กลางภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบกลาง

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



มคอ.๓ 
 

๑๔ 
 

แบบอมิพัลส ์

๔.๒.๓ รู้จักโพล และซีโร่ บน

ระนาบเอส 

๔.๒.๔ เข้าใจการวเิคราะห์

เสถียรภาพดว้ยวธีิการเร้าท์ 

และเฮอร์วิท 

 

 

 
 

๘ สอบกลางภาค 

 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียนการสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

ประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๙ ๕.๑ กลุ่มของ

ข้อก าหนด

คุณลักษณะ 

๕.๑.๑ ข้อก าหนด

คุณลักษณะของ

ผลตอบสนองใน

สภาวะช่ัวครู่ 

๓ - ๕.๑ เข้าใจข้อก าหนด

คุณลักษณะของผลตอบสนอง 

(Performance Specifications) 

๕.๑.๑ เข้าใจข้อก าหนด

คุณลักษณะของผลตอบสนอง

ในสภาวะชั่วครู่ 

๕.๑.๒ เข้าใจข้อก าหนด

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 
 

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

ปลายภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบปลาย

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 



มคอ.๓ 
 

๑๕ 
 

๕.๑.๒ ข้อก าหนด

คุณลักษณะของ

ผลตอบสนองใน

สภาวะคงตัว 

๕.๒ การค านวณ

ข้อก าหนด

คุณลักษณะตา่งๆ

ของผลตอบสนอง

ระบบอันดับสอง

มาตรฐาน 

๕.๓ การออกแบบ

ระบบควบคุมให้

เป็นไปตามข้อก าหนด

คุณลักษณะ 

๕.๔ ผลของโพลและ

ซีโร่ท่ีเพิ่มเข้ามาใน

ระบบ 

๕.๔.๑ ผลของซีโร ่

๕.๔.๒ ผลของโพล 

๕.๕ การออกแบบ

ระบบท่ีมีอันดับสูง 
 

คุณลักษณะของผลตอบสนอง

ในสภาวะคงตัว 

๕.๒ สามารถค านวณ

ข้อก าหนดคุณลักษณะตา่งๆ

ของผลตอบสนองระบบอันดับ

สองมาตรฐานได ้

๕.๓ สามารถออกแบบระบบ

ควบคุมให้เป็นไปตาม

ข้อก าหนดคุณลักษณะได ้

๕.๔ เข้าใจผลของโพลและซีโร่

ท่ีเพิ่มเข้ามาในระบบ 

๕.๕ เข้าใจหลักการออกแบบ

ระบบท่ีมีอันดับสูง 
 

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ 

๓.๒  สามารถวเิคราะห์

ปัญหาและแก้ปัญหาได้

อย่างมเีหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 



มคอ.๓ 
 

๑๖ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

ประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๑๐ ๕.๖ ชนิดของระบบ 

๕.๗ คุณสมบัตท่ีิดขีอง

ระบบควบคุมและความ

ไวของระบบ 
 

๓ - ๕.๖ เข้าใจชนิดของระบบ 

และสามารถบอกชนดิของ

ระบบได้ 

๕.๖.๑ เข้าใจระบบชนิด ๐  

๕.๖.๒ เข้าใจระบบชนิด ๑  

๕.๖.๓ เข้าใจระบบชนิด ๒  

๕.๗ เข้าใจคุณสมบัตท่ีิดขีอง

การออกแบบระบบควบคุม 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิยัและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ๓.๒  

สามารถวเิคราะห์ปัญหา

และแก้ปัญหาได้อยา่งมี

เหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 

๔. เขียนโปรแกรมด้วย

คอมพิวเตอร์               
               

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

ปลายภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบปลาย

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 



มคอ.๓ 
 

๑๗ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

ประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๑๑ ๖.๑ แนวคิดในการสร้าง

เส้นทางเดินราก 

๖.๒ เงื่อนไขท่ีใชใ้นการ

สร้างเส้นทางเดินของราก 

๖.๒.๑ เงื่อนไขขนาด 

๖.๒.๒ เงื่อนไขมุม 

๖.๓ การสร้างแผนภาพ

เส้นทางเดินของรากด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

๖.๔ การสร้างโครงร่าง

เส้นทางเดินของราก 
 

๓ - ๖.๑ เข้าใจคิดในการ

สร้างเสน้ทางเดินราก 

๖.๒ เข้าใจเงื่อนไขท่ีใชใ้น

การสร้างเส้นทางเดิน

ของรากท้ังเงื่อนไขขนาด 

และเงื่อนไขมุม 

๖.๓ สามารถสร้าง

แผนภาพเส้นทางเดินของ

รากด้วยโปรแกรม

คอมพิวเตอร์ได้ 

๖.๔ สามารถสร้างโครง

ร่างเส้นทางเดินของราก

ได ้
 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ๓.๒  

สามารถวเิคราะห์ปัญหา

และแก้ปัญหาได้อยา่งมี

เหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 

๔. เขียนโปรแกรมด้วย

คอมพิวเตอร์               

               

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

ปลายภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบปลาย

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



มคอ.๓ 
 

๑๘ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

ประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๑๒ ๖.๕ การออกแบบตัว

ควบคุมด้วยวิธีเส้นทางเดิน

ราก 

๖.๕.๑ การออกแบบตัว

ควบคุมแบบไมม่กีารชดเชย 

๖.๕.๒ การออกแบบตัว

ควบคุมแบบมกีารชดเชย 

๖.๖ ผลของการชดเชยด้วย

โพลและซีโร ่

๖.๗ ชนิดของการชดเชย

ด้วยวิธีเส้นทางเดินราก 

๖.๗.๑ การควบคุมหรือ

ชดเชยแบบเฟสน าหน้า 

๖.๗.๒ การควบคุมหรือ

ชดเชยแบบเฟสล้าหลัง 

๖.๗.๓ การควบคุมหรือ

ชดเชยแบบเฟสน าหน้า 

และเฟสลา้หลัง 

๓ - ๖.๕ เข้าใจการออกแบบ

ตัวควบคุมด้วยวิธี

เส้นทางเดินรากแบบไมม่ี

การชดเชย และแบบมี

การชดเชย 

๖.๖ สามารถค านวณผล

ของการชดเชยด้วยโพล

และซีโร่ 

๖.๗ สามารถค านวณ

และสร้างการชดเชยด้วย

วธีิเส้นทางเดินราก แบบ

เฟสน าหน้า แบบเฟสล้า

หลัง และแบบเฟส

น าหนา้ และเฟสลา้หลัง

ได ้
 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ๓.๒  

สามารถวเิคราะห์ปัญหา

และแก้ปัญหาได้อยา่งมี

เหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 

 

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

ปลายภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบปลาย

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



มคอ.๓ 
 

๑๙ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้ามี) 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

ประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๑๓ ๗.๑ พื้นฐานของการ

วเิคราะห์ผลตอบสนองเชงิ

ความถี ่

๗.๒ รูปแบบของเทอมท่ีใช้

ในการสร้างแผนภาพโบด 

๗.๒.๑ เทอมแบบค่าคงที่ 

๗.๒.๒ เทอมแบบโพลหรือ

ซีโรตรงจุดก าเนดิ 

๗.๒.๓ เทอมแบบโพลหรือ

ซีโร่บนแกนจริง 

๗.๒.๔ เทอมแบบโพลหรือ

ซีโร่เชงิซ้อน 
 

๓ - ๗.๑เข้าใจพื้นฐานของ

การวเิคราะห์

ผลตอบสนองเชงิความถี่ 

 

๗.๒ สร้างแผนภาพโบด

แบบประมาณเสน้ตรง ใน

รูปแบบของเทอมตา่งๆได้ 
 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ๓.๒  

สามารถวเิคราะห์ปัญหา

และแก้ปัญหาได้อยา่งมี

เหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 

 

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

ปลายภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบปลาย

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



มคอ.๓ 
 

๒๐ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

ประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๑๔ ๗.๓ การรวมแผนภาพของ

เทอมตา่งๆของท้ังระบบ 

๗.๔ การสร้างแผนภาพ

โบดดว้ยโปรแกรม

คอมพิวเตอร์ 

๗.๕ ข้อได้เปรียบของการ

ใชแ้ผนภาพโบดในระบบ

ควบคุม 
 

๓ - ๗.๓ สามารถรวม

แผนภาพของเทอมตา่งๆ

ของท้ังระบบได้ 

๗.๔ สร้างแผนภาพโบด

ด้วยโปรแกรม

คอมพิวเตอร์ได้ 

๗.๕ เข้าใจข้อได้เปรียบ

ของการใชแ้ผนภาพโบด

ในระบบควบคุม 

 
 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ๓.๒  

สามารถวเิคราะห์ปัญหา

และแก้ปัญหาได้อยา่งมี

เหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 

๔. เขียนโปรแกรมด้วย

คอมพิวเตอร์               

               

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

ปลายภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบปลาย

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



มคอ.๓ 
 

๒๑ 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 

 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

วัตถุประสงค์ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

 

กจิกรรมการจัดการ

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

ประเมนิ 

 

ชื่อผู้สอน 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

๑๕ ๘.๑ ชนิดของการควบคุมท่ี

พบบ่อยในงาน

อุตสาหกรรม 

๘.๑.๑ กลุ่มของตัวควบคุม

ท่ีมีสัญญาณออกเป็นการ

เปิดปิด 

๘.๑.๒ กลุ่มของตัวควบคุม

ท่ีมีสัญญาณออกเป็น

อนาล็อก 

๘.๒ ตัวควบคุมแบบพไีอด ี

๘.๒.๑ ตัวควบคุมแบบ

สัดสว่น 

๘.๒.๒ ตัวควบคุมแบบ

ปริพันธ์ 

๘.๒.๓ ตัวควบคุมแบบ

อนุพันธ์ 

๘.๓ การทดสอบหาค่าเกน

ท่ีเหมาะสมของตัวควบคุม

๓ - ๘.๑ สามารถบอกชนิด

ของการควบคุมท่ีพบ

บ่อยในงานอุตสาหกรรม

ในกลุ่มของตัวควบคุมท่ีมี

สัญญาณออกเป็นการ

เปิดปิด และ กลุ่มของตัว

ควบคุมท่ีมีสัญญาณ

ออกเป็นอนาล็อกได้ 

๘.๒ เข้าใจตัวควบคุม

แบบพไีอด ีแบบสัดสวน 

แบบปริพันธ์ และ แบบ

อนุพันธ์ 

๘.๓ สามารถทดสอบ 

และค าหาค่าเกนท่ี

เหมาะสมของตัวควบคุม

แบบพไีอด ีด้วยวิธีการ

ของซีเกลอร์นิโคล และ

วธีิการของเชนฮรอนเรส

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ๓.๒  

สามารถวเิคราะห์ปัญหา

และแก้ปัญหาได้อยา่งมี

เหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 

๔. เขียนโปรแกรมด้วย

คอมพิวเตอร์               

               

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

ปลายภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบปลาย

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



มคอ.๓ 
 

๒๒ 
 

แบบพไีอดี 

๘.๓.๑ การทดสอบด้วย

วธีิการของซีเกลอร์นิโคล 

๘.๓.๒ การทดสอบด้วย

วธีิการของเชนฮรอนเรสวกิ 

๘.๔ ข้อเสนอแนะส าหรับ

การปรับจูนตัวควบคุมแบบ

พไีอด ี
 

วกิได ้

๘.๔ เข้าใจข้อเสนอแนะ

ส าหรับการปรับจูนตัว

ควบคุมแบบพไีอด ี

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

สัปดาห ์

ที ่ หัวข้อ/รายละเอียด 
 

จ านวนชั่วโมง 

 

จุดมุ่งหมายและ 

 

ผลการเรียนรู้ที่

 

กจิกรรมการจัดการ

 

วิธีการประเมนิ 

 

เครื่องมอื

 

ชื่อผู้สอน 



มคอ.๓ 
 

๒๓ 
 

บรรยาย ปฏิบัติ

การ 

วัตถุประสงค์ ต้องการพัฒนา 

 (Learning Outcome) 

เรียน 

การสอน 

สื่อการสอน (ถ้าม)ี 

ประเมนิ 

๑๖ ๙.๑ พื้นฐานการวิเคราะห์

เสถียรภาพเชงิความถี่ดว้ย

แผนภาพไนควิสต์ 

๙.๒ ขอบเขตความไม่มี

เสถียรภาพบนระนาบเอส 

๙.๓  การสร้างแผนภาพ

ไนควสิตด์้วยวิธีการ

ประมาณ 

๙.๔ การสร้างแผนภาพ

ไนควสิตด์้วยโปรแกรม

คอมพิวเตอร์ 

๙.๕ การตคีวามหมายจาก

แผนภาพไนควิสต์ 
 

๓ - ๙.๑ เข้าใจพื้นฐานการ

วเิคราะห์เสถียรภาพเชงิ

ความถี่ดว้ยแผนภาพไนค

วสิต ์

๙.๒ เข้าใจขอบเขตความ

ไมม่เีสถียรภาพบน

ระนาบเอส 

๙.๓ สามารถสร้าง

แผนภาพไนควิสต์ดว้ย

วธีิการประมาณได ้

๙.๔ สามารถสร้าง

แผนภาพไนควิสต์ดว้ย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ได้ 

๙.๕ สามารถ

ตคีวามหมายจาก

แผนภาพไนควิสต์ได ้
 

ความรับผิดชอบหลัก 

๑.๑  มคีวามซื่อสัตย์ 

๑.๓ มรีะเบียบวนิัยและ

เป็นแบบอย่างท่ีดี  

๒.๓  มคีวามรู้และความ

เข้าใจในดา้น

วทิยาศาสตร์และ

คณิตศาสตร์ 

๓.๑  มคีวามคิด

สร้างสรรค์และสามารถ

คิดได้อยา่งเป็นระบบ๓.๒  

สามารถวเิคราะห์ปัญหา

และแก้ปัญหาได้อยา่งมี

เหตมุผีล 

๕.๑  สามารถวเิคราะห์

ข้อมูลเชงิตัวเลขได้อย่า

ถูกต้อง 

๑. สอนโดยการบรรยาย  

๒. การฝึกท าแบบฝึกหัด

เพิ่มเตมิ 

๓. ถามตอบระหว่างเรียน 

 

๑. จากการ

สังเกต  

๒. แบบฝึกหัด   

๓. การสอบ

ปลายภาค                                     

๑. แบบฝึกหัด

ท้ายบท  

๒. ข้อสอบปลาย

ภาค  

 

อ.ทศพล  

มานะศรี 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

๑๗ สอบปลายภาค 



มคอ.๓ 
 

 
 

๒. แผนการประเมินผลการเรียนรู้ 

๒.๑ การวัดผล 

ผลการเรียนรู้ 

Learning Outcome 

วิธีการประเมินผลนักศกึษา 
สัปดาห์ที่

ประเมิน 

สัดส่วนของ

การ

ประเมินผล 

๑.๓, ๑.๔,๒.๓,๒.๔,๔.๔,๕.๓ การเข้าหอ้งเรียน การสง่งาน

มอบหมาย 

ตลอดภาค

การศึกษา 

๒๐ 

 การสอบกลางภาค ๙   ๓๕ 

๑.๑,๑.๒,๑.๓,๑.๔,๑.๕,๒.๒,๓.๑,๔.๓,

๔.๓,๔.๔,๕.๒ 

รายงาน,น าเสนองาน ๑๖ ๑๐ 

 การสอบปลายภาค ๑๗ ๓๕ 
 

 ๒.๒ การประเมินผล 

 

ช่วงระดับคะแนน ระดับคะแนน 

๘๐ – ๑๐๐ A 

๗๕ – ๗๙ B+ 

๗๐ – ๗๔ B 

๖๕ – ๖๙ C+ 

๖๐ – ๖๔ C 

๕๕ – ๕๙ D+ 

๕๐ – ๕๔ D 

๐ – ๔๙ F 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ๒๓ 



มคอ.๓ 
 

๒๕ 
 

หมวดที่ ๖ ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 
 

๑.  ต าราและเอกสารหลัก 

- เอกสารประกอบการสอน วชิาระบบควบคุม, ทศพล มานะศรี 

- Control Systems Engineering, Norman S. Nise, John Wiley & Son 

  - Control Systems Principles and Design, M. Gopal, McGrawHill 

 

๒. เอกสารและข้อมูลส าคัญ 

 - ไฟล์ Word ที่ใชป้ระกอบการสอนส าหรับนักศกึษาสามารถคัดลอกไปศกึษา ค้นคว้าเพิ่มเติมได้ 

- ไฟล์ PDF ที่ใชป้ระกอบการสอนส าหรับนักศกึษาสามารถคัดลอกไปศกึษา ค้นคว้าเพิ่มเติมได้ 

- ไฟล์ PowerPoint ที่ใชป้ระกอบการสอนส าหรับนักศกึษาสามารถคัดลอกไปศกึษา ค้นคว้าเพิ่มเติม

ได้ 

๓. เอกสารและข้อมูลแนะน า 

- ต ารา วารสารและเว็บไซต์ที่เกี่ยวกับหัวข้อในประมวลรายวิชา เชน่ Wikipedia Google.com 

ค าอธิบายศัพท์ 

 

หมวดที่ ๗ การประเมินและปรับปรุงการด าเนินการของรายวิชา 
 

๑. กลยุทธ์การประเมินประสิทธิผลของรายวิชาโดยนักศกึษา 

 การประเมนิประสิทธิผลในรายวิชานี ้ที่จัดท าโดยนักศึกษา ได้จัดกิจกรรมในการน าแนวคิดและ

ความเห็นจากนักศกึษา ได้ดังนี้ 

  แบบประเมินรายวิชา 

           การสนทนากลุ่มระหว่างผู้สอนและผู้เรยีน 

           การสะท้อนความคิดจากพฤติกรรมของผู้เรยีน 

           ข้อเสนอแนะผา่นเว็บบอร์ด ที่อาจารย์ผู้สอนได้จัดท าเป็นช่องทางการสื่อสารกับนักศึกษา 

            อื่นๆ (ระบุ).... 

๒.  กลยุทธ์การประเมินการสอน 

          แบบประเมินผู้สอน 

           ผลการสอบ 

           การทวนสอบผลการประเมินการเรยีนรู้ 

           การประเมนิโดยคณะกรรมการประเมินขอ้สอบ 

           การสังเกตการณ์สอนของผูร้่วมทีมการสอน 

           อื่นๆ (ระบุ).................................................................................................................. 



มคอ.๓ 
 

๒๖ 
 

๓.  กลไกการปรับปรุงการสอน 

           สัมมนาการจัดการเรียนการสอน 

           การวิจัยในช้ันเรยีน 

           อื่นๆ (ระบุ)................................. 

 

๔. การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศกึษาในรายวิชาของนักศกึษา 

           มีการตัง้คณะกรรมการในสาขาวิชา ตรวจสอบผลการประเมินการเรยีนรู้ของนักศึกษา           

โดยตรวจสอบ  ข้อสอบ รายงาน วธิีการให้คะแนนสอบ และการให้คะแนนพฤติกรรม 

           การทวนสอบการให้คะแนนการตรวจผลงานของนักศกึษาโดยคณะก รรมการวิชาการประจ า

คณะ 

           การทวนสอบการให้คะแนนจากการสุ่มตรวจผลงานของนักศกึษาโดยอาจารย์ หรอืผูท้รงคุณวุฒิ

อื่นๆที่ไม่ใชอ่าจารย์ประจ าหลักสูตร 

            อื่นๆ (ระบุ)..... ............................................................................. .................................... 

 

๕.  การด าเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวิชา 
 

           ปรับปรุงรายวิชาในแต่ละปี ตามข้อเสนอแนะและผลการทวนสอบตามมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ตาม

ข้อ ๔ 

           ปรับปรุงรายวิชาในแต่ละปี ตามผลการประเมินผูส้อนโดยนักศึกษา 

           ปรับปรุงรายวิชาในช่วงเวลาการปรับปรุงหลักสูตร 

           อื่นๆ (ระบุ).......................................................................................................................  
 


