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ลักษณะรายวิชา 
 

  
1.  รหัสและช่ือวิชา             10112421 หุนยนตเบื้องตน 2 (1-3-3) 
                                      (Basic Robotics) 
2.  สภาพรายวิชา               วิชาชีพเฉพาะ   
                                      หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ         
3.  ระดับรายวิชา                ภาคการศึกษาท่ี 2 ชั้นปท่ี 1 
4.  รายวิชาพ้ืนฐาน              -  
5.  เวลาศึกษา                   ทฤษฎี 1 ชั่วโมง    ปฏิบัติ 3 ชั่วโมง รวมท้ังสิ้น 4 ชั่วโมง และนักศึกษา 
                                      จะตองใชเวลาศึกษาคนควานอกเวลา 3  ชั่วโมงตอสัปดาห ตลอด 18  สัปดาห    
6. จํานวนหนวยกิต              2 หนวยกิต 
7. จุดมุงหมายรายวิชา         

จุดประสงครายวิชา  เพ่ือให  
1. เขาใจหลักการทํางานของหุนยนตเบื้องตน  
2. มีทักษะในการประกอบ ทดสอบ ควบคุมการทํางานของหุนยนตเบื้องตน  
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดวยความรับผิดชอบรอบคอบปลอดภัย 
4. ตระหนักถึงคุณภาพของงานและ มีจริยธรรมในงานอาชีพ 

          5. มีกิจนิสัยในการคนควาหาความรูเพ่ิมเติมและปฏิบัติงานละเอียดรอบคอบ และปลอดภัย 
          6. มีคุณธรรม จริยธรรม 
          7. ยึดถือแนวทางเศรษฐกิจพอเพียง มีความประหยัด ใชของอยางคุมคา 
 

  8. คําอธิบายรายวิชา ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับโครงสราง หลักการทํางาน วงจรควบคุม ประกอบหุนยนต
ขนาดเล็กแบบควบคุมดวยมือและแบบอัตโนมัติโดยใชอุปกรณไฟฟา-อิเล็กทรอนิกส 
ทดสอบการทํางานของวงจรโดยใชโปรแกรมจําลอง และการเขียนโปรแกรมควบคุม
การทํางานของหุนยนตเบื้องตน 
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การแบงบทเรียน/หัวขอ 

บทเรียนท่ี รายการ เวลา(ช่ัวโมง) 
ท ป 

1 1. ความรูเบื้องตนเก่ียวกับหุนยนต 
ดานความรู 
1. ความหมายของหุนยนต  
2. ประเภทของหุนยนต   
ดานทักษะ 
3. ปฏิบัติการบอกความหมายของหุนยนต  
4. ปฏิบัติการจําแนกประเภทของหุนยนต 

1 3 

2 2. ความรูพ้ืนฐานทางดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส 
ดานความรู  
1. การทํางานของอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส  
2. ประเภทของของอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส  
3. วัดและทดสอบอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส   
ดานทักษะ  
4. ปฏิบัติการวัดและทดสอบอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส  
5. ปฏิบัติการประยุกตใชงานอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสในวงจร
ตาง ๆ 

1 3 

3 3. อุปกรณตรวจจับเบื้องตนสําหรับหุนยนต 
ดานความรู  
1. หลักการทํางานของอุปกรณตรวจจับ  
2. ประเภทของอุปกรณตรวจจับ  
3. หลักการวัดและทดสอบอุปกรณตรวจจับ  
4. การประยุกตใชงานอุปกรณตรวจจับกับหุนยนตขนาดเล็ก   
ดานทักษะ  
5. ปฏิบัติการวัดและทดสอบอุปกรณตรวจจับแตละประเภท  
6. ปฏิบัตกิารประยกุตใชงานอุปกรณตรวจจับในวงจรไฟฟาและ
อิเล็กทรอนิกส  
7. ปฏบิตัิการประยุกตใชงานอุปกรณตรวจจับในหุนยนตขนาดเล็ก 

2 6 

4 4. โครงสรางของหุนยนต (แมคคานิค) 
ดานความรู  
1. หลกัการออกแบบโครงสราง (แมคคานิค)ของหุนยนต  
2. วัสดุท่ีใชในการสรางหุนยนต   
ดานทักษะ  
3. ปฏิบัติการออกแบบโครงสราง (แมคคานิค)ของหุนยนต  
4. ประกอบโครงสรางของหุนยนตขนาดเล็ก 

1 3 
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5 5. เครื่องมือท่ีจําเปนในการสรางหุนยนต 
ดานความรู  
1. เครื่องมือในงานอิเล็กทรอนิกส  
2. หลักการวัดคาแรงดัน และกระแสไฟฟาในวงจรอิเล็กทรอนิกส  
3. หลักการใชหัวแรงในการบัดกรี   
ดานทักษะ  
4. ปฏิบัติการเลือกใชเครื่องมือในงานอิเล็กทรอนิกส  
5. ปฏิบัติการวัดคาแรงดัน และกระแสไฟฟาในวงจรอิเล็กทรอนิกส  
6. ปฏิบัติการใชหัวแรงในการบัดกรีในงานอิเล็กทรอนิกส 

1 3 

6 6. การออกแบบหุนยนตและการเคลื่อนไหวของหุนยนต 
ดานความรู  
1. กลไกการทํางานของหุนยนต  
2. หลักการควบคุมการเคลื่อนท่ีของหุนยนต   
ดานทักษะ  
3. ปฏิบัติการออกแบบระบบขับเคลื่อนของหุนยนต  
4. ปฏิบัติการเลือกกลไกการเคลื่อนท่ีของหุนยนต 

1 3 

7 7. พ้ืนฐานทางดิจิตอลและการเขียนโปรแกรม 
ดานความรู  
1. ระบบเลขฐาน  
2. วงจรดิจิตอลในงานควบคุม  
3. สภาวะและระดับลอจิกในระบบดิจิตอล  
4. การทํางานและตารางคาความจริงของลอจิกเกต  
5. หลักการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรเบื้องตน   
ดานทักษะ  
6. ปฏิบัติการตอวงจรดิจิตอลในงานควบคุม  
7. ปฏิบัติการเลือกใชโปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับงานควบคุมเบื้องตน 

1 3 

8 8. การควบคุมหุนยนตดวยวงจรอิเล็กทรอนิกส 
ดานความรู  
1. หลักการท างานของหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกส  
2. หลักการออกแบบหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกส   
ดานทักษะ  
3. ปฏิบัติการออกแบบหุนยนตควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกส  
4. ปฏิบัติการสรางหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกส  
5. ปฏิบัติการวัดและทดสอบหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกส 
6. ปฏิบัติการประยุกตใชงานหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกส  

2 6 

9. 
 

9. การเขียนโปรแกรมดวยภาษา C 
ดานความรู  
1. การเขียนผังการท างานของหุนยนตขนาดเล็ก  
2. การเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตขนาดเล็กเบื้องตน  

2 6 
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3. หลักการแกไขและออกแบบการทํางานของหุนยนตขนาดเล็ก   
ดานทักษะ  
4. ปฏิบัติการเขียนผังการท างานของหุนยนตขนาดเล็ก  
5. ปฏิบัตกิารเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตขนาดเล็ก  
6. ปฏิบัติการสามารถแกไขและออกแบบการทํางานของหุนยนตขนาด
เล็ก 

10 
 

10. วงจรควบคุมความเร็วมอเตอร(H-Bridge Drive) 
ดานความรู  
1. วงจรภาคไดรเวอร  
2. หลักการเลือกวงจรภาคไดรเวอร   
ดานทักษะ  
3. ปฏิบัติการออกแบบวงจรภาคไดรเวอร  
4. ปฏิบัติการเปรียบเทียบวงจรไดรเวอรชนิดตางๆ   
5. ปฏิบัติการเลือกวงจรภาคไดรเวอร  

1 3 

11 11. แนวคิดการออกแบบหุนยนต 
ดานความรู  
1. หลักการออกแบบหุนยนตขนาดเล็ก  
2. หลักการแกไขปญหาท่ีเกิดข้ึนของหุนยนตขนาดเล็ก   
ดานทักษะ  
3. ปฏิบัติการออกแบบหุนยนตขนาดเล็ก  
4. ปฏิบัติการแกไขปญหาท่ีเกิดข้ึนของหุนยนตขนาดเล็ก 

1 3 

12 12. ตัวอยางและเทคนิคการสรางหุนยนต 
ดานความรู  
1. หลักการทํางานของอุปกรณอิเล็กทรอนิกสชนิดตาง ๆ   
2. หลักการออกแบบวงจรหุนยนตขนาดเล็ก  
3. หลักการเลือกอุปกรณอิเล็กทรอนิกสมาใชในการประกอบหุนยนต
ขนาดเล็ก   
ดานทักษะ  
4. ปฏิบัติการวัดและทดสอบอุปกรณอิเล็กทรอนิกส  
5. ปฏิบัติการออกแบบและประกอบหุนยนตขนาดเล็ก  
6. ปฏิบัติการเขียนและทดสอบโปรแกรมควบคุมหุนยนตขนาดเล็ก 

2 6 

13 13. หุนยนตอัตโนมัติ 
ดานความรู  
1. หลักการท างานของอุปกรณอิเล็กทรอนิกส  
2. หลักการออกแบบวงจรหุนยนตอัตโนมัติ  
3. หลักการเลือกอุปกรณอิเล็กทรอนิกสมาใชในการประกอบหุนยนต
อัตโนมัติ   
ดานทักษะ  
4. ปฏิบัติการวัดและทดสอบอุปกรณอิเล็กทรอนิกส  

1 3 
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5. ปฏิบัติการออกแบบและประกอบหุนยนตอัตโนมัติ  
6. ปฏิบัติการเขียนและทดสอบโปรแกรมควบคุมหุนยนตอัตโนมัติ 

14 7. งานเทคโนโลยีและการประยุกตใชงานหุนยนต 
ดานความรู  
1. เทคโนโลยีหุนยนต ในชีวิตประจําวัน   
ดานทักษะ  
2. ปฏิบัติกํารประยุกตใชงานหุนยนตในชีวิตประจําวัน 

1 3 

 สอบปลายภาค   
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จุดประสงคการสอน 

บทเรียนท่ี รายการ เวลา(ช่ัวโมง) 
ท ป 

1 ดานความรู  
1. สามารถบอกความหมายของหุนยนตไดอยางถูกตอง  
2. สามารถจแนกประเภทของหุนยนตไดอยางถูกตอง   
ดานทักษะ  
3. บอกความหมายของหุนยนตไดอยางถูกตอง  
4. จําแนกประเภทของหุนยนตไดอยางถูกตอง 

1 3 

2 ดานความรู  
1. สามารถอธิบายการท างานของอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสได
อยางถูกตอง  
2. สามารถจําแนกประเภทของของอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสได
อยางถูกตอง  
3. อธิบายการวัดและทดสอบอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสไดอยาง
ถูกตอง   
ดานทักษะ  
4. วัดและทดสอบอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสอยางถูกตอง  
5. ประยุกตใชงานอุปกรณไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสในวงจรตาง ๆ ได
อยางถูกตอง 

1 3 

3 ดานความรู  
1. สามารถอธิบายการทํางานของอุปกรณตรวจจับไดอยางถูกตอง  
2. สามารถจําแนกประเภทของอุปกรณตรวจจับไดอยางถูกตอง   
ดานทักษะ  
3. วัดและทดสอบอุปกรณตรวจจับแตละประเภทไดอยางถูกตอง  
4. ประยุกตใชงานอุปกรณตรวจจับในวงจรไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสได
อยางถูกตอง 

2 6 

4 ดานความรู  
1. สามารถออกแบบโครงสราง (แมคคานิค) ของหุนยนตไดอยาง 
เหมาะสม  
2. สามารถเลือกวัสดุท่ีใชในการสรางหุนยนตไดเหมาะสม  
ดานทักษะ  
3. ออกแบบโครงสราง(แมคคานิค) ของหุนยนตไดอยางเหมาะสม  
4. ประกอบโครงสรางของหุนยนตไดอยางถูกตองตามแบบ 

1 3 

5 ดานความรู  
1. สามารถเลือกใชเครื่องมือในงานอิเล็กทรอนิกสไดอยางถูกตอง  
2. สามารถวัดคาแรงดัน และกระแสไฟฟาในวงจรอิเล็กทรอนิกสไดอยาง
ถูกตอง  

1 3 
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3. สามารถใชหัวแรงในการบัดกรีไดอยางถูกตอง   
ดานทักษะ  
4. เลือกใชเครื่องมือในงานอิเล็กทรอนิกสไดอยางถูกตอง  
5. วัดคาแรงดัน และกระแสไฟฟาในวงจรอิเล็กทรอนิกสไดอยางถูกตอง 
6. ใชหัวแรงในการบัดกรีไดอยางถูกตอง  

6 ดานความรู  
1. สามารถอธิบายกลไกการท างานของหุนยนตไดถูกตอง  
2. สามารถหลักการควบคุมการเคลื่อนท่ีของหุนยนตไดถูกตอง   
ดานทักษะ  
3. ออกแบบระบบขับเคลื่อนของหุนยนตไดถูกตอง  
4. เลือกกลไกการเคลื่อนท่ีของหุนยนตไดถูกตอง 

1 3 

7 ดานความรู  
1. สามารถแปลงระบบเลขฐานตางๆ ไดอยางถูกตอง  
2. สามารถอธิบายหลักการตอวงจรดิจิตอลในงานควบคุมไดอยางถูกตอง  
3. อธิบายถึงสภาวะและระดับลอจิกในระบบดิจิตอลไดอยางถูกตอง  
4. อธิบายการท างานและตารางคาความจริงของลอจิกเกตท้ัง 6 แบบได
อยางถูกตอง  
5. อธิบายหลักการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรเบื้องตนไดอยางถูกตอง  
ดานทักษะ  
6. ตอวงจรดิจิตอลในงานควบคุมได  
7. เลือกใชโปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับงานควบคุมเบื้องตนได 

1 3 

8 ดานความรู  
1. สามารถอธิบายหลักการท างานของหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจร
อิเล็กทรอนิกสแบบตาง ๆ ได ถูกตอง  
2. สามารถออกแบบหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกสชนิดตาง 
ๆ ไดอยางถูกตอง  
ดานทักษะ  
3. ออกแบบหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกสชนิดตาง ๆ ได
ถูกตอง  
4. สรางหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกสชนิดตาง ๆ ได
ถูกตองตามแบบ  
5. วัดและทดสอบหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกสชนิดตาง ๆ 
ไดถูกตอง  
6. ประยุกตใชงานหุนยนตเล็กควบคุมดวยวงจรอิเล็กทรอนิกสชนิดตาง ๆ 
ไดถูกตอง 

2 6 

9 ดานความรู  
1. สามารถอธิบายหลักการเขียนผังการท างานของหุนยนตขนาดเล็กได
ถูกตอง  
2. สามารถอธิบายข้ันตอนเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตขนาดเล็กได

2 6 
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ถูกตอง  
3. สามารถแกไขและออกแบบการท างานของหุนยนตขนาดเล็กได
ถูกตอง  
ดานทักษะ  
4. เขียนผังการท างานของหุนยนตขนาดเล็กไดถูกตอง  
5. เขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตขนาดเล็กไดถูกตอง  
6. สามารถแกไขและออกแบบการท างานของหุนยนตขนาดเล็กได
ถูกตอง 

10 ดานความรู  
1. สามารถอธิบายหลักการท างานของวงจรภาคไดรเวอรแบบตางๆ ได
อยางถูกตอง  
2. สามารถเปรียบเทียบวงจรไดรเวอรชนิดตางๆ ไดอยางถูกตอง  
3. สามารถเลือกวงจรภาคไดรเวอรไดอยางเหมาะสมกับประเภทของ
หุนยนต  
ดานทักษะ  
4. ออกแบบวงจรภาคไดรเวอรแบบตางๆ ไดอยางถูกตองเหมาะสมกับ
งานหุนยนตขนาดเล็ก  
5. เปรียบเทียบวงจรไดรเวอรชนิดตางๆ ไดอยางถูกตอง  
6. เลือกวงจรภาคไดรเวอรไดอยางเหมาะสมกับประเภทของหุนยนต
ขนาดเล็ก 

1 3 

11 
 

ดานความรู  
1. สามารถออกแบบหุนยนตขนาดเล็กไดอยางเหมาะสม  
2. สามารถแกไขปญหาท่ีเกิดข้ึนของหุนยนตขนาดเล็กไดอยางเหมาะสม  
ดานทักษะ  
3. ออกแบบหุนยนตขนาดเล็กไดอยางเหมาะสม  
4. แกไขปญหาท่ีเกิดข้ึนของหุนยนตขนาดเล็กไดอยางถูกตองตามข้ันตอน 

1 
 
 
 
 
 
 
 
 

3 

12 ดานความรู  
1. สามารถอธิบายหลักการท างานของอุปกรณอิเล็กทรอนิกสชนดิตาง ๆ 
ไดอยางถูกตอง  
2. สามารถออกแบบวงจรหุนยนตขนาดเล็กวิ่งตามแสงได  
3. สามารถเลือกอุปกรณอิเล็กทรอนิกสมาใชในการประกอบหุนยนต
ขนาดเล็กไดถูกตองตามความ เหมาะสม  
ดานทักษะ  
4. วัดและทดสอบอุปกรณอิเล็กทรอนิกสไดอยางถูกวิธี  
5. ออกแบบและประกอบหุนยนตขนาดเล็กไดอยางถูกตองตามข้ันตอน 
6. เขียนและทดสอบโปรแกรมควบคุมหุนยนตขนาดเล็กไดอยางถูกตอง 

2 6 
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13 
 

ดานความรู  
1. สามารถอธิบายหลักการท างานของอุปกรณอิเล็กทรอนิกสชนิดตาง ๆ 
ไดอยางถูกตอง  
2. สามารถออกแบบวงจรหุนยนตอัตโนมัติไดอยางเหมาะสม  
3. สามารถเลือกอุปกรณอิเล็กทรอนิกสมาใชในการประกอบหุนยนต
อัตโนมัติไดถูกตองตามความ เหมาะสม  
ดานทักษะ  
4. วัดและทดสอบอุปกรณอิเล็กทรอนิกสไดอยางถูกวิธี  
5. ออกแบบและประกอบหุนยนตอัตโนมัติไดอยางถูกตองตามข้ันตอน  
6. เขียนและทดสอบโปรแกรมควบคุมหุนยนตอัตโนมัติไดอยางถูกตอง  

1 3 

14 
 

ดานความรู  
1. สามารถอธิบายหลักการนําเทคโนโลย ีปจจุบันมาใชในการประยุกตใช
งานหุนยนต ในชีวิตประจําวันไดอย่ํางถูกตอง  
ดานทักษะ  
2. ประยุกตใชงานหุนยนตในชีวิตประจําวันไดอย่ํางเหมาะสม 

1 3 

 สอบปลายภาค   
 

การประเมินผลรายวิชา 

รายวิชานี้แบงเปน 14 หนวย   แยกได   14  บทเรียน    การวัดและประเมินผลรายวิชาจะดําเนินการ  ดังนี้ 
 
1. วิธีการ ดําเนินการรวบรวมขอมูลเพ่ือการประเมินผลแยกเปน 3  สวนโดย 
                     แบงแยกคะแนนแตละสวนจากคะแนนเต็ม  ท้ังรายวิชา 100 คะแนนดังนี้ 
                   1.1 ผลงานท่ีมอบหมาย 30 คะแนน  หรือรอยละ 30 
                  1.2 พิจารณาจากจิตพิสัย  ความตั้งใจ และการเขารวมกิจกรรม 20 คะแนน หรือรอยละ 20   
   1.3 การทดสอบแตละหนวยเรียน  50  คะแนน  หรือรอยละ  50                 

 
โดยจัดแบงน้ําหนักคะแนนในแตละหนวยตามตารางหนาถัดไป 
 
2. เกณฑผานรายวิชา ผูท่ีจะผานรายวิชานี้จะตอง 
 2.1  คะแนนสอบรวมตองไมต่ํากวารอยละ 50 

2.2  มีเวลาเรียนไมต่ํากวารอยละ 80 
2.3  ตองผานการสอบกลางภาค และปลายภาค 

 
3.  เกณฑคาระดับคะแนน 
 3.1  พิจารณาเกณฑผานรายวิชาตามขอ 2  ผูท่ีไมผานเกณฑขอ 2 จะไดรับคา ระดับคะแนน F 

3.2  ผูท่ีผานเกณฑขอ 2  จะไดรับคาระดับคะแนนตามเกณฑ  ดังนี้ 
คะแนนรอยละ  80  ข้ึนไป          ไดระดับคะแนน   A 
คะแนนอยูระหวางรอยละ  75-79 ไดระดับคะแนน  B+ 
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คะแนนอยูระหวางรอยละ  70-74 ไดระดับคะแนน  B 
คะแนนอยูระหวางรอยละ  65-69 ไดระดับคะแนน  C+ 
คะแนนอยูระหวางรอยละ  60-64 ไดระดับคะแนน  C 
คะแนนอยูระหวางรอยละ  55-59 ไดระดับคะแนน  D+ 
คะแนนอยูระหวางรอยละ  50-54 ไดระดับคะแนน  D 
คะแนนต่ํากวารอยละ       50 ไดระดับคะแนน  F 

 

ตารางกําหนดน้ําหนักคะแนน 

เล
ขที่

บท
เร

ียน
 

   
 

 
 

ช่ือบทเรียน 

 ค
ะแ

นน
รา

ยห
นว

ย 

น้ําหนักคะแนน 

พุทธิพิสัย 

ทัก
ษะ

พิ
สัย

 

คว
าม

รู-
คว

าม
จํา

 

คว
าม

เข
าใ

จ 

กา
รน

ําไ
ปใ

ช 

สูง
กว

า 

1 ความรูเบื้องตนเก่ียวกับหุนยนต 3 1 2    

2 ความรูพ้ืนฐานทางดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส 4 2 1 1   
3 อุปกรณตรวจจับเบื้องตนสําหรับหุนยนต 3 1 1 1   
4 โครงสรางของหุนยนต (แมคคานิค) 4 1 2 1   
5 เครื่องมือท่ีจําเปนในการสรางหุนยนต 3 1 1 1   
6 การออกแบบหุนยนตและการเคลื่อนไหวของหุนยนต 4 1 1 1  1 
7 พ้ืนฐานทางดิจิตอลและการเขียนโปรแกรม 4 2 1 1   
8 การควบคุมหุนยนตดวยวงจรอิเล็กทรอนิกส 3  1 1  1 
9 การเขียนโปรแกรมดวยภาษา C 4 1 1 2   
10 วงจรควบคุมความเร็วมอเตอร (H-Bridge Drive) 3  1 1  1 
11 แนวคิดการออกแบบหุนยนต 4 1 1 1  1 
12 ตัวอยางและเทคนิคการสรางหุนยนต 4  1 1  2 
13 หุนยนตอัตโนมัติ 4  1 1  1 
14 เทคโนโลยีและการประยุกตใชงานหุนยนต 3  1   2 
        
ก คะแนนภาควิชาการ (พุทธิพิสัยและทักษะพิสัย) 50 11 16 13  9 
ข คะแนนภาคผลงาน (รายงาน, ชิน้งาน เปนการบูรณาการทุกหนวย) 30 

 ค คะแนนจิตพิสัย 20 
 รวมท้ังส้ิน 100 
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กําหนดการสอน 

สัปดาหท่ี วัน / เดือน คาบท่ี รายการสอน หมายเหตุ 
1  1-4 ความรูเบื้องตนเก่ียวกับหุนยนต  

2  5-8 ความรูพ้ืนฐานทางดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส  

3-4  9-16  อุปกรณตรวจจับเบื้องตนสําหรับหุนยนต  
5  17-20 โครงสรางของหุนยนต(แมคคานิค)  
6  21-24 เครื่องมือท่ีจําเปนในการสรางหุนยนต  
7  25-28 การออกแบบหุนยนตและการเคลื่อนไหวของหุนยนต  
8  29-32 พ้ืนฐานทางดิจิตอลและการเขียนโปรแกรม  

9-10  33-40 การควบคุมหุนยนตดวยวงจรอิเล็กทรอนิกส  
11-12  41-48 การเขียนโปรแกรมดวยภาษา C  

13  49-52 วงจรควบคุมความเร็วมอเตอร (H-Bridge Drive)  
14  53-56 แนวคิดการออกแบบหุนยนต  

15-16  57-64 ตัวอยางและเทคนิคการสรางหุนยนต  
17  65-68 หุนยนตอัตโนมัติ  
18  69-72 เทคโนโลยีและการประยุกตใชงานหุนยนต  
     
     
     
   สอบปลายภาค  

     
 

 

 

 

 

 

 

 
 


