
 

 
 
 

แผนการจัดการเรียนรู้ 
มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพและบูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวช.) พุทธศักราช 2552 
วิชา ไมโครคอนโทรลเลอร ์ (Microcontroller ) 

รหัสวิชา 1011-2405 

 

 
สาขาวิชาช่างอิเลก็ทรอนิกส ์

ภาคเรียนท่ี 1 ปีการศึกษา 2561 
 
 
 
 

จัดท าโดย 
นายนรเศรษฐ  ไทยแท้ 

 
  สาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์      ประเภทวิชาช่างอุตสาหกรรม 
คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม    มหาวิทยาลัยนครพนม 
 
 
 



ค ำน ำ 
 
 

แผนการจัดการเรียนรู้รหัสวิชา  1011-2405 วิชา ไมโครคอนโทรลเลอร์    ผู้เขียนได้เขียนแผนการ
จัดการเรียนรู้ตาม จุดประสงค์รายวิชา และมาตรฐานรายวิชาตลอดจนค าอธิบายรายวิชาตามหลักสูตร
ประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช  2552 ในสาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส์  ตลอดจนได้เรียบเรียงเนื้อหาและใบ
งานเพ่ือเป็นแนวทางในการสอนของอาจารย์ในสาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส์ในสังกัดส านักงานคณะกรรมการการ
อาชีวศึกษา ที่ได้ท าการสอนรหัสวิชา  1011-2405  เครื่องมือวัดไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์      โดยได้เน้นมุ่ง
สมรรถนะอาชีพเพ่ือให้นักศึกษาน าความรู้ที่ได้รับสามารถน าไปประกอบอาชีพต่อไปได้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                                                                                                  
                                                      
                                                                                                        นำยนรเศรษฐ  ไทยแท้  
                                                                                     ผู้เรียบเรียง 

 
                                                                    
 
 



 
 
 

ข้อแนะน ำกำรใช้แผนกำรสอน 
 

1. อาจารย์ผู้สอนประจ าวิชาต้องเขียนแผนการสอนก่อนที่จะท าการสอน 
      แต่ละภาคเรียนและให้ส่งก่อนเปิดภาคเรียน  1  สัปดาห์ 
2.  หากสอนในรายวิชาเดียวกันหลายครั้ง  ให้บันทึกการสอนเพียงครั้งเดียว 
3. จุดประสงค์การเรียนการสอนประกอบด้วย  

3.1 จุดประสงค์ทั่วไป 
      3.2 จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
4. หัวหน้าแผนกวิชา,  หัวหน้าคณะวิชา  ตรวจสอบแผนการสอนตามล าดับ 
5. หัวหน้าคณะวิชารวบรวมส่งฝ่ายวิชาการ  เพื่อน าเสนอขออนุมัติต่อผู้อ านวยการ 
6. เมื่อแผนการสอนได้รับอนุมัติแล้ว  ให้น ากลับไปใช้สอนตามแผนการสอนและให้บันทึก ข้อดีและ

จุดบกพร่องของแผนการสอน  เพ่ือใช้ในการปรับปรุงแก้ไขครั้งต่อไป 
 

ข้อแนะน ำในกำรใช้บันทึกหลังกำรสอน 
 
  บันทึกการสอนนี้  ใช้ได้ตลอดทุกภาคเรียน  โดยสามารถแก้ไขเพ่ิมเติม 
ในแต่ละภาคเรียนที่สอนได้  ดังนี้ 
 

1. ใช้บันทึกเพียงวิชาเดียว  ซึ่งตรงกับวิชาที่ท าแผนการสอน 
2. ครูผู้สอนท าการประเมินผู้เรียน 
3. หัวหน้าแผนก  หัวหน้าคณะวิชา  ผู้ช่วยผู้อ านวยการฝ่ายวิชาการ  ประเมินกระบวนการเรียน      
       การสอน  ภาคเรียนละ  1 - 2 ครั้ง 
4. ให้บันทึกหลังการสอนทุกครั้งในแบบฟอร์มที่ก าหนดให้ 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 



แผนกำรสอนรำยวิชำ 
 
รายวิชา   ไมโครคอนโทรลเลอร์        

ทฤษฎี . . . . .1. . . . . คาบ 
ปฏิบัติ . . . . .3. . . . . คาบ 
   รวม . . . . .4. . . . . คาบ รหัส  1011-2405 ท – ป – น   2(1 – 3 – 3) 

 
จุดประสงค์รำยวิชำ เพ่ือให้ 
        1. เข้าใจโครงสร้างการทางาน ชุดคาสั่ง และการเขียนโปรแกรมไมโครคอนโทรลเลอร์  
      2. มีทักษะในการใช้คาสั่ง และการเขียนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์  
      3. มีกิจนิวัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การทางานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย 
 
สมรรถนะรำยวิชำ  
1. แสวงหาความรู้เกี่ยวกับการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์  
2. ประกอบและทดสอบไมโครคอนโทรลเลอร์  
3. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร 
 
ค ำอธิบำยรำยวิชำ 
       ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับโครงสร้างส่วนประกอบและหน้าที่ในส่วนต่างๆ ของไมโครคอนโทรลเลอร์
ชุดคาสั่งและการเขียนโปรแกรมด้วยภาษาแอสแซมบลีและภาษาระดับสูงของไมโครคอนโทรลเลอร์ การ
ควบคุมระบบด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ การต่อวงจรและการประยุกต์ใช้งาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



หน่วยกำรสอน 
วิชา ไมโครคอนโทรลเลอร์     รหัส  1011-2405 ท – ป – น  2(1 – 3 – 3) 

จ านวน . . . . 4 . . . . . . .  คาบ/สัปดาห์    รวม  . . . 68 . . . . . คาบ 
หน่วยที่ ชื่อหน่วย จ านวนคาบ 

 
1-2 

 
 

 
 
 
 
 
 
3 
 
 
 
 
4 
 
 
 
5 
 
 
 
6 
 
 
 
 

7-8 
 

 
9 
 

หน่วยการสอนทฤษฏีและปฎิษัต ิ
1แนะน าข้อตกลงเบื้องต้น ก่อนการเรียน อบรมเรื่อง คุณธรรม จรยิธรรม และจิต
สาธารณะ ในวิชาชีพแนะน าหลักการทฤษฏีและปฎิษัติ วิชา ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บทที ่1 โครงสร้ำงและส่วนประกอบของไมโครคอนโทรลเลอร์ 
1.1 ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
1.2 ภาษาส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร ์
1.3 โครงสร้างของไมโครคอนโทรลเลอร ์PIC18F4550 
1.4 การจดัหน่วยความจ าของไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ PIC18F4550 
1.5 รีจสิเตอร ์(Register) ของไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร ์PIC18F4550  
------------------------------------------------------------------------------------------ 
บทท่ี 2 เคร่ืองมือส ำหรับศึกษำไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2.1 ซอร์ฟแวรส์ าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร ์PIC 
2.2 การตดิตั้ง MPLAB IDE 8.92 
2.3 การตดิตั้ง MicroCode studio 
2.4 การตดิตั้ง PICkit2 V2.61 
2.5 ฮาร์ดแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC 
------------------------------------------------------------------------------------------  
บทที ่3 ภำษำแอสเซมบลีส ำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3.1 ภาษาแอสเซมบลีส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC 
3.2 การเขียนโปรแกรมภาษาแอสเซมบลี   
------------------------------------------------------------------------------------------------------- 
บทที ่4 ภำษำเบสิกส ำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
4.1 ระบบตัวเลขท่ีใช้ในภาษาเบสกิ 
4.2 สัญลักษณ ์ค าสั่งทางคณติศาสตร์และลอจิกในภาษาเบสิก 
4.3 ค าสั่งภาษาเบสิกส าหรับ PIC BASIC Compiler  
------------------------------------------------------------------------------------------ 
 บทที ่5 พ้ืนฐำนกำรเชื่อมต่ออินพุตเอำต์พุต 
5.1 การควบคมุ LED 
5.2 การรับสัญญาณจากสวติช์อินพุต 
5.3 การส่งสัญญาณความถี่ออกทางเอาต์พุต 
5.4 การเลื่อนข้อมูลในรีจิสเตอร์เพื่อแสดงผลที่ LED 
------------------------------------------------------------------------------------------  
บทที ่6 กำรแสดงผลด้วย LED 7-Segment 
6.1 โครงสร้างของและการท างานของ LED 7 - Segment 
6.2 การแสดงผลแบบมัลติเพล็กซ์ 
------------------------------------------------------------------------------------------------- 
          วัดผล                             สอบกลำงภำค 
-------------------------------------------------------------------------------------------------- 
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14-15 
 

 
16 

 
17 
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บทที ่7 กำรแสดงผลด้วย LCD 
7.1 โครงสร้างของจอ LCD และ Graphic LCD 
7.2 ค าสั่งภาษาเบสิกท่ีใช้ควบคุมจอแอลซีด ี
7.3 การต่อใช้งานจอแอลซีดีชนิด Character LCD 
7.4 พอร์ตที่ต่อระหว่างไมโครคอนโทรลเลอร์กับจอแอลซีดี 
------------------------------------------------------------------------------------------------------- 
บทที ่8 กำรติดต่อสวิตซ์เมตริกซ์ 
8.1 สวิตช์เมตริกขนาด 4× 3 
8.2 สวิตช์เมตริกขนาด 4× 4  
------------------------------------------------------------------------------------------------------ 

 

บทที ่9 กำรรับสัญญำณแอนะล็อก 
9.1 การแปลงสัญญาณแอนะล็อกเป็นดิจิทัล 
9.2 ค าสั่งภาษา PIC BASIC ที่ใช้ในการรับสัญญาณแอนะล็อก 
9.3 การเขียนโปรแกรมรับแอนะลอ็กแสดงผลที่ LCD 
9.4 การเขียนโปรแกรมรับแอนะลอ็กแสดงผลที่ LED 7-Segment 
------------------------------------------------------------------------------------------  
บทท่ี 10 กำรเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์ 
10.1 มอเตอรไ์ฟฟ้ากระแสตรง 
10.2 การควบคุมความเร็วและทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
10.3 โปรแกรมภาษาเบสิกควบคมุมอเตอรไ์ฟฟ้ากระแสตรง 
------------------------------------------------------------------------------------------ 
บทที ่11 กำรควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์ 
11.1 การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร ์
11.2 การควบคุมเซอร์โวมอเตอร ์
บทที ่12 กำรติดต่อกับไอซีสร้ำงฐำนเวลำจริง (RTC) 
12.1 โครงสร้างไอซ ีReal Time Clock เบอร ์DS1307การเขียนโปรแกรม 
12.2 ภาษาเบสิกติดต่อกับวงจร RTC แสดงผลที ่LCD 
12.3 โปรแกรมตดิต่อกับวงจร RTC แสดงผลที ่LED 7-Segment  
  
สอบปลำยภำค  
           วัดผล 
   รวม   68 คำบ 
------------------------------------------------------------------------------------------------- 
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แผนกำรสอน  
ครั้งท่ี   1-2 
จ านวน  8  คาบ 
หน่วยท่ี  1 -2 

วิชา ไมโครคอนโทรลเลอร์  
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย  เรื่องโครงสร้างและส่วนประกอบของไมโครคอนโทรลเลอร์     

(ทฤษฎี) 
จุดประสงค์การเรียนการสอน  

สมรรถนะ 
    -  1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น 
       2. ประกอบวงจรและทดสอบไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น 
       3. น าความรู้ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้ำนควำมรู้ 
       1. เข้าใจโครงสร้าง การท างาน ชุดค าสั่งและการเขียนโปรแกรมไมโครคอนโทรลเลอร ์
       2. มีทักษะการใช้ชุดค าสั่ง และการเขียนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
       3. มีทักษะในการประกอบและทดสอบวงจรพัลส์และสวิตช่ิง 
       4. มีกิจนิสยัในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภยั  
 
ด้ำนทักษะ 
      1. เพื่อเป็นวิชาชีพท่ีน าไปประยุกต์ในการประกอบอาชีพ 
       2. เพื่อเป็นการค้นควา้หาความรู้และประสบการณเ์พิ่มเติม 
       3. เพื่อเป็นช่างในระดับช่างเทคนิค 
 
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรู้และทักษะปฏิบัติมาสรุปผลการปฏิบัติงานได้  

ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 
2. มีการพัฒนาคุณธรรมจริยธรรมตามคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของผู้ส าเร็จอาชีวศึกษาได้ 

 
      3.เนื้อหำสำระที่สอน (ระบุ) 
          3.1 หน่วยท่ี 1 เรื่องโครงสรา้งและส่วนประกอบของไมโครคอนโทรลเลอร์ 
       1.1 ไมโครคอนโทรลเลอร ์
       1.2 ภาษาส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร ์
       1.3 โครงสร้างของไมโครคอนโทรลเลอร ์PIC18F4550 
       1.4 การจัดหน่วยความจ าของไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ PIC18F4550 
       1.5 รีจิสเตอร ์(Register) ของไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ PIC18F4550 
 
 
 
 
 
        



 

 
4.กิจกรรมกำรเรียนกำรสอน  
4.1 ขั้นนำเข้ำสู่บทเรียน  
4.1.1 ครูผูส้อนตรวจสอบความพรอ้มผู้เรยีน (เช็คช่ือ,พูดคุย
โน้มน้าวผูเ้รียน ฯลฯ)  
4.1.2 ครูผูส้อนบอกหัวข้อการเรียนการสอน  
4.1.3 ครูผูส้อนถามผู้เรยีนเกี่ยวกบัหัวข้อการเรียนการสอน  
4.1.4 ครูแจกแบบทดสอบก่อนเรยีนให้ผู้เรยีนทา  
4.1.5 ครูและผูเ้รียนร่วมกันตรวจแบบทดสอบ  

 
 

 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
1. แผ่นใส 
2. ใบความรู ้
3. แบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 

 
งานท่ีมอบหมาย 
1. ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
1. ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    

แผนการสอน  
ครั้งท่ี   2 
จ านวน  4  คาบ 
หน่วยท่ี  3  

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย  เครื่องมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร ์ 

จดุประสงค์การเรียนการสอน 
          สมรรถนะ  :     
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  : 
ด้ำนควำมรู้                                                                                                   
       1. บอกประวัติของบอร์ด ไมโครคอนโทรลเลอร ์PIC ได้อย่างถูกต้อง  
       2. อธิบายโครงสร้างของ PIC ได้ถูกต้อง  
       3. บอกคุณสมบัติของ PIC ได้ถูกต้อง  
4. เปรียบเทียบข้อดีและข้อเสียของบอร์ด Arduino รุ่นต่างๆ ได้  
ด้ำนทักษะ 
      
      1. ติดตั้งโปรแกรม MPLAB IDE 8.92 IDE ได้อย่างถูกต้อง  
      2. อธิบายการเชื่อมต่อ PICkit2 V2.61 กับ PIC ได้อยา่งถูกต้อง  
      3. อธิบายขั้นตอนการใช้งานโปรแกรม PICkit2 V2.61 ได้อย่างถูกต้อง  
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรู้และทักษะปฏิบัติมาสรุปผลการปฎิบตัิงานได ้

ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 
2. มีการพัฒนาคุณธรรมจริยธรรมตามคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของผู้ส าเร็จอาชีวศึกษาได้ 

3.เนื้อหำสำระที่สอน (ระบุ) 
     เคร่ืองมือส ำหรับศึกษำไมโครคอนโทรลเลอร ์
      2.1 ซอร์ฟแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC 
      2.2 การตดิตั้ง MPLAB IDE 8.92 
      2.3 การตดิตั้ง MicroCode studio 
      2.4 การตดิตั้ง PICkit2 V2.61 
      2.5 ฮาร์ดแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผูเ้รียน) 
1.  บรรยาย 
2.  ถามตอบ 
งานท่ีมอบหมาย 
1.ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
1.  แผ่นใส 
2.  ใบความรู ้
3.  แบบฝึกหดั 
การวัดผล 

1. ใบประเมิน 
 



  

    

แผนกำรสอน  
ครั้งท่ี   4  
จ านวน  4  คาบ 
หน่วยท่ี  4 

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
รหัส  2011-2202 
ช่ือหน่วย  การเขียนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์  
 

จุดประสงค์การเรียนการสอน 

       สมรรถนะ:    
     -  แสดงความรู้เกี่ยวกับโครงสร้าง หลักการท างาน การน าไปใช้งาน ข้อควรระวังและการบ ารุงรักษาแอมมิเตอร์ไฟตรง 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 
       1. บอกหน้าท่ีการท างานส่วนของฟังก์ช่ันได้  
       2. บอกหน้าท่ีการท างานส่วนของฟังก์ช่ัน setup() ได ้ 
       3. บอกหน้าท่ีการท างานส่วนของฟงัก์ช่ัน loop() ได ้ 
       4. บอกหน้าท่ีการท านของตวักระท าทางคณิตศาสตร์ได ้ 
       5. บอกหน้าท่ีการท างานส่วนของตัวกระท าเปรียบเทียบได ้ 
       6. ใช้งานส่วนของตัวกระท าระดับบติได ้ 
       7. ใช้งานไวยากรณภ์าษา C / C++ ของ PIC ได ้ 
       8. ใช้งานตัวแปรได้                                                                  
     ด้ำนทักษะ 
       1. เขียนโปรแกรม หน้าท่ีการท างานส่วนของฟังก์ช่ันได้  
       2. เขียนโปรแกรม ที่การท างานส่วนของฟังก์ช่ัน setup() ได้  
       3. เขียนโปรแกรม ที่การท างานส่วนของฟังก์ช่ัน loop() ได ้ 
       4. เขียนโปรแกรม การท างานของตัวกระท าทางคณิตศาสตร์ได้  
       5. เขียนโปรแกรม การท างานส่วนของตัวกระท าเปรียบเทียบได้  
       6. เขียนโปรแกรม ใช้งานส่วนของตัวกระท าระดับบิตได ้ 
       7. เขียนโปรแกรม ใช้งานไวยากรณภ์าษา C / C++ ของ ได ้ 
       8. เขียนโปรแกรม ใช้งานตัวแปรได้  
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรู้และทักษะปฏิบัติมาสรุปผลการปฎิบตัิงานได้อยา่งถูกต้อง 
ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 

2. มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเรจ็อาชีวศึกษาได้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผู้เรียน) 
1. บรรยาย 

2 ถามตอบ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ส่ือการเรียนการสอน 
1. แผ่นใส 
2. ใบความรู ้
3.  แบบฝึกหดั 

 
 
 
 
 
 



 
งานที่มอบหมาย 
1. ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
1. ใบประเมิน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    

แผนการสอน  
ครั้งท่ี   5 
จ านวน  5  คาบ 
หน่วยท่ี  4  

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย ภาษาแอสเซมบลสี าหรบัไมโครคอนโทรลเลอร์  

จุดประสงค์การเรียนการสอน 

           สมรรถนะ:    
     -   แสดงความรู้เกี่ยวกับโครงสร้างหลักการท างาน การน าไปใช้งาน ข้อควรระวังและการบ ารุงรักษาโวลตม์ิเตอร์ไฟตรง 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 
          1.การแปลความหมายภาษาแอสเซมบล ี   
          2.การป้อนโปรแกรม     
         3.การป้อนข้อมูลทดลองให้กับโปรแกรม   
          4.การประมวลผลโปรแกรม    
         5.การตรวจสอบผลการท างาน    
         6.การประมวลผลทลีะค าสัง่    
         7.การตรวจดคู่ารีจสีเตอร์เมื่อสิ้นสดุโปรแกรม 
     
ด้ำนทักษะ  
        1.รู้หลักการแปลความหมายภาษาแอสเซมบล ี
        2.สามารถการป้อนโปรแกรมได ้
        3.สามารถป้อนข้อมูลทดลองให้กับโปรแกรมได ้
        4.สามารถประมวลผลโปรแกรมได้ 
        5.สามารถตรวจสอบผลการท างานได ้
        6.สามารถประมวลผลทลีะค าสั่งได้ 
       7.สามารถตรวจดูค่ารีจสีเตอร์เมื่อสิ้นสุดโปรแกรมได้ 
                                                                      
 
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรู้และทักษะปฏิบัติมาสรุปผลการปฎิบตัิงานได้อยา่งถูกต้อง 
 
ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 

2. มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเรจ็อาชีวศึกษาได้ 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผูเ้รียน) 
1. บรรยาย 
2. ถามตอบ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
1. ใบความรู ้
2. แบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 

 
งานที่มอบหมาย 
1. ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
1. ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    
 

แผนกำรสอน  
ครั้งท่ี   6  
จ านวน  5  คาบ 
หน่วยท่ี  5 

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย  พื้นฐานการเชื่อมต่ออินพุตเอาต์พุต  

จุดประสงค์การเรียนการสอน 

              สมรรถนะ:    
     -   แสดงความรู้เกี่ยวกับโครงสร้าง หลักการท างาน การน าไปใช้งาน ข้อควรระวังและการบ ารุงรกัษาโอห์มมิเตอร์ 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 

1. บอกเครื่องมือวัดค่าความต้านทานที่เหมาะสมกับปริมาณค่าความต้านทานได้   
2. บอกส่วนประกอบการหาค่าความต้านทานโดยใช้เครื่องมือวัดชนิดอืน่ได้     
3. บอกโครงสรา้งของโอห์มมิเตอร์เบือ้งต้นได ้
4. อธิบายหลักการท างานของโอห์มมเิตอรไ์ด ้
5. บอกลักษณะสเกลหน้าปัดของโอหม์มิเตอร์ได ้
6. บอกหน้าท่ีของอุปกรณ์ในวงจรโอห์มมิเตอร์ได ้
7. ค านวณหาค่าความต้านทานท่ีน ามาออกแบบเป็นวงจรโอห์มมิเตอร์ได้ 
8. บอกข้อควรระวังของโอห์มมิเตอรไ์ด ้
9. บอกวิธีบ ารุงรักษาโอห์มมเิตอรไ์ด ้

     
ด้ำนทักษะ                                                                       

10. น าโอห์มมิเตอร์วัดค่าความต้านทานได้   
11. อ่านค่าความต้านทานจากโอห์มมิเตอร์ได ้
12. เลือกย่านวัดคา่ความต้านทานได้อย่างเหมาะสมได ้

 
ด้ำนจิตพิสัย 

13. น าความรู้และทักษะปฏิบัติมาสรุปผลการปฎิบตัิงานได้อยา่งถูกต้อง 
  

ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 
14. มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเรจ็อาชีวศึกษาได้ 

 
 

 
 
 
 
 
 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผูเ้รียน) 
1. บรรยาย 
2. ถามตอบ 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
1. ใบความรู ้
2. แบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 



 
งานท่ีมอบหมาย 
1. ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
1. ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    

แผนกำรสอน  
ครั้งท่ี   7-8 
จ านวน  5  คาบ 
หน่วยท่ี  6  

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย  การแสดงผลด้วย LED 7-Segmen 

จุดประสงค์การเรียนการสอน 

               สมรรถนะ:    
     -   แสดงความรู้เกี่ยวกับโครงสร้าง หลักการท างาน การน าไปใช้งาน ข้อควรระวังและการบ ารุงรกัษาแอมมิเตอรไ์ฟสลับ 
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 
      1. อธิบายโครงสร้างของ LED LED 7-Segment ได ้ 
      2. บอกชนิดของ LED  7-Segment ได ้
      3. ค านวณหาข้อมูลเลขฐานสบิหกท่ีใช้แสดงผล ของ LED 7 -Segmentได ้ 
      4. อธิบายการต่อ LED 7-Segment เขา้กับไมโครคอนโทรลเลอร์ได ้ 
      5. อธิบายหลักการแสดงผลของ LED  7- Segment ด้วยหลักการมัลติเพล็กซ์ได ้ 
      6. ระบุค าสั่งภาษาเบสิกท่ีใช้ส าหรับการแสดงผล ด้วย LED  7-Segment ได้ 
     
ด้ำนทักษะ                                                                       
    1. ต่อวงจร LED 7-segment เข้า้กับไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด ้ 
    2. เขียนโปรแกรมควบคมุการ ท างานของ LED 7-segment ได ้ 
    3.แก้ไ้ขโปรแกรมควบคมุการ ท างานของ LED 7-segment ได ้ 
    4. เขียนโปรแกรมควบคมุการ ท างานของ LED 7-segment แบบ มัลติเพล็กได ้
 
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรู้และทักษะปฏิบัติมาสรุปผลการปฎิบตัิงานได้อย่างถูกต้อง 
  

ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 
มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเรจ็อาชีวศึกษาได้ 
 
 
 
 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผูเ้รียน) 
1. บรรยาย 
2. ถามตอบ 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
1. ใบความรู ้
2. แบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 

 
งานท่ีมอบหมาย 
1. ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
1. ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    

แผนการสอน  
ครั้งท่ี 10-11 
จ านวน  5  คาบ 
หน่วยท่ี  7  

วิชา ไมโครคอนโทรลเลอร์  
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย  การแสดงผลด้วย LCD  

จุดประสงค์การเรียนการสอน  

             สมรรถนะ:    
             
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 
       1. เพื่อให้มีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับลักษณะการแสดงผลด้วยจอ LCD   
       2. เพื่อให้สามารถน าความรูไ้ปประยุกต์ใช้ในการเขียนโปรแกรมก าหนดการท างาน  
       3. เพื่อให้ตระหนักถึงความส าคัญของลักษณะการแสดงผลด้วยจอ LCD  

 
ด้ำนทักษะ 
        1. อธิบายความรู้ทั่วไปเกี่ยวกับ LCD Display ได ้ 
        2. อธิบายโครงสร้างโดยทั่วไปของ LCD ได ้ 
        3. เชื่อมต่อจอ Character LCD ได ้ 
        4. เชื่อมต่อสัญญาณขาข้อมลูระหว่างกับ LCD (I2C) ได ้ 
        5. บอกรายละเอียดค าสั่งในการสั่งงานระหว่าง  กับจอ LCD ได ้ 

 
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรู้และทักษะปฏิบัตมิาสรปุผลการปฎิบัตงิานได้อย่างถกูต้อง 
 

ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 
มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคณุลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเร็จอาชีวศึกษาได ้
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผูเ้รียน) 
1. บรรยาย 
2. ถามตอบ 
3. สาธิต 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
4. แผ่นใส 
5. ใบความรู ้
6. แบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 

 
งานท่ีมอบหมาย 
1.ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
1.ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    

แผนการสอน  
ครั้งท่ี   12  
จ านวน  5  คาบ 
หน่วยท่ี  8 

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย การติดต่อสวิทซ์เมตริกซ ์

จุดประสงค์การเรียนการสอน 

           สมรรถนะ:    
     -   แสดงความรู้เกี่ยวกับโครงสร้าง หลักการท างาน การน าไปใช้งาน ข้อควรระวังและการบ ารุงรกัษามัลตมิิเตอร ์
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 
        1. บอกประโยชน์ของสวิตช์เมตริกได ้ 
        2. เขียนโครงสร้างของสวิตช์เมตริกขนาด 4  3และ 4  4 ได ้ 
        3. ระบุค าสั่ง ภาษาเบสิกส าหรับเรยีกใช้งาน R Pull Up ได ้ 
        4. ก าหนดพอร์ต I/O ที่ต่อกับ สวิตช์เมตริกได ้ 
        5. อธิบายวิธีการสแกนสวิตช์เมตริกขนาด 4  3 ได ้
ด้ำนทักษะ 
        1. ต่อวงจรเมตริกสวิตชเ้ข้ากับ ไมโครคอนโทรลเลอร์ได ้ 
         2. เขียนโปรแกรมควบคุมการ ท างานของเมตริกสวิตชไ์ด ้ 
         3.แก้ไ้ชโ้ปรแกรมควบคมุการ ท างานของเมตริกสวิตชไ์ด ้ 
         4. ใช้เครื่องมือวัดและทดสอบ ตรวจสอบการท างานของวงจร เมตริกสวิตช์ได ้ 
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรูแ้ละทักษะปฏิบตัิมาสรุป ผลการปฎิบัตงิานได้อย่างถกูต้อง 
ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 

2. มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคณุลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเร็จอาชีวศึกษาได ้
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผูเ้รียน) 
1.  บรรยาย 
2.  ถามตอบ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
1.  แผ่นใส 
2.  ใบความรู ้
3.  แบบฝึกหดั 
 
 
 
 
 
 

 
งานท่ีมอบหมาย 
1. ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
1. ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    

แผนการสอน  
ครั้งท่ี   13  
จ านวน  5  คาบ 
หน่วยท่ี  9 

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย  การรับสัญญาณแอนะลอ็ก 

จุดประสงค์การเรียนการสอน 

              สมรรถนะ:    
     -    
    จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 
      1. ระบุพอรต์ของไมโครคอนโทรลเลอร์ทีส่า มารรับสัญญาณแอนะล็อกได ้ 
      2. อธิบายการการท างานของโมดลู ADC ภายใน ไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด้  
      3. วเ้คราะห์ข้อแตกตา่งของ ADC ความละเอียด 8 บิต และ 10 บิตได ้
      4. เขียนค าสั่ง ควบคุมพอร์ตของ ไมโครคอนโทรลเลอร์ใหเ้ป็นแอนะล็อกหรือ ดิจิทัลได ้
ด้ำนทักษะ 
      1. ต่อสญัญาณแอนะลอ็กเข้ากับ ไมโครคอนโทรลเลอร์ได ้ 
      2. เขียนโปรแกรมรับสัญญาณ แอนะล็อกแสดงผลที่ LCDได้  
      3. เขียนโปรแกรมรับสัญญาณ แอนะล็อกแสดงผลที่ LED 7 -Segment ได ้ 
      4.แก้ไขสัญญาณรับสญัญาณ แอนะล็อกได ้
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรูแ้ละทักษะปฏิบตัิมาสรุปผลการปฎิบัตงิานได้อย่างถกูต้อง 
ด้ำนคณุธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 

2. มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคณุลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเร็จอาชีวศึกษาได ้
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผูเ้รียน) 
2. บรรยาย 
3 ถามตอบ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
4. แผ่นใส 
5. ใบความรู ้
6.  แบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 

 
งานท่ีมอบหมาย 
   1.ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
  1.ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    

แผนการสอน  
ครั้งท่ี   14-15 
จ านวน  5  คาบ 
หน่วยท่ี  10  

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย  การเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร ์ 

จุดประสงค์การเรียนการสอน 

    สมรรถนะ:    
     -    
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 

1. อธิบายการท างานของดีซีมอเตอร์ได ้ 
2. อธิบายวิธีการควบคุมทิศทางของดีซีมอเตอร ์ได ้ 
3. อธิบายวิธีการควบคุมความเร็วของดีซี มอเตอรไ์ด ้ 
4. อธิบายการท างานของ H-Bridge Motor Driverได ้ 
5. อธิบายการต่อสายแบบ 2 เส้นควบคุม HBridge Motor Driverได้ 
 

ด้ำนทักษะ 
      1. ต่อวงจรขบัมอเตอรไ์ฟฟ้า กระแสตรงและมอเตอร์เข้ากับ ไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด ้ 
      2. เขียนโปรแกรมควบคุมการ ท างานของมอเตอร์ไฟฟ้า กระแสตรงได ้ 
      3. เขียนโปรแกรมควบคุมการ ท างานของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแส ตรงที่สามารถปรับความเร็วได ้ 
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรู้และทักษะปฏิบัติมาสรุปผลการท างานในการปฎิบตัิงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
 
ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 

2. มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเรจ็อาชีวศึกษาได้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผู้เรียน) 
3. บรรยาย 
4. ถามตอบ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
 
3. ใบความรู ้
4. แบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 

 
งานท่ีมอบหมาย 
 1.ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
  1.ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    
 

แผนกำรสอน  
ครั้งท่ี   16  
จ านวน  5  คาบ 
หน่วยท่ี  11 

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย  การควบคมุสเต็ปปิงมอเตอร ์

จุดประสงค์การเรียนการสอน 
               สมรรถนะ:    
     -    
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 

1. อธิบายการท างานของสเต็ปปิงมอเตอรไ์ด ้ 
2. บอกข้อแตกต่างของสเต็ปปิงมอเตอร ์แบบต่าง ๆ ได ้ 
3. อธิบายการกระตุ้นเฟสของสเตป็ปิงมอเตอร ์ใหท้ า งานตามก าหนดได ้ 
4. อธิบายการท างานของวงจรขับสเต็ปปิง มอเตอร์ชนิดยนู  ิโพล่ารไ์ด้  
5. อธิบายการการท างานของอารซ์ีเซอร์โว มอเตอรไ์ด ้

ด้ำนทักษะ 
1. ต่อวงจรขบั สเต็ป ปิงมอเตอร ์และสเต็ป ปิงมอเตอร์เขา้กับไมโครคอนโทรลเลอร์ได ้ 
2. เขียนโปรแกรมควบคุมการ ท างานของขับสเต็ปปิงมอเตอรไ์ด ้ 
3. เขียนโปรแกรมควบคุมการ ท างานของขับสเต็ปปิงมอเตอร์ที ่สามารถปรับความเร็วได ้ 
4. ต่อวงจรเซอร์โวมอเตอรเ์ข้ากับ ไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด ้

 
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรู้และทักษะปฏิบัติมาสรุปผลการท างานในการปฎิบตัิงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
 
ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 

2. มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเรจ็อาชีวศึกษาได้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผูเ้รียน) 
   1.บรรยาย 
   2.ถามตอบ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
 
   1.ใบความรู ้
   2.แบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 

 
งานท่ีมอบหมาย 
  1.ท าแบบฝึกหดั 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
   1.ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



    

แผนกำรสอน  
ครั้งท่ี   17 
จ านวน  5  คาบ 
หน่วยท่ี  12 

วิชา  ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
รหัส  1011-2405 
ช่ือหน่วย   การตดิต่อกับไอซสีร้างฐานเวลาจริง (RTC)    

จุดประสงค์การเรียนการสอน 
            1.สมรรถนะ:    
     - จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้ำนควำมรู้ 
       1. อธิบายโครงสร้างของไอซ ีReal Time Clock เบอร์ DS1307ได ้ 
       2. อธิบายการท างานของไอซี Real Time Clock เบอร์ DS1307ได้  
       3. ระบุขอ้มลูแตล่ะแอดเดรสของไอซRีeal Time Clock เบอร์ DS1307ได ้ 
       4. ระบุค า สั่งที่ใช้ส าหรับบันทึกขอ้มูลใหม่ลงใน ไอซีเบอร์ DS1307ได ้
ด้ำนทักษะ 

1. ต่อวงจร Real Time Clock เข้ากับ ไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด ้ 
2. เขียนโปรแกรมควบคุมการ ท างานของ Real Time Clock ได ้ 
3.แก้ไขโปรแกรมควบคุมการ ท างานของ Real Time Clock 

 
ด้ำนจิตพิสัย 

1. น าความรู้และทักษะปฏิบัติมาสรุปผลการท างานในการปฎิบตัิงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
 
ด้ำนคุณธรรม จริยธรรม/บูรณำกำรเศรษฐกิจพอเพียง 

2. มีการพัฒนาคณุธรรมจรยิธรรมตามคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของผูส้ าเรจ็อาชีวศึกษาได้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
กิจกรรมการสอน    
(กิจกรรมคร-ูกิจกรรมผูเ้รียน) 

1.บรรยาย 
2.ถามตอบ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
สื่อการเรียนการสอน 
 

1.ใบความรู ้
2.แบบฝึกหัด 

 
 
 
 
 
 

 
งานท่ีมอบหมาย 
    1.ท าแบบฝึกหัด 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
การวัดผล 
  1.ใบประเมิน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



กิจกรรมการเรียนการสอน 
ขั้นตอนกำรสอนหรือกิจกรรมของครู ขั้นตอนกำรเรียนหรือกิจกรรมของผู้เรียน 

ขั้นน ำเข้ำสู่บทเรียน (เวลา 30 นาที) 
1. ให้ผู้เรียนท าแบบประเมินผลการเรียนรู้ก่อน

เรียนหน่วยท่ี 1   1 ข้อ 
2. ครูอภิปรายให้ผูเ้รียนได้เห็นความหมายเนื้อหา

รายวิชาที่สอน 
3. ครูให้ผู้เรียนแบง่กลุม่และระดมความคิดชนิด

ของเครื่องรับต้นแบบ 
4. ครูแจ้งผลการเรียนรู้ที่คาดหวัง 

ขั้นกจิกรรมกำรเรียนกำรสอน  
1. ครูให้ผู้เรียนดูวดีีทัศน์เพื่อให้ผูเ้รียนน าไปปฏิบตัิ

ได้อย่างเหมาะสมถูกต้อง 
2. ครูให้ผู้เรียนร่วมแสดงความคิดเหน็โดยใช้

ค าถามกระตุ้น 
3. ผู้สอนน าเสนอเกี่ยวกับเนื้อหารายวิชาโดยใช้

แผ่นใสประกอบ 
4. ให้ผู้เรียนจับคู่กับเพื่อนคู่คดิตามความสมัครใจ

และร่วมกันวิเคราะห์ตามใบงาน 
5. สุ่มผูเ้รียนบางคู่ออกมารายงานผลหน้าห้องเรียน 

ขั้นสรุป(เวลา 30 นาที) 
1. ครูและผู้เรียนร่วมกันสรุปเนื้อหาอย่างย่อโดย

สรุปออกเป็นข้อ ๆ บนกระดานหน้าช้ันเพื่อให้
ผู้เรยีนเข้าใจเป็นล าดับขั้นตอน 

2. ครูสอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม เรื่องความมี
มนุษย์สัมพันธ์ ความมีวินัย ความรับผิดของ 
ความซื่อสัตย์สุจริต ความสนใจใฝรู่้ ความ
กระตือรือร้นในการเรียน 

 
1. ผู้เรยีนท าแบบประเมินผลการเรียนรู้ก่อนเรียน

หน่วยท่ี 1  จ านวน 1 ข้อ 
2. ผู้เรยีนฟังและจดบันทึก 
 
3. ผู้เรยีนแต่ละกลุม่ร่วมกันระดมความคิด

เครื่องรับต้นแบบ 
     4.    ผู้เรยีนฟังและจดบันทึก 
 

1. ผู้เรยีนดูวีดีทัศน ์
 
2. ผู้เรยีนตอบค าถามท่ีครูถาม 

 
3. ผู้เรยีนฟังค าอธิบายและจดบันทึก 

 
4. ผู้เรยีนจับคู่กับเพื่อนคู่คดิและช่วยกันวิเคราะห์

ตามใบงาน 
5. ผู้เรยีนออกมารายงานผลหน้าห้องเรียน 
 
 
1. ผู้เรยีนร่วมกันสรุปเนื้อหาร่วมกันผูส้อน 
 
 
2. ผู้เรยีนฟังค าอบรมที่ครูใหค้วามรู้คณุธรรม 

จริยธรรม 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
งำนที่มอบหมำย หรือกิจกรรม 
          ก่อนเรียน 

1. ให้ท าแบบทดสอบก่อนเรยีนจ านวน 1 ข้อ 
          ขณะเรียน 

1. ให้ท าค าถามท้ายบทที่  1  จ านวน 1 ข้อ 
2. ให้ท าแบบฝึกหัดท้ายบทที่ 1 จ านวน 1 ข้อ 
3. สุ่มผูเ้รียนบางคู่ออกมาน าเสนอหนา้ช้ันเรียน 

           หลังเรียน 
1. ให้ท าแบบฝึกหัดท้ายบทท่ี 1 จ านวน 1 ข้อ 

สื่อกำรเรียนกำรสอน 
สื่อสิ่งพิมพ ์

1. หนังสือเรียนท่ีเกีย่วข้องกับรายวิชา 
2. แผนการจดัการเรียนรู้หน่วยท่ี 1  สัปดาห์ที่  1-2 

สื่อโสตทัศน ์
1. แผ่นใส 
2. เครื่องฉายข้ามศรีษะ 
3. วีดีทัศน์ 
4. กระดานไวท์บอร์ด 

กำรประเมินผล 
          ก่อนเรียน 

1. แบบประเมินผลก่อนเรยีน เกณฑผ์่าน  15%  ขึ้นไป 
2. สังเกตการท างานร่วมกันของทีม 

          ขณะเรียน 
1.    แบบประเมินค าถามท้ายบทท่ี 1 จ านวน 1 ข้อ  เกณฑ์ผ่าน  70%  ขึ้นไป 
 2.   แบบประเมินแบบฝึกหัดท้ายบทที่ 1 จ านวน 1 ข้อ เกณฑ์ผ่าน 75% 

          หลังเรียน 
1. แบบประเมินด้านทักษะและดา้นจติพิสัย เกณฑผ์่านคือ พอใช้ 
2. แบบสังเกตพฤติกรรมรายบุคคล 
3. แบบสังเกตพฤติกรรมการท างานกลุ่ม 
4. แบบประเมินคุณธรรม  จริยธรรม  ค่านิยม  และคณุลักษณะอันพึงประสงค์ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



บันทึกหลงัสอน 
          
          ผลกำรใช้แผนกำรจัดกำรเรียนรู้ 
 …………………………………………………………………………………………………………………………………………... 
 ……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
 ……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
 …………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
  
           
          ผลกำรเรียนของนักเรียน 
 …………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
 ………………………………………………………………………………………………………………………………………….. 
 ………………………………………………………………………………………………………………………………………….. 
 …………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
 …………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
           
          ผลกำรสอนของครู 
 …………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
 …………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
 ………………………………………………………………………………………………………………………………………….. 
 ………………………………………………………………………………………………………………………………………….. 
 ………………………………………………………………………………………………………………………………………….. 
  

 
แนวปฏิบัติกำรมำเรียน 
  1 ต้องมีเวลาเรยีนไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 เว้นแต่มีเหตุจ าเป็นให้อยู่ในดุลยพินิจของครู ถ้าเวลาเรียนไมถ่ึงร้อยละ 80 
จะไดผ้ลการเรียนเป็น ขร (ขาดเรยีน) จะต้องลงทะเบียนเรียนใหม ่
  2 การมาสาย หมายถึง มาสายเกนิเวลาที่เรยีนตามตารางเรียน เกิน 10 นาที 
  3 การมาสาย 3 ครั้ง ให้ถือเป็นการขาดเรียน 1 ครั้ง และให้นับรวมเป็นจ านวนวันท่ีขาดเรียนด้วย 
  4 การหนีเรียน หมายถึง การไม่อยู่เรียนหรือไม่ร่วมกิจกรรมในระหว่างเรียนเป็นเวลานานเกิน 30 นาที หรือเข้าเรียน
แล้วไม่อยูเ่รียน 
  5 การหนีเรียน 1 ครั้ง ให้เปรยีบเทียบเท่ากับการขาดเรียน 1 ครั้ง 
 กำรวัดผล 
  1 วัดความสนใจของนักเรียน โดยสังเกตจากความตั้งใจขณะครูบรรยาย การการกรอกข้อมูลแนะน าตนเอง การมี
ส่วนร่วมในการอภิปรายซักถาม 
  2 สังเกตการณ์เข้าร่วมกิจกรรมและการร่วมอภิปราย 
 
 
 
 



กำรวัดผล คะแนนเต็ม 100 คะแนน  แบ่งเป็น 6 ส่วน ดังนี้ 
ส่วนที่ 1 

ข้อที่ พฤติกรรมบ่งช้ี 
1. ความมีวินัย 1. ปฏิบัติตามกฎระเบียบของสถานศึกษา 

2. ตรงต่อเวลา 
3. เข้าร่วมกิจกรรมที่ครผูู้สอนก าหนด 
4. เคารพสิทธิเสรภีาพของตนเองและผู้อื่น 

2. ความรับผดิชอบ 1. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียน 
2. มีความเพียรพยายามในการเรยีนและการท างาน 
3. ปฏิบัติงานที่ไดร้ับมอบหมายเสร็จตามก าหนด 
4. ไม่เพิกเฉยต่อสิทธิและหน้าที่ของตนเอง 

3. ความซื่อสัตยส์ุจริต 1. ไม่พูดเท็จ 
2. ไม่ลักขโมยสมบัติของผู้อื่น 
3. ไม่ทุจริตในการสอบ 
4. ไม่แอบอ้างเอาสิ่งหรือผลงานผูอ้ื่นมาเป็นของตนเอง 

4. ความเช่ือมั่นในตนเอง 1. กล้าแสดงความคิดเห็นอย่างมีเหตุผล 
2. กล้าทักท้วงในสิ่งที่ไม่ถูกต้อง 
3. กล้ายอมรับความจริง 
4. กล้าเสนอตัวเข้าแข่งขันหรือท างานท่ีท้าทาย 

5. ความสนใจใฝ่รู ้ 1. ชอบศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
2. ชอบซักถามปัญหาข้อสงสัย 
3. แสวงหาประสบการณ์และค้นหาความรู้ใหม ่
4. มีความกระตือรือร้น 

6. ความคิดริเริ่มสร้างสรรค ์ 1. คิดในสิ่งใหม่ๆ ที่เกิดประโยชน์ 
2. ท าในสิ่งที่มีประโยชน์ซึ่งคนอ่ืนไม่เคยท า 
3. พัฒนางานอยู่เสมอ 
4. น าเสนอภาระงานด้วยรูปแบบที่แตกต่างไปจากคนอ่ืนอย่างเหมาะสมและ
ยอมรับได ้

7. ความอดทนอุตสาหะ 1. อดทนในการเรียน 
2. ท างานนานๆ ได ้
3. อดทนในการจัดท าภาระงาน / แบบฝึกหัด 
4. มีสติและสามารถควบคุมอารมณ์ได้ด ี

8. ความประหยดัอดออม 1.ใช้จ่ายเงินอย่างประหยัด 
2. เลือกซื้อสินค้าที่จ าเป็นต่อการด ารงชีวิต 
3. ใช้ทรัพยากรส่วนรวมอย่างประหยัด เช่น ไฟฟ้า น้ าประปา 
4. รักษาทรัพย์สินของส่วนรวม 

9. ความเป็นประชาธิปไตย 1. ยอมรับความคดิเห็นของคนส่วนใหญ่ของกลุ่ม 
2. ปฏิบัติตามมติของกลุ่ม 
3. รักษาสิทธิและหนา้ที่ของตนเอง 
4. เคารพในสิทธิและหน้าที่ของคนอ่ืน 

10. ความรักสามคัค ี 1. มีความพร้อมเพรียงเป็นน้ าหนึ่งใจเดียวกัน 
2. ร่วมมือกันท างานให้ส าเร็จลลุ่วงด้วยด ี
3. เห็นแก่ประโยชน์ของกลุ่มมากกว่าส่วนตัว 
4. พยายามปรับตัวให้เข้ากับคนอืน่ในกลุ่ม 



 
เกณฑ์ประเมินผล 
  1 ต้องมีเวลาเรยีนไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 ถ้าเกินนี้จะได้ผลการเรียนเป็น IA 
  2 คะแนนจากการประเมินแต่ละสว่นต้องไม่น้อยกว่าร้อยละ 50 ถ้าไม่ผ่านส่วนใดให้ผลการเรียนเป็น I  (ไม่สมบรูณ์) 
ยกเว้น การทดสอบก่อนเรียน 
 
5 กำรประเมินผลกำรเรียน 
  การตัดสินผลการเรียน ผู้เรียนต้องมีคะแนนรวมทั้ง 6 ส่วน ตั้งแต่ 50 คะแนน ข้ึนไป ถ้าต่ ากว่าน้ีถือว่าไม่ผ่านเกณฑ์ 
การให้ระดับคะแนนใช้ระบบอิงเกณฑ์ 8 ระดับ ดังนี้ 

ตำรำงประเมินระดับผลกำรเรียน 
ระดับผลกำรเรียน ควำมหมำย ช่วงคะแนนเป็นร้อยละ 

A 
B+ 
B 

C+ 
C 
D+ 
D 
0 

ผลการเรยีนดีเยี่ยม 
ผลการเรยีนดีมาก 
ผลการเรยีนด ี
ผลการเรยีนค่อนข้างด ี
ผลการเรยีนน่าพอใจ 
ผลการเรยีนพอใช้ 
ผลการเรยีนผ่านเกณฑ์ขั้นต่ า 
ผลการเรยีนต่ ากว่าเกณฑ ์

80 – 100 
75 – 79 
70 – 74 
65 – 69 
60 – 64 
55 – 59 
50 – 54 
0 – 49 

 


