
 

 

 
 

 

แผนจัดการเรยีนรูแบบบรูณาการ 
ตามหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

 
รหัสวิชา 2030-5122 

ชื่อวิชา หุนยนตในระบบอุตสาหกรรม 
หลักสูตรหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง 

ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
 

 
 

จัดทําโดย 

นายทศพล  มานะศร ี
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส 

 
 
 

คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยนครพนม 
 
 
 



 

 

 
 

คํานํา 
 

          แผนการจัดการเรียนรูแบบบูรณาการ   รายวิชา รหัสวิชา 2030-5122 ชื่อวิชา หุนยนตในระบบอุตสาห- 
กรรม     จดัทําข้ึนเพ่ือใชประกอบการสอนและเปนแนวทางในการจัดกิจกรรมการเรียนรูใหแกผูเรียน โดยบรรจุ 
รายละเอียดท่ีแสดงถึงการจดัระบบการเรียนการสอน   โดยยึดผูเรียนเปนสําคัญ  มีการกําหนดมาตรฐานใชเทคนิค 
วิธีการสอนท่ีหลากหลาย มุงเนนสมรรถนะอาชีพ คุณธรรม จริยธรรม คานิยม คุณลักษณะท่ีพึงประสงค 
และปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง   
 

        สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส 
              คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
        มหาวิทยาลัยนครพนม 

 
 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 



 

 

 
รายละเอียดของรายวิชา 

 
สาขาวิชา/คณะ 
       สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส  คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   มหาวิทยาลัยนครพนม 
 

หมวดที ่ 1.  ลกัษณะและขอมูลโดยทั่วไปของรายวิชา 
 
1.รหัสและช่ือรายวิชา 
         2030-5122  วิชาหุนยนตในระบบงานอุตสาหกรรม   
2.จํานวนหนวยกิต 
        3  หนวยกิต 
3.หลักสูตร  และประเภทของรายวิชา 
      3.1  หลักสูตร 
               สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส 

3.2  ประเภทของรายวิชา 
     วิชาชีพสาขาอิเล็กทรอนิกส 

4.อาจารยผูรับผิดชอบรายวิชา 
       อาจารยทศพล  มานะศร ี
5.ภาคการศึกษา  ช้ันปท่ีเรียน 
      ภาคการศึกษาท่ี 2 ระดับชั้น ปวส.2 
6.รายวิชาท่ีตองเรียนมากอน  (pre-requisite) 
     - ความรูพ้ืนฐานของระบบไฟฟา , อุปกรณอิเล็กทรอนิกส , วงจรอิเล็กทรอนิกส , การออกแบบวงจร 
7.รายวิชาท่ีตองเรียนพรอมกัน 
     ไมมี 
8.สถานท่ีเรียน 
     หอง 4202  หองปฏิบัติการ PLC  สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส 
9.วันท่ีจัดทําหรือปรับปรุงรายละเอียดของรายวิชา  ครั้งลาสุด 
     ภาคเรียนท่ี 1 / 2558 
 

 
 
 
 
 
 
 



 

 

 
1.1 ตารางวิเคราะหรายวิชา 

รหัสวิชา 2030-5122  ชื่อวิชา หุนยนตในระบบงานอุตสาหกรรม  จํานวน 3  หนวยกิต 
ชั้น ปวส.2   สาขาวิชา อิเล็กทรอนิกส 
 

 
                                   พฤติกรรม
การเรียนรู 
 
        ช่ือหนวยการสอน/การเรียนรู 
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บทท่ี 1 หุนยนต 4 5 5 4 4 4 4 5 35 1 8 
บทท่ี 2 แหลงจายกําลังงานของหุนยนต 4 5 5 4 5 4 5 4 36 2 4 
บทท่ี 3 มอเตอรไฟฟา 3 4 4 3 4 5 4 4 31 4 4 
บทท่ี 4 ระบบไฮดรอลิกสและ 
         ระบบนิวเมติกส 4 5 5 4 5 4 5 5 37 3 8 
บทท่ี 5 เซนเซอร 4 5 5 4 4 4 4 5 35 5 8 
บทท่ี 6 การออกแบบเซลลหุนยนต   
          อุตสาหกรรม 4 4 5 4 5 4 4 5 35 3 8 
บทท่ี 7 การประยุกตใชงานหุนยนต 
          อุตสาหกรรม 4 5 5 4 5 4 5 4 36 6 8 
บทท่ี 8 การควบคุมหุนยนต 
          อุตสาหกรรม 4 3 5 4 5 4 4 5 34 2 8 
บทท่ี 9 ระบบการมองเห็นของเครื่องจักร  
          ในหุนยนตหุนยนตอุตสาหกรรม  4 5 5 4 5 4 5 5 37 7 4 
บทท่ี 10 การตรวจสอบและซอม   
          บํารุงรักษาหุนยนตอุตสาหกรรม 4 5 5 4 5 4 5 5 37 8 4 

รวมคะแนน 39 46 49 39 47 41 45 47 353   
ลําดับความสําคัญ 1 3 6 4 6 6 5 2    

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 
 

1.2 ตารางวิเคราะหสมรรถนะการเรียนรู 
รหัสวิชา 2030-5122  ชื่อวิชา หุนยนตในระบบงานอุตสาหกรรม  จํานวน 3  หนวยกิต 
ชั้น ปวส.2   สาขาวิชา อิเล็กทรอนิกส 
 
หนวย 

ที่ 
หนวยการเรียนรู/หัวขอยอย สมรรถนะรายวิชา 

1. บทท่ี 1 หุนยนต 1. แสดงความรูพ้ืนฐานเก่ียวกับ หุนยนต 
2. บทท่ี 2 แหลงจายกําลังงานของหุนยนต 2. แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ เก่ียวกับแหลงจาย

กําลังงานของหุนยนต 
3. บทท่ี 3 มอเตอรไฟฟา 3. แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัตเิก่ียวกับมอเตอรไฟฟา 
4. บทท่ี 4 ระบบไฮดรอลิกสและ 

         ระบบนิวเมติกส 
4. แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ เก่ียวกับการระบบไฮ
ดรอลิกสและ ระบบนิวเมติกส 

5. บทท่ี 5 เซนเซอร 5. แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัตเิก่ียวกับเซนเซอร 
6. บทท่ี 6 การออกแบบเซลลหุนยนต   

          อุตสาหกรรม 
6. แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัตเิก่ียวกับการออกแบบ
เซลลหุนยนตอุตสาหกรรม 

7. บทท่ี 7 การประยุกตใชงานหุนยนต 
          อุตสาหกรรม 

7. แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัตเิก่ียวกับการ
ประยุกตใชงานหุนยนตอุตสาหกรรม 

8. บทท่ี 8 การควบคุมหุนยนต 
          อุตสาหกรรม 

8. แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติเก่ียวกับการควบคุม
หุนยนตอุตสาหกรรม 

9. บทท่ี 9 ระบบการมองเห็นของเครื่องจักร  
          ในหุนยนตหุนยนตอุตสาหกรรม 

9. แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัตเิก่ียวกับระบบการ
มองเห็นของเครื่องจักรในหุนยนตหุนยนตอุตสาหกรรม   

10. บทท่ี 10 การตรวจสอบและซอม   
          บํารุงรักษาหุนยนตอุตสาหกรรม 

10. แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัตเิก่ียวกับการ
ตรวจสอบและซอมบํารุงรักษาหุนยนตอุตสาหกรรม 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 
ตารางวิเคราะหสมรรถนะรายวิชา 

โดยบูรณาการหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง/ผล 5 มิติ / นโยบาย 3 D และ 11ดี 11เกง 
รหัสวิชา 2030-5122  ชื่อวิชา หุนยนตในระบบงานอุตสาหกรรม  จํานวน 3  หนวยกิต 
ชั้น ปวส.2   สาขาวิชา อิเล็กทรอนิกส 
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หนวยการสอนท่ี1. หุนยนต 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ
เก่ียวกับพ้ืนฐานของหุนยนต 4 5 3 4 4 4 5 4 4 5 42 1 
หนวยการสอนท่ี2. แหลงจายกําลัง
งานของหุนยนต 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูท างทฤษฏี /ปฏิ บั ติ
เก่ียวกับแหลงจายกําลังงานของ
หุนยนต    5 5 4 4 5 4 4 4 5 5 45 2 
หนวยการสอนท่ี3. มอเตอรไฟฟา 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูท างทฤษฏี /ปฏิ บั ติ
เก่ียวกับมอเตอรไฟฟา 3 4 5 3 4 5 4 5 4 4 41 4 
หนวยการสอนท่ี4.ระบบไฮดรอลิกส
และ ระบบนิวเมติกส 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ
เก่ียวกับระบบไฮดรอลิกสและ 
ระบบนิวเมติกส 4 5 5 4 5 4 5 4 4 5 45 3 
หนวยการสอนท่ี5. เซนเซอร 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ
เก่ียวกับเซนเซอร 4 4 4 4 5 4 5 4 4 5 43 3 



 

 

หนวยการสอนท่ี6. การออกแบบ
เซลลหุนยนตอุตสาหกรรม 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ
เก่ียวกับการออกแบบเซลลหุนยนต
อุตสาหกรรม 4 3 4 4 5 4 5 4 4 5 42 2 
หนวยการสอนท่ี7. การประยุกตใช
งานหุนยนตอุตสาหกรรม 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ
เก่ียวกับการประยุกตใชงานหุนยนต
อุตสาหกรรม 4 5 5 4 5 4 5 4 4 5 45  
หนวยการสอนท่ี8. การออกแบบ
เซลลหุนยนตอุตสาหกรรม 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ
เก่ียวกับการออกแบบเซลลหุนยนต
อุตสาหกรรม 3 4 5 3 4 5 4 5 4 4 41  
หนวยการสอนท่ี9. ระบบการ
มองเห็นของเครื่องจักร ในหุนยนต
หุนยนตอุตสาหกรรม 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ
เก่ียวกับระบบการมองเห็นของ
เครื่องจักร ในหุนยนตหุนยนต
อุตสาหกรรม 5 5 4 4 5 4 4 4 5 5 45  
หนวยการสอนท่ี10. การตรวจสอบ
และซอมบํารุงรักษาหุนยนต
อุตสาหกรรม 
สมรรถนะประจําหนวยการสอน 
แสดงความรูทางทฤษฏี/ปฏิบัติ
เก่ียวกับการตรวจสอบและซอม   
บํารุงรักษาหุนยนตอุตสาหกรรม 4 5 3 4 4 4 5 4 4 5 42  

รวม 40 45 42 38 46 42 46 42 42 48 431  

ลําดับความสําคัญ 2 3 6 1 3 2 2 5 4 1    

 
 
 
 
 



 

 

 

หมวดที ่ 2.  จุดมุงหมายและวัตถุประสงค 
 

1.จุดมุงหมายของรายวิชา 
๑.  เพ่ือใหเขาใจหลักการทํางานของหุนยนตประเภทตาง ๆ ในระบบงานอุตสาหกรรม 
๒.  เพ่ือใหมีทักษะในการออกแบบ ทดสอบและควบคุมหุนยนตในระบบงานอุตสาหกรรม 
๓.  เพ่ือใหสามารถวิเคราะหกระบวนการควบคุมหุนยนตในระบบงานอุตสาหกรรม 
๓.  มีกิจนิสัยในการทํางานดวยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงาน  

               และมีจริยธรรมในงานอาชีพ 
 
2.มาตรฐานรายวิชา 

๑.  แสดงความรูเก่ียวกับหลักการออกแบบหุนยนตในงานอุตสาหกรรม 
๒.  ออกแบบหุนยนตในงานอุตสาหกรรม 
๓.  ทดสอบวงจรและอุปกรณ กลไกของหุนยนตรวมกับระบบอิเล็กทรอนิกสในงานอุตสาหกรรม 
๔.  ประยุกตใชหุนยนตในงานอุตสาหกรรม  

 
3.คําอธิบายรายวิชา 

ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับโครงสราง อุปกรณประกอบหุนยนต การทํางาน การออกแบบ การควบคุม 
กระบวนการปอนกลับ การทํางานของเครื่องควบคุมกลไกรวมกับระบบอิเล็กทรอนิกสในงานอุตสาหกรรม 
 
 
 

 
หมวดที ่ 3.  ลกัษณะและการดําเนินการ 

 

1.  จํานวนช่ัวโมงท่ีใชตอภาคการศึกษา 
บรรยาย 

54  ชั่วโมง 
สอนเสริม 

ไมมี 
การฝกปฏิบัติ/งานภาคสนาม/ 

การฝกงาน 
18 ชั่วโมง 

การศึกษาดวยตนเอง 
4  ชั่วโมง 

2.  จํานวนช่ัวโมงตอสัปดาหท่ีอาจารยใหคําปรึกษาและแนะนําทางวิชาการแกนักศึกษาเปนรายบุคคล 
            2  ชั่วโมง/สัปดาห 

 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

 
หมวดที ่ 4.  การพัฒนาผลการเรียนรูของนักศึกษา 

 
1.  คุณธรรม  จริยธรรม 

1.1 คุณธรรม  จริยธรรม  ท่ีตองพัฒนา 
              -  ความมีมนุษยสัมพันธ 
            -  ความมีวินัย 
            -  ความรับผิดชอบ 
            -  ความเชื่อม่ันในตนเอง 
            -  ความสนใจใฝรู 
            -  ความรักสามัคคี 

              - ความกตัญูกตเวที 
              -  การตรงตอเวลา 

1.2 วิธีการสอน 
- ใชการจัดการเรียนการสอนแบบศูนยการเรียนรู  (Learning Center)โดยเปดโอกาสใหนักศึกษา 

เปนผูควบคุมการจัดการเรียนการสอน (Friend Assisted Instruction) รวมกับอาจารย  โดยแบงกิจกรรมดังนี้ 
                 -ข้ันเตรียม      

                      1.  ครูมอบหมายให นักเรียน คนควา , ศึกษาและแนบเอกสารประกอบ 

                      2.  วัดผลกอนเรียน 

                   2.1  ครูแจกแบบทดสอบกอนเรียน 

                   2.2  ครูใหนักเรียนสงกระดาษคําตอบ และทําการตรวจ 

                  - ข้ันนําเขาสูบทเรียน 

                  - ข้ันสอนทฤษฎ(ีใบเนื้อหา) / ปฏิบัติ(ใบปฏิบัติงาน/ใบงาน) 

                  - ข้ันสรุป      - ข้ันประเมินผล     - กิจกรรม จิตบริการ 

1.3 วิธีการประเมินผล 

- ประเมินผลจากกิจกรรมกลุมการนําเสนอ  การถามและตอบขอสงสัยพฤติกรรมท่ีแสดงออกใน 
ชั้นเรียน 

- การตรวจสอบการมีวินัยตอการเรียน  การตรงตอเวลาในการเขาชั้นเรียนและการสงงาน 

- การสงงานพิเศษ 

- การสอบกลางภาคและปลายภาค 

- คะแนน คุณธรรมและจริยธรรม 

บูรณาการกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หลักความพอประมาณ 

นักศึกษาความรูจักหลักการศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับโครงสรางอุปกรณประกอบหุนยนต  การทํางาน 
การออกแบบ การควบคุม กระบวนการปอนกลับ การทํางานของเครื่องควบคุมกลไกรวมกับระบบ
อิเล็กทรอนิกสในงานอุตสาหกรรม 
    



 

 

หลักความมีเหตุผล 
 นักศึกษามีเหตุผลในการพิจารณาเลือกซ้ือ  การประยุกตใชงานการบํารุงรักษาหุนยนต และ เครื่องมือ
เครื่องใชท่ีเก่ียวของกับงานอิเล็กทรอนิกสในการท่ีจะใชหรือบริโภคในชีวิตประจําวัน มากนอยเพียงไร 
หลักการมีภูมิคุมกัน 
 นักศึกษามีการวางแผนกอนท่ีจะเลือกซ้ือ  การประยุกตใชงาน การบํารุงรักษา หุนยนต และ เครื่องมือ
เครื่องใชท่ีเก่ียวของกับงานอิเล็กทรอนิกส วันหมดอายุของเครื่องมือ  และประโยชนของหุนยนต และ เครื่องมือ
เครื่องใช และรูจักเปรียบเทียบราคาหุนยนต หลาย ๆ ราน  เพ่ือใหไดหุนยนตท่ีมีคุณภาพ และเหมาะสมกับงาน 
เง่ือนไขความรู 
 นักศึกษามีความรูในการเลือกซ้ือหุนยนต เครื่องมือเครื่องใช ท่ีมีจําเปน มีคุณภาพ  ราคาเหมาะสม 
และเหมาะสมกับการใชงานจริง 
เง่ือนไขคุณธรรม 
 นักศึกษามีเปนระเบียบ  ปฏิบัติตามข้ันตอนการเตรียมการเบื้องตน  คําแนะนํา  มีวินัยในตนเองในการ
ใชหุนยนต  เครื่องมือและเครื่องใชตาง ๆ 

2. ความรู 
2.1 ความรูท่ีตองไดรับ 

เพ่ือใหนักศึกษามีความรูพ้ืนฐาน หลักการ  โครงสราง บล็อกไดอะแกรม  วงจร  การอออกแบบ  
การประยุกตใชงานตลอดจนการเลือกซ้ือ การบํารุงรักษา การทํางาน การควบคุม กระบวนการปอนกลับ การ
ทํางานของ หุนยนต  เครื่องควบคุมกลไกรวมกับระบบอิเล็กทรอนิกสในงานอุตสาหกรรม    
 

2.2 วิธีการสอน 
 ใชการจัดการเรียนการสอนแบบศูนยการเรียนรู  (Learning Center)โดยเปดโอกาสใหนักศึกษา 

เปนผูควบคุมการจัดการเรียนการสอน (Friend Assisted Instruction) รวมกับอาจารย  โดยแบงกิจกรรมดังนี้ 
                 -ข้ันเตรียม      

                      1.  ครูมอบหมายให นักเรียน คนควา , ศึกษาและแนบเอกสารประกอบ 

                      2.  วัดผลกอนเรียน 

                   2.1  ครูแจกแบบทดสอบกอนเรียน 

                   2.2  ครูใหนักเรียนสงกระดาษคําตอบ และทําการตรวจ 

                  - ข้ันนําเขาสูบทเรียน 

                  - ข้ันสอนทฤษฎี(ใบเนื้อหา) / ปฏิบัติ(ใบปฏิบัติงาน/ใบงาน) 

                  - ข้ันสรุป      - ข้ันประเมินผล      - กิจกรรม จิตบริการ 

2.3 วิธีการประเมินผล 
          - ประเมินผลจากกิจกรรมกลุมการนําเสนอ  การถามและตอบขอสงสัย  พฤติกรรมท่ี 

แสดงออกในชั้นเรียน 
                  - การตรวจสอบการมีวินัยตอการเรียน  การตรงตอเวลาในการเขาชั้นเรียนและการสงงาน 

         - การสงงานพิเศษ 
         - การสอบกลางภาคและปลายภาค 
         - คะแนน คุณธรรมและจริยธรรม 



 

 

3. ทักษะทางปญญา 
3.1 ทักษะทางปญญา  ท่ีตองพัฒนา 

-  สามารถคิดวิเคราะห  แสดงความคิดเห็นตอการแกปญหา การออกแบบ การใชงาน การ 
บํารุงรักษา ของหุนยนต  และเครื่องมือเครื่องใชท่ีเก่ียวของกับงานอิเล็กทรอนิกส 

      -  สามารถใชความรูทางทฤษฎี และทางภาคปฏิบัติ เพ่ือการพัฒนา ปรับปรุง หุนยนต พรอมท่ีจะ
นําไปใชงานไดจริง  

3.2 วิธีการสอน 
 -  การสอนโดยใชปญหาเปนฐาน  (Problem  Based  Learning : PBL) 

      -  ฝกตอบปญหาในชั้นเรียนและการแสดงความคิดเห็นตอปญหา  และระดมสมองในการแกไข 
ปญหา  จากกรณีศึกษาตามประเด็นปญหาท่ีกําหนดไวแลว   

      -  มอบหมายงานกลุม 
3.3 วิธีการประเมินผล 

- ประเมินจากการตอบปญหา  การปฏิบัติงาน และการแสดงความคิดเห็นในชั้นเรียน   
     -  การนําเสนอหนาชั้นเรียน 
     -  การสอบยอย  การสอบกลางภาคและปลายภาค 

4. ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 
4.1 ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบท่ีตองพัฒนา 

-  ความรับผิดชอบในการทํางานท่ีไดรับมอบหมายท้ังรายบุคคลและงานกลุม   
     -  สามารถปรับตัวในการทํางานรวมกับผูอ่ืนไดในทุกสถานภาพ   
     -  วางตัวและรวมแสดงความคิดเห็นในกลุมไดอยางเหมาะสม   
4.2 วิธีการสอน 

-  จัดกิจกรรมเสริมในชั้นเรียนและนอกชั้นเรียนท่ีนักศึกษามีโอกาสปฏิสัมพันธกับนักศึกษาอ่ืน   
และบุคคลภายนอก 

     -  มอบหมายงานกลุมและมีการเปลี่ยนกลุมทํางานตามกิจกรรมท่ีมอบหมาย  เพ่ือใหนักศึกษา 
ทํางานไดกับผูอ่ืน  โดยไมยึดติดกับเฉพาะเพ่ือนท่ีใกลชิด 

      -  กําหนดความรับผิดชอบของนักศึกษาแตละคนในการทํางานกลุม  อยางชัดเจน 
4.3 วิธีการประเมินผล 

-  ประเมินการมีสวนรวมในชั้นเรียน 
     -  ประเมินความรับผิดชอบจากรายงานกลุมของนักศึกษาดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคล 

และดานความรับผิดชอบ 
5. ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข  การส่ือสารและการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 

5.1 ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข  การส่ือสารและการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ  ท่ีตองพัฒนา 
สามารถคัดเลือกแหลงขอมูล   
      -  การคนควาหาขอมูลทางอินเตอรเน็ต   
      -  การนําเสนองานทีไดรับมอบหมาย   
      -  สามารถใชภาษาไทยในการนําเสนอดวยการเขียนและการพูดไดอยางเหมาะสม   
 
5.2 วิธีการสอน 

-  ใช  PowerPoint  ท่ีนาสนใจ  ชัดเจน  งายตอการติดตามทําความเขาใจ  ประกอบการสอน 
ในชั้นเรียน 



 

 

     -  การสอนโดยมีการนําเสนอขอมูลจากการคนควาทางอินเตอรเน็ต  เพ่ือเปนตัวอยางกระตุนให 
นักศึกษาเห็นประโยชนจากการใชเทคโนโลยีสารสนเทศในการนําเสนอและสืบคนขอมูล 

     -  การสืบคนขอมูลดวยเทคโนโลยีสารสนเทศ 
     -  การมอบหมายงานท่ีตองมีการนําเสนอท้ังในรูปเอกสารและดวยวาจาประกอบสื่อเทคโนโลยี 
5.3 วิธีการประเมินผล 
      -  ประเมินทักษะการใชภาษาเขียนจากรายงานและงานท่ีไดรับมอบหมาย 
     -  ประเมินทักษะการใชสื่อและการใชภาษาพูดจากการนําเสนอหนาชั้นเรียน 
     -  ประเมินรายงานการสืบคนขอมูลดวยเทคโนโลยีสารสนเทศ 
 

 
 

หมวดที ่5.แผนจัดการเรียนรูแบบบูรณาการและการประเมินผล 

 

5.1แผนจัดการเรียนรูแบบบูรณาการ 

สัปดาห 
ท่ี 

หัวขอ/รายละเอียด 
จํานวน 
ช่ัวโมง 

กิจกรรม 
การเรียนการสอน  และส่ือท่ีใช หมายเหตุ 

ทฤษฎี ปฏิบัต ิ
1-2 ชีแ้จงกระบวนการจัดการ

เรียนการสอน ในรายวิชา
หุนยนตในระบบอุตสาหกรรม 
บทท่ี 1. หุนยนต 
- พ้ืนฐานของหุนยนต , ชนิด ,
ลําดับข้ันความเปนอิสระและ
การบังคับของวัตถุเกร็ง , ชนิด
และการทํางานของโซ
จลนศาสตร 
 
 
 

2 6 อธิบายคําจุดประสงครายวิชา  
คําอธิบายรายวิชา  มาตรฐานรายวิชา  
และการประเมินผล 
- ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน 

- กิจกรรมกลุม , ศึกษาดวยตนเอง ,
โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ , สื่อทางอินเตอรเน็ต 

- ชุดฝกวิชาหุนยนต 

 

3 บทท่ี 2. แหลงจายกําลังงาน
ของหุนยนต   
-หลักการทํางานของ
แหลงจายกําลังงานไฟฟา
กระแสตรงชนิดตาง ๆ , 
หลักการทํางานของแหลงจาย
กําลังงานไฟฟากระแสสลับ
ชนิดตาง ๆ , หลักการทํางาน
ของระบบไฟฟา  
 

1 3 - ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน 

- กิจกรรมกลุม , ศึกษาดวยตนเอง ,
โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ- สื่อทางอินเตอรเน็ต 

- ชุดฝกวิชาหุนยนต  

 



 

 

4 หนวยท่ี 3. มอเตอรไฟฟา   
-หลักการทํางาน , การ
เลือกใช มอเตอรไฟฟา
กระแสตรง และมอเตอรไฟฟา
กระแสสลับ 
 

1 3 - ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน / กิจกรรมกลุม , 
ศึกษาดวยตนเอง , โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ , สื่อทางอินเตอรเน็ต 

- ชุดฝกวิชาหุนยนต  

 

5-6 หนวยท่ี 4. ระบบไฮดรอลิกส
และระบบนิวเมติกส    
-หลักการทํางาน , การทํางาน 
, การเลือกใช ของระบบไฮ
ดรอลิกส , ระบบนิวเมติกส , 
การทํางานของกลามเนื้อลม
(Air Muscles)   ,อีเล็กโทร
แอ็คตีฟโพลิเมอร  
 

2 6 - ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน / กิจกรรมกลุม , 
ศึกษาดวยตนเอง , โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ 

- สื่อทางอินเตอรเน็ต 
- ชุดฝกวิชาหุนยนต  

 

7-8 หนวยท่ี 5. เซนเซอร    
-หลักการทํางาน , การทํางาน 
, การเลือกใช ของพร็อกซิมิตี้
เซนเซอร , เซนเซอรภายใน
หุนยนตชนิดตาง ๆ , เซนเซอร
ภายนอกหุนยนตชนิดตาง ๆ  
 

2 6 - ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน / กิจกรรมกลุม , 
ศึกษาดวยตนเอง , โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ 

- สื่อทางอินเตอรเน็ต 
- ชุดฝกวิชาหุนยนต 

 

9 สอบกลางภาค 4 - - สอบกลางภาคตามตารางสอบ 
- แบบทดสอบ 

 

10-11 หนวยท่ี 6. การออกแบบ
เซลลหุนยนตอุตสาหกรรม  
-หลักการทํางาน , การทํางาน 
, ชนิด และการวางแผนผังเซล
หุนยนต , การทํางานของ
ระบบอัติโนมัติ , คุณลักษณะ
ตาง ๆ ของหุนยนต , ประเภท
ของการเกิดอุบัติเหตุตาง ๆ , 
แหลงท่ีมาของอันตรายตาง ๆ 
ท่ีเกิดจากการทํางานของ
หุนยนต  

2 6 - ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน / กิจกรรมกลุม , 
ศึกษาดวยตนเอง , โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ 

- สื่อทางอินเตอรเน็ต 
- ชุดฝกวิชาหุนยนต 

 



 

 

12-13 หนวยท่ี 7. การประยุกตใช
งานหุนยนตอุตสาหกรรม  
- หลักการขนถาย , 
กระบวนการทํางาน ,การ
ประกอบ , การตรวจสอบ , 
การประยุกตใชงานของ
หุนยนตในงานอุตสาหกรรม      

2 6 - ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน / กิจกรรมกลุม , 
ศึกษาดวยตนเอง , โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ , สื่อทางอินเตอรเน็ต 

- ชุดฝกวิชาหุนยนต 

 

14-15 หนวยท่ี 8. การควบคุม
หุนยนตอุตสาหกรรม   
- สวนประกอบ , โปรแกรม , 
การจําลอง , การตรวจสอบ
หุนยนตอุตสาหกรรม  
 

2 6 - ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน / กิจกรรมกลุม , 
ศึกษาดวยตนเอง , โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ 

- สื่อทางอินเตอรเน็ต 
- ชุดฝกวิชาหุนยนต 

 

16 หนวยท่ี 9. ระบบการ
มองเห็นของเครื่องจักร ใน
หุนยนตอุตสาหกรรม  
- การทํางานองคประกอบ
ระบบมองเห็นของเครื่องจักร , 
คอมพิวเตอร , ข้ันตอน , 
วิธีการประมวลภาพของ
หุนยนตหุนยนตอุตสาหกรรม  

1 3 - ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน / กิจกรรมกลุม , 
ศึกษาดวยตนเอง , โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ 

- สื่อทางอินเตอรเน็ต 
- ชุดฝกวิชาหุนยนต 

 

17 หนวยท่ี 9. การตรวจสอบ
และการซอมบํารุงรักษา
หุนยนตอุตสาหกรรม  
- การทํางานองคประกอบ
ระบบมองเห็นของเครื่องจักร , 
คอมพิวเตอร , ข้ันตอน , 
วิธีการประมวลภาพของ
หุนยนตหุนยนตอุตสาหกรรม  

1 3 - ข้ันเตรียม/ข้ันนําเขาสูบทเรียน/ข้ัน
สอน/ข้ันสรุป/ข้ันประเมินผล/กิจกรรม 
จิตสาธารณะประโยชน / กิจกรรมกลุม , 
ศึกษาดวยตนเอง , โครงงาน 

- ใบงาน / ใบเนื้อหา / ใบปฏิบัติงาน 

- แผนภาพ 

- สื่อทางอินเตอรเน็ต 
- ชุดฝกวิชาหุนยนต 

 

18 สอบปลายภาค 4 - - สอบกลางภาคตามตารางสอบ 
- แบบทดสอบ 

 

 
 
 



 

 

 

5.2  แผนการประเมินผลการเรียนรู 
วิธีการประเมินผลนักศึกษา สัปดาหท่ี 

ประเมิน 
สัดสวนของ 

การประเมินผล 
สอบกลางภาค 
สอบปลายภาค 

9 
18 

30% 
30% 

วิเคราะหกรณีศึกษาคนควาการนําเสนอรายงาน 
การทํางานกลุมและผลงาน 
การทดสอบยอย 
การสงงานตามท่ีมอบหมาย 

ตลอดภาค 
การศึกษา 

20% 

คะแนนคุณธรรม จริยธรรม 
การเขาชั้นเรียน 
การมีสวนรวม 

ตลอดภาค 
การศึกษา 

20% 

 

 
หมวดที ่ 6.  ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 

 
1.หนังสือ  และเอกสารประกอบการสอนหลัก 

1. ชิต เหลาวัฒนา.(2545). หุนยนตและระบบการผลิตอัติโนมัติ. 
2. ธวัชชัย ละมอม.(2544). เอกสารประกอบการสอน”หุนยนตในระบบอุตสาหกรรม 

3105-2104” วิทยาลัยเทคนิคสุรินทร 
3. เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม.(2547).คัมภีรหุนยนต.กรุงเทพมหานคร:ซีเอ็ดยูเคชั่น 
4. บุญธรรม  ภัทราจารุกูล.(2555).หุนยนตอุตสาหกรรม.กรุงเทพมหานคร:ซีเอ็ดยูเคชั่น 
5. ดร.อรรณพ  เรืองวิเศษ.(2549).การสรางหุนยนตสําหรับการแขงขัน.สํานักพิมพ ส.ส.ท. 

สมาคมสงเสริมเทคโนโลยี(ไทย-ญี่ปุน) 
6.  ขอมูลเพิ่มเติมจากอินเตอรเน็ต 

 
2.หนังสือ  เอกสาร  และขอมูลอางอิง  ท่ีสําคัญ 
          - ขอมูลเพ่ิมเติมจากอินเตอรเน็ต 
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