
   

แบบบันทึกหลังสอน 

ครั้งท่ี.. 1  .. วันท่ี.. 6พฤศจิกายน  2560... เวลา...(8.00-11.00) .................... ปวส 2ชอ สายตรง 
จ านวนนักศึกษา  (เต็ม)....18...................... คน   เข้าเรียน...18............... คน   ขาดเรียน......0................... คน 

1.  หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ    หน่วยที่ 1 บทที ่1 ไมโครคอนโทรลเลอร์ MCS-51    
  

 

      1.1 ภาพรวมของ MCS-51 
 

  
 

      1.2 โครงสร้างหน่วยความจ าของ MCS-51 
 

  
 

      1.3 ความเร็วในการท างานของ MCS-51 
 

  
 

      1.4 การพัฒนางานไมโครคอนโทรลเลอร ์

 บทน ำ        มีหน่วยความจ า โปรแกรม 4K ภายใน และรองรับการใช้งานของหน่วยความจ า โปรแกรม ได้ถึง 64K
มีหน่วยความจ า ข้อมูล (RAM) 128 Bytes ภายใน และรองรับการใช้งานของหน่วยความจ า ข้อมูล ไดถ้ึง 64Kมี 
Port ที่เป็นได้ทั้ง I / O ทั้งหมด 4 port และสามารถใช้งานได้ในระดับ BIT8-bit CPU มีส่วน Timer / Counter 
ขนาด 16 Bit สองชุด ส าหรับใช้ในการจับเวลา หรือนับจ านวนมี Full duplex UART ส าหรับใช้ รับ/ส่ง ข้อมูลแบบ
อนุกรมรับ Interrupt ได้จาก 6 แหล่งก าเนิด โดยมี 5 ต าแหน่งของ ISR และการ Interrupt โดยสามารถจัดระดับ
ความส าคญัได้ 2 ระดับมีตัวก าเนดิความถี่ Clock ภายใน 

       MCS-51 Family 
MCS-51 นั้น ได้มีการออกแบบและผลติออกมาในหลายๆ รปูแบบ ซึง่มีความสามารถและส่วนประกอบภายในที่เพ่ิม

ขึ้นมา แต่อย่างไรกด็ีค าสั่งต่างๆ ยงัคงเหมือนกัน 

 
2.  กิจกรรม/วิธีการบูรณาการเรียนการสอน 
          2.1 สอนลักษณะอธิบาย Microprocessor and Microcontroller Architectures 
          2.2 สอนลักษณะอธิบายมีหน่วยความจ า โปรแกรม 4K ภายใน และรองรับการใช้งานของหน่วยความจ า โปรแกรม 

ได้ถึง 64Kมีหน่วยความจ า ข้อมลู (RAM) 128 Bytes ภายใน 
          2.3 สอนลักษณะอธิบายโครงสร้างภายใน มี Port ที่เป็นไดท้ั้ง I / O ทั้งหมด 4 port และสามารถใช้งานได้ในระดับ 

BIT8-bit CPU 
           2.4 สอนลักษณะอธิบายมีส่วน Timer / Counter ขนาด 16 Bit สองชุด ส าหรับใช้ในการจบัเวลา หรือนับจ านวนมี 

Full duplex UART  
           2.5 สอนลักษณะอธิบายส าหรับใช้ รับ/ส่ง ข้อมูลแบบอนุกรมรับ Interrupt 
3.  พฤติกรรมทีผู่้เรียนแสดงออกหลังจากการบรูณาการกิจกรรมการเรียนการสอน 

3.1)  สอดคล้องกับหลักการท างานเรื่อง.ได้ความรูเ้บื้องต้น รู้จักโครงสร้างภายในของ ไมโครคอนโทรลเลอร์   MCS-51 ..
ได้ 

3.2)  สอดคล้องกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง.......กำรเรียนรู้ด้วยตนเองและกำรน ำไปศึกษำด้วยตนเองใช้ได้... 
3.3)  คุณธรรม/จริยธรรม....มีควำมรอบคอบ  และให้ไปค้นคว้ำ ข้อมูลจำกแหล่งอื่นได้ ................ 
3.4)  สมรรถนะที่ได้.นักเรียนมีความเข้าใจ โครงสร้างภายใน บอกอธิบายโครงสร้างภายในได้อย่างถูกต้อง.. 

3.4.1 อธิบายลักษณะโครงสร้างภายใน MCS-51 ได ้  (ด้านความรูค้วามจ า) 
3.4.2 บรรยายรูปรา่งโครงสร้างภายใน MCS-51 ได ้ (ด้านความรู้ความจ า) 
3.4.3 ยกตัวอย่างอธิบายการท างาน ลักษณะโครงสรา้งภายใน MCS-51 ได้ (ด้านความเข้าใจ) 

เปรียบเทยีบการสรุปและขยายผลประเด็นเนื้อหาสาระการเรียนรู้ และการให้ข้อเสนอแนะเพิม่เตมิได ้  
             3.4.4 การมอบหมายให้นักศึกษาท าแบบฝึกหัด/การบ้าน (ด้านการประเมิน) 
 
4.  ผลการใช้แผนการจัดการเรยีนรู้  และการปรับปรุงแผนการจดัการเรยีนรู้ 
............................................................................................................................................................................. 
............................................................................................................................................................................. 
............................................................................................................................................................................. 
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............................................................................................................................................................................. 
 
5.  การประเมินผลการสอนของตนเอง 

รายการประเมินการบรูณาการ 5 4 3 2 1 
1.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ   /   
2.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพียง   /   
3.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy)  /    
4.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
5.  ส่งเสริมภูมิคุม้กันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

6.  วิธีการและผลการติดตามนักเรยีนที่ขาดเรียน/มีปญัหา 
........................................................................................................................................................................... 
........................................................................................................................................................................... 

       ลงช่ือ........................................................ 
                             (.....................................................) 

                                          อาจารยผ์ู้สอน 

แบบประเมินตนเองในกำรจัดกจิกรรมกำรเรียนกำรสอนของครูผู้สอน 
คณะเทคโนโลยีอุตสำหกรรม 

ค ำชี้แจง  แบบประเมินนี้ มีจุดประสงค์เพื่อประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพื่อใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรม
การเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธ์ิยิ่งข้ึน โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท าเครื่องหมาย  ลงในช่องที่ตรงกับ
สิ่งที่ท่านปฏิบัติเมื่อสิ้นสุดภำคเรียน ดังนี ้

  5  =  มากที่สุด   4  =  มาก      3  =  ปานกลาง      2  = น้อย      1  =  น้อยที่สุดหรือไม่เลย 

 
 

สิ่งที่ท่ำนปฏิบัต ิ
 

 5 
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ส่วนที่ 1  ประเมินตนเอง      
1. ผู้สอนได้ชี้แจงวัตถุประสงค์ จุดมุ่งหมายในการเรียน ลักษณะวิชา วิธีเรียน และการวัดผล วิชานี ้   /   
2. ผู้สอนมีแผนการสอนครบถ้วน   /   
3. เตรียมการสอนล่วงหน้าท้ังเนื้อหาและวิธีการ  /    
4. ค้นคว้าและปรับปรุงเนื้อหาวิชาให้ถูกต้องทันสมัย  /    
5. เข้าสอนสม่ าเสมอและตรงเวลา  /    
6. ใช้เทคนิควิธีสอนหลากหลายแบบ   /   
7. ปริมาณของเนื้อหาวิชาเหมาะสมกับเวลาเรียน  /    
8. มอบหมายงานให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเตมิ    /  
9. สอดแทรกจรยิธรรมหรือคณุธรรมในระหวา่งการสอน   /   
10. มีความสนใจและพอใจในการสอนวิชานี้    /  
ส่วนที่ 2  ประเมินผลกำรสอน      
11. จุดมุ่งหมายของวิชานี้ชัดเจนและเหมาะสมกับผู้เรยีน  /    
12. เนื้อหาวิชาให้ความรู้แก่ผู้เรียน  /    
13. เป็นวิชาที่ท าความเข้าใจได ้     / 
14. วิชานี้กระตุ้นให้เกิดความคิดรเิริ่ม   /   



   

 ดีมาก   (4.50 – 5.00) 
 ดี                         (3.50 – 4.49) 
 ปานกลาง              (2.50 – 3.49) 
 ควรปรับปรุง           (1.50 – 2.49) 
 ควรปรับปรุงอีกมาก   (1.00 – 1.49) 

 
 

สิ่งที่ท่ำนปฏิบัต ิ
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15. ผู้สอนอธิบายหรือบรรยายไดแ้จ่มแจ้ง  /    
16. กระตุ้นให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเติม   /   
17. เปิดโอกาสใหผู้้เรยีนแสดงความคิดเห็นหรือซักถาม  /    
18. ผู้สอนตอบปัญหาหรือช้ีแจงไดก้ระจ่าง  /    
19. ผู้สอนพยายามเชื่อมโยงเนื้อหาที่สอนกับการน าไปใช้  /    
20. มีเอกสารหรืออุปกรณ์ประกอบการสอน   /   
21. เอกสารหรืออุปกรณ์ที่ใช้เหมาะสมกับเนื้อหาวิชาเหมาะสม   /   
22. ปริมาณงานท่ีก าหนดใหผู้้เรียนท าหรือค้นคว้าเพิ่มเติม   /   
23. ผู้เรียนมโีอกาสฝึกตนเองให้มวีินัยและรบัผิดชอบการท างาน   /   
24. ผู้สอนตรวจและแจ้งผลงานของผู้เรียน  /    
25. มีการประเมินผลการเรียนรู้ระหว่างสอน  /    
26. ผู้สอนเอาใจใส่ต่อการสอนและเตรยีมการสอน  /    
27. ผู้สอนสนใจและช่วยเหลือผู้เรยีน  /    
28. บรรยากาศในห้องเรียนเป็นกนัเอง  /    
29. ผู้สอนเปิดโอกาสให้ซักถามหรอืขอค าแนะน านอกเวลาเรียน   /   
30. จัดให้มีกิจกรรมหรือการฝึกเสริมการเรียนรู้  /    
ตอนที่ 3  กำรบูรณำกำร 
31.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

  /   

32.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง  /    
33.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy)  /    
34.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency)  /    
35.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free)  /    

รวมคะแนน  
ค่ำเฉลี่ยที่ได้ (คะแนน/รวม 35)  

สรุปผลการประเมินอยู่ในระดับ    

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

/ 



   

แบบบันทึกหลังสอน 

ครั้งท่ี.. 2-3  .. วันท่ี.. 13 - 20   พฤศจิกายน  2560... เวลา...(8.00-11.00) .................. ปวส 2ชอ สายตรง 
จ านวนนักศึกษา  (เต็ม)....18...................... คน   เข้าเรียน...18............... คน   ขาดเรียน......0.............. คน 

1.  หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ  หนว่ยที ่2บทที่ 2 การเขียนโปรแกรมด้วยภาษาแอสเซมบล ี
 

  
 

  
 

           2.1 Addressing Modes 
 

  
 

           2.2 ค าสั่งภายใน MCS- 15 
 

  
 

           2.3 การเขียนโปรแกรมภาษาแอสแซมบลีเบื้องต้น                                                      
 

  
 

           2.4 ประเภทของข้อมูลและค าสั่งเทียม 
 

  
 

         2.5 รีจิสเตอร์แบงค์และสแตก                             
 

  
 

           2.6 แฟลกของ MCS-51 และรีจสิเตอร์ PSW                         
 

บทน า 

 

 ในส่วนน้ีจะเป็นการแจ้งให้คอมโพล์เลอร์ทราบถึงไฟล ์ต่างๆ ที่เก็บ ชุดค าสั่งที่ซีพียูสามารถจะเรียกใช้ได ้เป็นชุดคาสั่งที่ได้
เตรียมให้ซีพียูสามารถเรียกใช้ได้ภายในโปรแกรม โดยก่อนที่จะมีการคอมไพล์โปรแกรมใหเ้ป็นภาษาเครื่องน้ันคอมโพลเ์ลอรจ์ะ
แปลคาสั่งในส่วนน้ีก่อน เช่น// ชุดคาสั่งมาตรฐานอินพุท เอาท์พุท 
#include <stdio.h>//ชุดคาสั่งอินพุทเอาท์พุทพอร์ทของ AVR 
#include <avr/io.h>การก าหนดค่าคงท่ี และช่ือแทน (Definitions)เป็นการก าหนดชื่อแทนให้กับค่าคงที่ หรือชุดคาสั่ง 
ต่างๆ#define max_time10 #define cpu_clk8000000 การประกาศค่าตัวแปร (Declarations)เป็นการประกาศใช้งานตัว
แปรด้วยการก าหนดตัวแปร และชนิดข้อมูลของตัวแปร เช่น 

unsigned char i,j; // ประกาศคา่ตัวแปร iและ j เป็น // ชนิด unsigned char  
intmax = 10; //ประกาศค่าตัวแปร max เป็น // ชนิด intพร้อมท้ังกาหนดค่าเริม่ต้น 

ตัวแปรแบบพอยเตอร ์(Pointer) 

ตัวแปรพอยเตอร์หรือตัวแปรตัวช้ี เป็นตัวแปรที่มีความส าคัญมากในภาษาซ ีเพราะว่าให้ความยดืหยุ่นในการใช้งานได้ด ีคล้าย
กับภาษาแอสเซมบลี ้ตัวแปรแบบพอยเตอร์มีหนา้ที่เก็บต าแหน่งของตัวแปรอื่นๆ ว่าอยู่ที่ใดในหน่วยความจ า รูปแบบการ
ก าหนดตัวแปรพอยเตอร ์
ชนิดของตัวแปร *ช่ือตัวแปร 

ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C 

If ;-if-else; Switch; For ; While ; do-while ; GOTO  

กำรแปลโปรแกรมและโปรแกรมเชื่อมโยงในภำษำซี  
การพัฒนาโปรแกรมภาษาซีแสดง  
1. สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ (Source file) โดยมีแฟ้มข้อมลูนามสกุล .c ขึ้นมา โดยใช้ โปรแกรมที่สามารถเขียนแฟ้มข้อมลูใดๆ 
ก็ได ้โดยอยู่ในรูปแบบของการเขยีนโปรแกรมภาษาซ ี 
2. ตัวแปลโปรแกรมของภาษาซ ี(C Compiler) จะทาการแปลงโปรแกรมต้นฉบับเก็บไว ้ในอีกแฟ้มข้อมูลหนึ่งเรียกว่า
แฟ้มข้อมูลออบเจ็กต ์(Object file) ที่มีนามสกลุ .obj  
3. โปรแกรมเชื่อมโยง (Linker) ทาการตรวจสอบว่าโปรแกรมที่เขียนข้ึนนั้น มีการเรยีกใช้ งานฟังก์ชันมาตรฐานใดจากคลัง
โปรแกรมภาษาซ ี(C Library) หรอืไม ่โดยโปรแกรมเชื่อมโยงทาการ รวมเอาฟังก์ชันเหล่านั้นเข้ากับแฟ้มข้อมูลออบเจ็กต์แล้ว
จะได้แฟม้ข้อมูลที่กระทาการได ้(Executable file) โดยมีนามสกุลเป็น .exe 

2.  กิจกรรม/วิธีการบูรณาการเรียนการสอน 
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          2.1 สอนลักษณะอธิบาย ค าสั่งภายใน MCS- 15 ค าสั่งภายนอก 
          2.2 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย ค าสั่งภายใน MCS- 15 ค าสั่งภายนอก 
การประกาศใช้งานตัวแปรด้วยการก าหนดตัวแปร และชนิดข้อมูลของตัวแปร  
          2.3 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย ตัวแปรแบบพอยเตอร ์(Pointer) 

          2.4 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C 

               If ;-if-else; Switch; For ; While ; do-while ; GOTO  

           2.5 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย การพัฒนาโปรแกรมภาษาซี  
                2.5.1 สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ (Source file) 
                2.5.2 ตัวแปลโปรแกรมของภาษาซ ี(C Compiler) 
                2.5.3 โปรแกรมเช่ือมโยง (Linker) 
3.  พฤติกรรมที่ผู้เรียนแสดงออกหลังจากการบรูณาการกิจกรรมการเรียนการสอน 

3.1)  สอดคล้องกับหลักการท างานเรื่อง.ได้ควำมรู้เบ้ืองต้น ค ำสั่งภำยใน MCS- 15 ค ำสั่งภำยนอกได้ 
3.2)  สอดคล้องกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง.......กำรเรียนรู้ด้วยตนเองเพ่ิมเต็มได้... 
3.3)  คุณธรรม/จริยธรรม....มีควำมรอบคอบ  และให้ไปค้นคว้ำ ข้อมูลจำกแหล่งอื่นได้ ................ 
3.4)  สมรรถนะที่ได้.นักเรียนมีความเข้าใจ ควำมรู้เบ้ืองต้น ค ำสั่งภำยใน MCS- 15 ค ำสั่งภำยนอกได้อย่างถูกต้อง.. 

3.4.1 อธิบำยลักษณะมีควำมรู้ควำมรู้เบื้องต้น ค ำสั่งภำยใน MCS- 15 ค ำสั่งภำยนอก    (ด้านความรู้
ความจ า) 

3.4.2 นักเรียน อธิบำยเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C เบ้ืองต้น ได ้ (ด้านความรู้ความจ า) 

              3.4.3 นักเรียน อธิบำยเขียน เข้ำใจ กำรประกำศใช้งำนตัวแปรด้วยกำรก ำหนดตัวแปร และชนิดข้อมลูของตัว
แปร  ได้ (ด้านความเข้าใจ) 

              3.4.4 เปรียบเทียบกำรสรุปและขยำยผลประเด็นเนื้อหำสำระกำรเรียนรู้ และกำรให้ข้อเสนอแนะเพ่ิมเติมได้   
กำรมอบหมำยให้นักศึกษำท ำแบบฝึกหัด/กำรบ้ำน (ด้านการประเมิน) 
 
4.  ผลการใช้แผนการจัดการเรยีนรู้  และการปรับปรุงแผนการจดัการเรยีนรู้ 
.............ผลการใช้แผนการจัดการเรีนรู้ ค าสั่งภายใน MCS- 15 ค าสั่งภายนอก มีจุดประสงค์เพื่อประเมนิพฤติกรรมการสอน
ของผู้สอน เพื่อใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรมการเรยีนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธ์ิ ในขั้นดี โดยขอให้ท่านประเมินตนเอง
โดยท า.......................................................................................................... 
 
5.  การประเมินผลการสอนของตนเอง 

รายการประเมินการบรูณาการ 5 4 3 2 1 
1.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ  /    
2.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพียง /     
3.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
4.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
5.  ส่งเสริมภูมิคุม้กันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

6.  วิธีการและผลการติดตามนักเรยีนที่ขาดเรียน/มีปญัหา 
.............(ไม่ขาดเรียน)........................................................................................................................................... 
............................................................................................................................................................................. 

       ลงช่ือ........................................................ 
                                 (นายนรเศรษฐ  ไทยแท้) 

                       อาจารย์ผู้สอน สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์

แบบประเมินตนเองในกำรจัดกจิกรรมกำรเรียนกำรสอนของครูผู้สอน 



   

คณะเทคโนโลยีอุตสำหกรรม 
ค ำชี้แจง  แบบประเมินนี้ มีจุดประสงค์เพื่อประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพื่อใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรม

การเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธ์ิยิ่งข้ึน โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท าเครื่องหมาย  ลงในช่องที่ตรงกับ
สิ่งที่ท่านปฏิบัติเมื่อสิ้นสุดภำคเรียน ดังนี ้

  5  =  มากที่สุด   4  =  มาก      3  =  ปานกลาง      2  = น้อย      1  =  น้อยที่สุดหรือไม่เลย 
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 5 
 ม

ำก
ที่ส

ุด 
      4 

 ม
ำก

 

3 
ปำ

นก
ลำ

ง 

2 
 น

้อย
 

1 
น้อ

ยท
ี่สุด

หร
ือไ

ม่เ
ลย

 

ส่วนที่ 1  ประเมินตนเอง      
1. ผู้สอนได้ชี้แจงวัตถุประสงค์ จุดมุ่งหมายในการเรียน ลักษณะวิชา วิธีเรียน และการวัดผล วิชานี้   /   
2. ผู้สอนมีแผนการสอนครบถ้วน   /   
3. เตรียมการสอนล่วงหน้าท้ังเนื้อหาและวิธีการ  /    
4. ค้นคว้าและปรับปรุงเนื้อหาวิชาให้ถูกต้องทันสมัย   /   
5. เข้าสอนสม่ าเสมอและตรงเวลา /     
6. ใช้เทคนิควิธีสอนหลากหลายแบบ /     
7. ปริมาณของเนื้อหาวิชาเหมาะสมกับเวลาเรียน   /   
8. มอบหมายงานให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเตมิ   /   
9. สอดแทรกจรยิธรรมหรือคณุธรรมในระหวา่งการสอน /     
10. มีความสนใจและพอใจในการสอนวิชานี้ /     
ส่วนที่ 2  ประเมินผลกำรสอน      
11. จุดมุ่งหมายของวิชานี้ชัดเจนและเหมาะสมกับผู้เรยีน  /    
12. เนื้อหาวิชาให้ความรู้แก่ผู้เรียน  /    
13. เป็นวิชาที่ท าความเข้าใจได ้  /    
14. วิชานี้กระตุ้นให้เกิดความคิดรเิริ่ม  /    
15. ผู้สอนอธิบายหรือบรรยายไดแ้จ่มแจ้ง  /    
16. กระตุ้นให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเติม /     
17. เปิดโอกาสใหผู้้เรยีนแสดงความคิดเห็นหรือซักถาม /     
18. ผู้สอนตอบปัญหาหรือช้ีแจงไดก้ระจ่าง /     
19. ผู้สอนพยายามเชื่อมโยงเนื้อหาที่สอนกับการน าไปใช้  /    
20. มีเอกสารหรืออุปกรณ์ประกอบการสอน  /    
21. เอกสารหรืออุปกรณ์ที่ใช้เหมาะสมกับเนื้อหาวิชาเหมาะสม  /    
22. ปริมาณงานท่ีก าหนดใหผู้้เรียนท าหรือค้นคว้าเพิ่มเติม  /    
23. ผู้เรียนมโีอกาสฝึกตนเองให้มวีินัยและรบัผิดชอบการท างาน  /    
24. ผู้สอนตรวจและแจ้งผลงานของผู้เรียน  /    
25. มีการประเมินผลการเรียนรู้ระหว่างสอน  /    
26. ผู้สอนเอาใจใส่ต่อการสอนและเตรยีมการสอน  /    
27. ผู้สอนสนใจและช่วยเหลือผู้เรยีน /     
28. บรรยากาศในห้องเรียนเป็นกนัเอง /     
29. ผู้สอนเปิดโอกาสให้ซักถามหรอืขอค าแนะน านอกเวลาเรียน /     
30. จัดให้มีกิจกรรมหรือการฝึกเสริมการเรียนรู้  /    
ตอนที่ 3  กำรบูรณำกำร 
31.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

 /    



   

 ดีมาก   (4.50 – 5.00) 
 ดี                     (3.50 – 4.49) 
 ปานกลาง              (2.50 – 3.49) 
 ควรปรับปรุง           (1.50 – 2.49) 
 ควรปรับปรุงอีกมาก   (1.00 – 1.49) 
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32.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง  /    
33.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
34.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
35.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

รวมคะแนน  
ค่ำเฉลี่ยที่ได้ (คะแนน/รวม 35)  

สรุปผลการประเมินอยู่ในระดับ    

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

/ 



   

แบบบันทึกหลังสอน 

ครั้งที่.. 4-5  .. วันที่.. 27 พฤศจิกายน - 4 ธันวาคม 2560... เวลา...(8.00-11.00) ....... ปวส 2ชอ สายตรง 
จ านวนนักศึกษา  (เต็ม)....18...................... คน   เข้าเรียน...18............... คน   ขาดเรียน......0.............. คน 

1.  หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ  ที่ 3 บท่ี  3 ค าสั่งต่างๆ และการท างานกับค าสั่ง        
 3.1ค าสั่งท าซ้ าและค าสั่งกระโดด 
  

 

3.2 การเรียกโปรแกรมย่อย  
 

 3.3 
 

 การเขียนโปรแกรมหน่วงเวลา 

 

 

  
 

  
 

3.4 กำรใช้โปรแกรม uVISION 2  

3.5 โปรแกรม uVISION 2  
3.6 การเรียนรู ้Debug และ Simulation 

 

บทน ำ 

 

การใช้โปรแกรม Keil Vision ปัจจุบันได้ถูกพัฒนาเป็นรุ่นที่ 4 สามารถบรรจลุงมาทดลองใช้งานได้ที ่
เวปไซต ์www.keil.com เมื่อทาการติดตั้งโปรแกรมเรียบร้อยแล้วเราสามารถใช้เครื่องมือ KeilVisionช่วยในการพัฒนา
โปรแกรม เนื้อหาในส่วนนีไ้ด้อธิบายการใช้งาน Keil Visionในการประยุกต์ใช้งานสาหรบัไมโครคอนโทรลเลอร ์MCS-51ใน
ส่วนน้ีจะเป็นการแจ้งให้คอมโพล์เลอร์ทราบถึงไฟล ์ต่างๆ ที่เก็บ ชุดค าสั่งที่ซีพียูสามารถจะเรยีกใช้ได ้เป็นชุดค าสั่งที่ได้เตรียม
ให้ซีพียูสามารถเรยีกใช้ได้ภายในโปรแกรม โดยก่อนที่จะมีการคอมไพล์โปรแกรมให้เป็นภาษาเครื่องนั้นคอมโพล์เลอร์จะแปล
ค าสั่งในส่วนน้ีก่อน เช่น// ชุดคาสัง่มาตรฐานอินพุท เอาท์พุท การพัฒนาโปรแกรมโดย Keil Visionมีกระบวนการพัฒนา
โปรแกรมแสดงดังภาพท่ี  
อธิบายเป็นขั้นตอนได ้ดังนี ้
1. เริ่มต้นสร้างโปรเจคโดยทาการเลือกบริษัทผูผ้ลติและเบอร์ของไมโครคอนโทรลเลอร์ที่ต้องการใช้งานจากฐานข้อมูล 
2. สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบล ีเพือ่ทาการเขียนโปรแกรมหรือแก้ไขโปรแกรม 
3. จัดท าโปรแกรมประยุกตโ์ดยผ่านการจัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision 
4. ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรมข้อมูลต้นฉบับเพื่อทดสอบความถูกต้องของโปรแกรม 
5. บรรจุโปรแกรมลงหน่วยความจ าแฟลชหรือเอสแรมพร้อมทั้งทดสอบการทางานกับ 
ฮารด์แวร ์
 
2.  กิจกรรม/วิธีการบูรณาการเรียนการสอน 
          2.1 สอนลักษณะอธิบาย บรรยา ปฎิบัต ิติดตั้งโปรแกรม ค าสั่ง MCS- 51  
          2.2 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย การเขียนโปรแกรมหรือแก้ไขโปรแกรมเริ่มต้นสรา้งโปรเจค 
          2.3 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย การเขียนโปรแกรม ปฎิบติั จัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision  

          2.4 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย เร่ิม ปฎิบัติกำรเขียน ค าสั่งควบคุมต่างๆในภาษา C สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับภาษา 
C/C++ หรือภาษาแอสเซมบล ี

           2.5 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย และปฎิบัต ิตรวจแกจุ้ดบกพร่องของโปรแกรมข้อมูลต้นฉบับ  

                2.5.1 สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ (Source file) 
                2.5.2 ตัวแปลโปรแกรมของภาษาซ ี(C Compiler) 
                2.5.3 โปรแกรมเช่ือมโยง (Linker) 
3.  พฤติกรรมที่ผู้เรียนแสดงออกหลังจากการบรูณาการกิจกรรมการเรียนการสอน 

3.1)  สอดคล้องกับหลักการท างานเรื่อง.ได้ควำมรู้เบ้ืองต้น ปฎิบัติ ติดต้ังโปรแกรม ค ำสั่ง MCS- 51 ค ำสั่งภำยใน MCS- 
15 ค ำสั่งภำยนอกได้ 

3.2)  สอดคล้องกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง.......กำรเรียนรู้ด้วยตนเองเพ่ิมเต็มและปฎิบัติ กำรเขียนโปรแกรม 
ค ำสั่ง MCS- 51 ได้... 
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3.3)  คุณธรรม/จริยธรรม....มีควำมรอบคอบ  และให้ไปค้นคว้ำ หำควำมรู้เพ่ิมเต็ม ข้อมูลจำกแหล่งอื่นได้ ...... 
3.4)  สมรรถนะที่ได้.นักเรียนมีความเข้าใจ ควำมรู้เบ้ืองต้น ค ำสั่งภำยใน MCS- 15 ค ำสั่งภำยนอก ได้จัดกำรสรำ้งงำนหรือ
โปรเจคของโปรแกรม Keil Vision อย่ำงถูกต้อง.. 

3.4.1 อธิบำยลักษณะมีควำมรูค้วำมรู้เบื้องต้น จัดกำรสรำ้งงำนหรือโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision    
(ด้านความรู้ความจ า) 

3.4.2 นักเรียน อธิบำยเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C เบ้ืองต้น ปฎิบัต ิกำรเขียนโปรแกรม ค ำสั่ง 
MCS- 51  ได้  (ด้านความรู้ความจ า) 

              3.4.3 นักเรียน อธิบำยเขียน เข้ำใจ ปฎิบัติกำรเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C สร้ำงแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ
ภำษำ C/C++ หรือภำษำแอสเซมบล ี ได้ (ด้านความเข้าใจ) 

              3.4.4 เปรียบเทียบกำรสรุปและขยำยผลประเด็นเนื้อหำสำระกำรเรียนรู้ และกำรให้ข้อเสนอแนะเพ่ิมเติมได้   
กำรมอบหมำยให้นักศึกษำท ำแบบฝึกหัด/กำรบ้ำน กำรเขียนโปแกรม (ด้านการประเมิน) 
 
4.  ผลการใช้แผนการจัดการเรยีนรู้  และการปรับปรุงแผนการจดัการเรยีนรู้ 
.............ผลการใช้แผนการจัดการเรีนรู้ การเขียนโปรแกรมหรือแก้ไขโปรแกรมเริม่ต้นสร้างโปรเจค มจีดุประสงค์เพื่อประเมิน
พฤติกรรมการสอนของผูส้อน เพื่อใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรมการเรยีนการสอนให้เกิดผลสมัฤทธ์ิ ในขั้นดี โดยขอให้
ท่านประเมินตนเองโดยท า
............................................................................................................................................................................. 
5.  การประเมินผลการสอนของตนเอง 

รายการประเมินการบรูณาการ 5 4 3 2 1 
1.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ /     
2.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพียง /     
3.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
4.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
5.  ส่งเสริมภูมิคุม้กันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

6.  วิธีการและผลการติดตามนักเรยีนที่ขาดเรียน/มีปญัหา 
.............(ไม่ขาดเรียน)........................................................................................................................................... 
............................................................................................................................................................................. 

       ลงช่ือ........................................................ 
                                 (นายนรเศรษฐ  ไทยแท้) 

                       อาจารย์ผู้สอน สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์

แบบประเมินตนเองในกำรจัดกจิกรรมกำรเรียนกำรสอนของครูผู้สอน 
คณะเทคโนโลยีอุตสำหกรรม 

ค ำชี้แจง  แบบประเมินนี้ มีจุดประสงค์เพื่อประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพื่อใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรม
การเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธ์ิยิ่งข้ึน โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท าเครื่องหมาย  ลงในช่องที่ตรงกับ
สิ่งที่ท่านปฏิบัติเมื่อสิ้นสุดภำคเรียน ดังนี ้

  5  =  มากที่สุด   4  =  มาก      3  =  ปานกลาง      2  = น้อย      1  =  น้อยที่สุดหรือไม่เลย 
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ส่วนที่ 1  ประเมินตนเอง      
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1. ผู้สอนได้ชี้แจงวัตถุประสงค์ จุดมุ่งหมายในการเรียน ลักษณะวิชา วิธีเรียน และการวัดผล วิชานี ้   /   
2. ผู้สอนมีแผนการสอนครบถ้วน   /   
3. เตรียมการสอนล่วงหน้าท้ังเนื้อหาและวิธีการ  /    
4. ค้นคว้าและปรับปรุงเนื้อหาวิชาให้ถูกต้องทันสมัย   /   
5. เข้าสอนสม่ าเสมอและตรงเวลา /     
6. ใช้เทคนิควิธีสอนหลากหลายแบบ /     
7. ปริมาณของเนื้อหาวิชาเหมาะสมกับเวลาเรียน   /   
8. มอบหมายงานให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเตมิ   /   
9. สอดแทรกจรยิธรรมหรือคณุธรรมในระหวา่งการสอน /     
10. มีความสนใจและพอใจในการสอนวิชานี้ /     
ส่วนที่ 2  ประเมินผลกำรสอน      
11. จุดมุ่งหมายของวิชานี้ชัดเจนและเหมาะสมกับผู้เรยีน  /    
12. เนื้อหาวิชาให้ความรู้แก่ผู้เรียน  /    
13. เป็นวิชาที่ท าความเข้าใจได ้  /    
14. วิชานี้กระตุ้นให้เกิดความคิดรเิริ่ม  /    
15. ผู้สอนอธิบายหรือบรรยายไดแ้จ่มแจ้ง  /    
16. กระตุ้นให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเติม /     
17. เปิดโอกาสใหผู้้เรยีนแสดงความคิดเห็นหรือซักถาม /     
18. ผู้สอนตอบปัญหาหรือช้ีแจงไดก้ระจ่าง /     
19. ผู้สอนพยายามเชื่อมโยงเนื้อหาที่สอนกับการน าไปใช้  /    
20. มีเอกสารหรืออุปกรณ์ประกอบการสอน  /    
21. เอกสารหรืออุปกรณ์ที่ใช้เหมาะสมกับเนื้อหาวิชาเหมาะสม  /    
22. ปริมาณงานท่ีก าหนดใหผู้้เรียนท าหรือค้นคว้าเพิ่มเติม  /    
23. ผู้เรียนมโีอกาสฝึกตนเองให้มวีินัยและรบัผิดชอบการท างาน  /    
24. ผู้สอนตรวจและแจ้งผลงานของผู้เรียน  /    
25. มีการประเมินผลการเรียนรู้ระหว่างสอน  /    
26. ผู้สอนเอาใจใส่ต่อการสอนและเตรยีมการสอน  /    
27. ผู้สอนสนใจและช่วยเหลือผู้เรยีน /     
28. บรรยากาศในห้องเรียนเป็นกนัเอง /     
29. ผู้สอนเปิดโอกาสให้ซักถามหรอืขอค าแนะน านอกเวลาเรียน /     
30. จัดให้มีกิจกรรมหรือการฝึกเสริมการเรียนรู้  /    
ตอนที่ 3  กำรบูรณำกำร 
31.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

 /    

32.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง  /    
33.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
34.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
35.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

รวมคะแนน  
ค่ำเฉลี่ยที่ได้ (คะแนน/รวม 35)  



   

 ดีมาก   (4.50 – 5.00) 
 ดี                     (3.50 – 4.49) 
 ปานกลาง              (2.50 – 3.49) 
 ควรปรับปรุง           (1.50 – 2.49) 
 ควรปรับปรุงอีกมาก   (1.00 – 1.49) 

สรุปผลการประเมินอยู่ในระดับ    

 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

/ 



   

แบบบันทึกหลังสอน 
ครั้งที่.. 6-7.. วันที่..   11-18 ธันวาคม 2560... เวลา...(8.00-11.00) ............... ปวส 2ชอ สายตรง 
จ านวนนักศึกษา  (เต็ม)....18...................... คน   เข้าเรียน...18............... คน   ขาดเรียน......0.............. คน 

1. หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ  ที่ 4 บทท่ี 4 การโปรแกรมพอร์ตอินพุตเอาตพ์ุต                                             

กำรออกแบบกำรท ำงำนของ Input/Output Ports  
    4.1 การเชื่อมต่อ Microcontroller (MCS-51) กับหลอด LED  
    4.2 การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ LED 7 - Segment 

 

  
 

บทน ำ 
 

       วัตถุประสงค ์ 
             1. เพ่ือให้นักเรียน สามารถเขียนโปรแกรมภาษา C อย่างง่ายในการควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ได้  
        2. เพ่ือให้นักเรียนเข้าใจการท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน 
LED และ 7 segments  
       3. เพ่ือให้นักเรียนเข้าใจการท างานในลักษณะอินพุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน
Switch 
1. เริ่มต้นสร้างโปรเจคโดยทาการเลือกบริษัทผู้ผลิตและเบอร์ของไมโครคอนโทรลเลอร์ที่ต้องการใช้งานจาก
ฐานข้อมูล 
2. สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบลี เพ่ือทาการเขียนโปรแกรมหรือแก้ไข
โปรแกรม 
3. จัดท าโปรแกรมประยุกต์โดยผ่านการจัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision 
4. ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรมข้อมูลต้นฉบับเพ่ือทดสอบความถูกต้องของโปรแกรม 
5. บรรจุโปรแกรมลงหน่วยความจ าแฟลชหรือเอสแรมพร้อมทั้งทดสอบการทางานกับ 
ฮาร์ดแวร์ 
 
2.  กิจกรรม/วิธีการบูรณาการเรียนการสอน 
          2.1 สอนลักษณะอธิบาย บรรยา ปฎิบัติ  ใช้ IDE สาหรับพัฒนาชุดคาสั่งของ MCS-51 ด้วยภาษา C 
โดยใช้ Keil51เพ่ือเขียนโปรแกรม Lab01_x.c  ค าสั่ง MCS- 51  
          2.2 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย ปฎิบัติ การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจาก
พอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน LED  
          2.3 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย การเขียนโปรแกรม ปฎิบัติ จัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil 
Vision การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน
7 segments 

          2.4 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย เริ่ม ปฎิบัติ กำรเขียน และตรวจสอบและทาการ debug พร้อมทั้ง
ตรวจสอบขนาดของโปรแกรมที่เราสร้างข้ึนและพร้อมสาหรับการทดสอบการท างานโปรแกรม  C สร้าง
แฟ้มข้อมูล ภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบลี 

           2.5 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย และปฎิบัติ ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรม LED และ 7 
segments ข้อมูล  

                2.5.1 สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ (Source file) 
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                2.5.2 ตัวแปลโปรแกรมของภาษาซี (C Compiler) 
                2.5.3 โปรแกรมเชื่อมโยง (Linker) 
3.  พฤติกรรมที่ผู้เรียนแสดงออกหลังจากการบูรณาการกิจกรรมการเรียนการสอน 

3.1)  สอดคล้องกับหลักการท างานเรื่อง.ได้ควำมรู้เบื้องต้น ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C อย่ำงง่ำยใน
กำรควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ 

3.2)  สอดคล้องกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง.......กำรเรียนรู้ด้วยตนเองเพิ่มเต็มและปฎิบัติ กำร
กำรเขียนโปรแกรม ค ำสั่ง MCS- 51 กำรควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ได้... 
3.3)  คุณธรรม/จริยธรรม....ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรมและค้นคว้ำ หำควำมรู้เพิ่มเต็ม 
ข้อมูลจำกแหล่งอื่นได้ ...... 

3.4)  สมรรถนะที่ได้.นักเรียนมีความเข้าใจ น ำควำมรู้เบื้องต้น ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรม
ท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่ำน LED และ 7 segments  อย่ำง
ถูกต้อง.. 

3.4.4 อธิบำยลักษณะมีควำมรู้ควำมรู้เบื้องต้น  ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C จัดกำรสร้ำงงำน 
หรือโปรเจคของโปรแกรม     (ด้านความรู้ความจ า) 

3.4.5 นักเรียน อธิบำยเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C เบื้องต้น ปฎิบัติ กำรเขียนโปรแกรม 

กำรเขียนโปรแกรมท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ (ด้านความรู้ความจ า)                           

3.4.6 นักเรียน อธิบำยเขียน เข้ำใจ ปฎิบัติกำรเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C สร้ำง 
แฟ้มข้อมูลต้นฉบับภำษำ C/C++ หรือภำษำแอสเซมบลี ไมโครคอนโทรลเลอร์ โดยผ่ำน LED และ 7 
segmentsได้   (ด้านความเข้าใจ) 
              3.4.4 เปรียบเทียบกำรสรุปและขยำยผลประเด็นเนื้อหำสำระกำรเรียนรู้ และกำรให้
ข้อเสนอแนะเพิ่มเติมได้   กำรมอบหมำยให้นักศึกษำท ำ กำรเขียนโปแกรม โดยผ่ำน LED และ 7 
segments (ด้านการประเมิน) 
 
4.  ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรู้  และการปรับปรุงแผนการจัดการเรียนรู้ 
.............ผลการใช้แผนการจัดการเรีนรู้ การมอบหมายให้นักศึกษาท า การเขียนโปแกรม โดยผ่าน LED และ 7 
segments มีจุดประสงค์เพ่ือประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพ่ือใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรม
การเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธิ์ ในขั้นด ีโดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท า
............................................................................................................................................................................. 
5.  การประเมินผลการสอนของตนเอง 

รายการประเมินการบูรณาการ 5 4 3 2 1 
1.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ /     
2.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพียง /     
3.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
4.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
5.  ส่งเสริมภูมิคุม้กันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

6.  วิธีการและผลการติดตามนักเรียนที่ขาดเรียน/มีปัญหา 
.............(ไม่ขาดเรียน)..........................................................................................................................................  

       ลงชื่อ........................................................ 
                                 (นายนรเศรษฐ  ไทยแท้) 

                       อาจารย์ผู้สอน สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส์ 



   

แบบประเมินตนเองในกำรจัดกิจกรรมกำรเรียนกำรสอนของครูผู้สอน 
คณะเทคโนโลยีอุตสำหกรรม 

ค ำชี้แจง  แบบประเมินนี้ มีจุดประสงค์เพ่ือประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพ่ือใช้เป็นข้อมูลในการ
พัฒนาจัดกิจกรรมการเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธิ์ยิ่ งขึ้น โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท า
เครื่องหมาย  ลงในช่องที่ตรงกับสิ่งที่ท่านปฏิบัติเมื่อสิ้นสุดภำคเรียน ดังนี้ 

  5  =  มากที่สุด   4  =  มาก      3  =  ปานกลาง      2  = น้อย      1  =  น้อยที่สุดหรือไม่เลย 
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ส่วนที่ 1  ประเมินตนเอง      
1. ผู้สอนได้ชี้แจงวัตถุประสงค์ จุดมุ่งหมายในการเรียน ลักษณะวิชา วิธีเรียน และการวัดผล วิชานี้  /    
2. ผู้สอนมีแผนการสอนครบถ้วน   /   
3. เตรียมการสอนล่วงหน้าท้ังเนื้อหาและวิธีการ  /    
4. ค้นคว้าและปรับปรุงเนื้อหาวิชาให้ถูกต้องทันสมัย   /   
5. เข้าสอนสม่ าเสมอและตรงเวลา /     
6. ใช้เทคนิควิธีสอนหลากหลายแบบ /     
7. ปริมาณของเนื้อหาวิชาเหมาะสมกับเวลาเรียน  /    
8. มอบหมายงานให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเตมิ  /    
9. สอดแทรกจรยิธรรมหรือคณุธรรมในระหวา่งการสอน /     
10. มีความสนใจและพอใจในการสอนวิชานี้ /     
ส่วนที่ 2  ประเมินผลกำรสอน      
11. จุดมุ่งหมายของวิชานี้ชัดเจนและเหมาะสมกับผู้เรยีน  /    
12. เนื้อหาวิชาให้ความรู้แก่ผู้เรียน  /    
13. เป็นวิชาที่ท าความเข้าใจได ้  /    
14. วิชานี้กระตุ้นให้เกิดความคิดรเิริ่ม  /    
15. ผู้สอนอธิบายหรือบรรยายไดแ้จ่มแจ้ง  /    
16. กระตุ้นให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเติม /     
17. เปิดโอกาสใหผู้้เรยีนแสดงความคิดเห็นหรือซักถาม /     
18. ผู้สอนตอบปัญหาหรือช้ีแจงไดก้ระจ่าง /     
19. ผู้สอนพยายามเชื่อมโยงเนื้อหาที่สอนกับการน าไปใช้  /    
20. มีเอกสารหรืออุปกรณ์ประกอบการสอน  /    
21. เอกสารหรืออุปกรณ์ที่ใช้เหมาะสมกับเนื้อหาวิชาเหมาะสม  /    
22. ปริมาณงานท่ีก าหนดใหผู้้เรียนท าหรือค้นคว้าเพิ่มเติม  /    
23. ผู้เรียนมโีอกาสฝึกตนเองให้มวีินัยและรบัผิดชอบการท างาน  /    
24. ผู้สอนตรวจและแจ้งผลงานของผู้เรียน  /    
25. มีการประเมินผลการเรียนรู้ระหว่างสอน  /    
26. ผู้สอนเอาใจใส่ต่อการสอนและเตรยีมการสอน  /    
27. ผู้สอนสนใจและช่วยเหลือผู้เรยีน /     
28. บรรยากาศในห้องเรียนเป็นกนัเอง /     
29. ผู้สอนเปิดโอกาสให้ซักถามหรอืขอค าแนะน านอกเวลาเรียน /     
30. จัดให้มีกิจกรรมหรือการฝึกเสริมการเรียนรู้  /    



   

 ดีมาก   (4.50 – 5.00) 
 ดี                     (3.50 – 4.49) 
 ปานกลาง              (2.50 – 3.49) 
 ควรปรับปรุง           (1.50 – 2.49) 
 ควรปรับปรุงอีกมาก   (1.00 – 1.49) 
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ตอนที่ 3  กำรบูรณำกำร 
31.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

 /    

32.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง  /    
33.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
34.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
35.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

รวมคะแนน  
ค่ำเฉลี่ยที่ได้ (คะแนน/รวม 35)  

สรุปผลการประเมินอยู่ในระดบั    

 

 

 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

/ 



   

แบบบันทึกหลังสอน 
ครั้งที่.. 8-9.. วันที่..   25- ธันวาคม 1มกราคม 2560... เวลา...(8.00-11.00) ............... ปวส 2ชอ สายตรง 
จ านวนนักศึกษา  (เต็ม)....18...................... คน   เข้าเรียน...18............... คน   ขาดเรียน......0.............. คน 

2. หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ  ที่ 5 บทท่ี 5 การโปรแกรมพอร์ตอินพุตเอาตพ์ุต                                             

กำรออกแบบกำรท ำงำนของ Input/Output Ports  
 5.1การเชื่อมต่อ MCS-51 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์  
 5.2 การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ LCD  
 5.3 ส่วนประกอบของโมดูล LCD  
 5.4 การจัด Address ของ DD RAM เพ่ือเขียนข้อมูลลงโมดูล LCD  
 5.5 การเขียนโปรแกรมควบคุมโมดูล LCD ในโหมด 8 บิท 

 

  
 

บทน ำ 
 

       วัตถุประสงค ์ 
             1. เพ่ือให้นักเรียน สามารถเขียนโปรแกรมภาษา C อย่างง่ายในการควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ได้  
        2. เพ่ือให้นักเรียนเข้าใจการท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน 
การเชื่อมต่อ MCS-51 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์  
       3. เพ่ือให้นักเรียนเข้าใจการท างานในลักษณะอินพุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่านการ
เชื่อมต่อ MCS-51 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์ 
1. เริ่มต้นสร้างโปรเจคโดยทาการเลือกบริษัทผู้ผลิตและเบอร์ของไมโครคอนโทรลเลอร์ที่ต้องการใช้งานจาก
ฐานข้อมูล 
2. สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบลี เพ่ือทาการเขียนโปรแกรมหรือแก้ไข
โปรแกรม 
3. จัดท าโปรแกรมประยุกต์โดยผ่านการจัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision 
4. ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรมข้อมูลต้นฉบับเพ่ือทดสอบความถูกต้องของโปรแกรม 
5. บรรจุโปรแกรมลงหน่วยความจ าแฟลชหรือเอสแรมพร้อมทั้งทดสอบการทางานกับ 
ฮาร์ดแวร์ 
 
2.  กิจกรรม/วิธีการบูรณาการเรียนการสอน 
          2.1 สอนลักษณะอธิบาย บรรยา ปฎิบัติ  ใช้ IDE สาหรับพัฒนาชุดคาสั่งของ MCS-51 ด้วยภาษา C 
โดยใช้ Keil51เพ่ือเขียนโปรแกรม Lab02_x.c  ค าสั่ง MCS- 51  
          2.2 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย ปฎิบัติ การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจาก
พอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน การเชื่อมต่อ MCS-51 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์  
          2.3 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย การเขียนโปรแกรม ปฎิบัติ จัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil 
Vision การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน 
การเชื่อมต่อ MCS-51 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์ 

          2.4 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย เริ่ม ปฎิบัติ กำรเขียน และตรวจสอบและทาการ debug พร้อมทั้ง
ตรวจสอบขนาดของโปรแกรมที่เราสร้างข้ึนและพร้อมสาหรับการทดสอบการท างานโปรแกรม  C สร้าง
แฟ้มข้อมูล ภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบลี 
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           2.5 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย และปฎิบัติ ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรม การเชื่อมต่อ MCS-
51 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์ ข้อมูล  

                2.5.1 สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ (Source file) 
                2.5.2 ตัวแปลโปรแกรมของภาษาซี (C Compiler) 
                2.5.3 โปรแกรมเชื่อมโยง (Linker) 
3.  พฤติกรรมที่ผู้เรียนแสดงออกหลังจากการบูรณาการกิจกรรมการเรียนการสอน 

3.1)  สอดคล้องกับหลักการท างานเรื่อง.ได้ควำมรู้เบื้องต้น ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C อย่ำงง่ำยใน
กำรควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ 

3.2)  สอดคล้องกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง.......กำรเรียนรู้ด้วยตนเองเพิ่มเต็มและปฎิบัติ กำร
กำรเขียนโปรแกรม ค ำสั่ง MCS- 51 กำรควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ได้... 
3.3)  คณุธรรม/จริยธรรม....ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรมและค้นคว้ำ หำควำมรู้เพิ่มเต็ม 
ข้อมูลจำกแหล่งอื่นได้ ...... 

3.4)  สมรรถนะที่ได้.นักเรียนมีความเข้าใจ น ำควำมรู้เบื้องต้น ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรม
ท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับคีย์
สวิตช์แบบแมทริกซ์  อย่ำงถูกต้อง.. 

3.4.7 อธิบำยลักษณะมีควำมรู้ควำมรู้เบื้องต้น  ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C จัดกำรสร้ำงงำน 
หรือโปรเจคของโปรแกรม     (ด้านความรู้ความจ า) 

3.4.8 นักเรียน อธิบำยเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C เบื้องต้น ปฎิบัติ กำรเชื่อมต่อ MCS-
51 

 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์ ท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ (ด้านความรู้
ความจ า)                           

3.4.9 นักเรียน อธิบำยเขียน เข้ำใจ ปฎิบัติกำรเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C สร้ำง 
แฟ้มข้อมูลต้นฉบับภำษำ C/C++ หรือภำษำแอสเซมบลี ไมโครคอนโทรลเลอร์ โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ 
MCS-51 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์ ได ้  (ด้านความเข้าใจ) 
              3.4.4 เปรียบเทียบกำรสรุปและขยำยผลประเด็นเนื้อหำสำระกำรเรียนรู้ และกำรให้
ข้อเสนอแนะเพิ่มเติมได้   กำรมอบหมำยให้นักศึกษำท ำ กำรเขียนโปแกรม โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-
51 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์ (ด้านการประเมิน) 
 
4.  ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรู้  และการปรับปรุงแผนการจัดการเรียนรู้ 
.............ผลการใช้แผนการจัดการเรีนรู้ การมอบหมายให้นักศึกษาท า การเขียนโปแกรม โดยผ่าน การเชื่อมต่อ 
MCS-51 กับคีย์สวิตช์แบบแมทริกซ์ มีจุดประสงค์เพ่ือประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพ่ือใช้เป็นข้อมูล
ในการพัฒนาจัดกิจกรรมการเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธิ์ ในขั้นด ีโดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท า....... 
5.  การประเมินผลการสอนของตนเอง 

รายการประเมินการบูรณาการ 5 4 3 2 1 
1.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ /     
2.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพียง /     
3.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
4.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
5.  ส่งเสริมภูมิคุม้กันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

 



   

6.  วิธีการและผลการติดตามนักเรียนที่ขาดเรียน/มีปัญหา 
.............(ไม่ขาดเรียน)........................................................................................................................................... 

       ลงชื่อ........................................................ 
                                 (นายนรเศรษฐ  ไทยแท้) 

                       อาจารย์ผู้สอน สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส์ 

แบบประเมินตนเองในกำรจัดกิจกรรมกำรเรียนกำรสอนของครูผู้สอน 
คณะเทคโนโลยีอุตสำหกรรม 

ค ำชี้แจง  แบบประเมินนี้ มีจุดประสงค์เพ่ือประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพ่ือใช้เป็นข้อมูลในการ
พัฒนาจัดกิจกรรมการเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธิ์ยิ่งขึ้น โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท า
เครื่องหมาย  ลงในช่องที่ตรงกับสิ่งที่ท่านปฏิบัติเมื่อสิ้นสุดภำคเรียน ดังนี้ 

  5  =  มากที่สุด   4  =  มาก      3  =  ปานกลาง      2  = น้อย      1  =  น้อยที่สุดหรือไม่เลย 
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ส่วนที่ 1  ประเมินตนเอง      
1. ผู้สอนได้ชี้แจงวัตถุประสงค์ จุดมุ่งหมายในการเรียน ลักษณะวิชา วิธีเรียน และการวัดผล วิชานี ้  /    
2. ผู้สอนมีแผนการสอนครบถ้วน   /   
3. เตรียมการสอนล่วงหน้าท้ังเนื้อหาและวิธีการ  /    
4. ค้นคว้าและปรับปรุงเนื้อหาวิชาให้ถูกต้องทันสมัย   /   
5. เข้าสอนสม่ าเสมอและตรงเวลา /     
6. ใช้เทคนิควิธีสอนหลากหลายแบบ /     
7. ปริมาณของเนื้อหาวิชาเหมาะสมกับเวลาเรียน  /    
8. มอบหมายงานให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเตมิ  /    
9. สอดแทรกจรยิธรรมหรือคณุธรรมในระหวา่งการสอน /     
10. มีความสนใจและพอใจในการสอนวิชานี้ /     
ส่วนที่ 2  ประเมินผลกำรสอน      
11. จุดมุ่งหมายของวิชานี้ชัดเจนและเหมาะสมกับผู้เรยีน  /    
12. เนื้อหาวิชาให้ความรู้แก่ผู้เรียน  /    
13. เป็นวิชาที่ท าความเข้าใจได ้  /    
14. วิชานี้กระตุ้นให้เกิดความคิดรเิริ่ม  /    
15. ผู้สอนอธิบายหรือบรรยายไดแ้จ่มแจ้ง  /    
16. กระตุ้นให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเติม /     
17. เปดิโอกาสใหผู้้เรยีนแสดงความคิดเห็นหรือซักถาม /     
18. ผู้สอนตอบปัญหาหรือช้ีแจงไดก้ระจ่าง /     
19. ผู้สอนพยายามเชื่อมโยงเนื้อหาที่สอนกับการน าไปใช้  /    
20. มีเอกสารหรืออุปกรณ์ประกอบการสอน  /    
21. เอกสารหรืออุปกรณ์ที่ใช้เหมาะสมกับเนื้อหาวิชาเหมาะสม  /    
22. ปริมาณงานท่ีก าหนดใหผู้้เรียนท าหรือค้นคว้าเพิ่มเติม  /    
23. ผู้เรียนมโีอกาสฝึกตนเองให้มวีินัยและรบัผิดชอบการท างาน  /    



   

 ดีมาก   (4.50 – 5.00) 
 ดี                     (3.50 – 4.49) 
 ปานกลาง              (2.50 – 3.49) 
 ควรปรับปรุง           (1.50 – 2.49) 
 ควรปรับปรุงอีกมาก   (1.00 – 1.49) 
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24. ผู้สอนตรวจและแจ้งผลงานของผู้เรียน  /    
25. มีการประเมินผลการเรียนรู้ระหว่างสอน  /    
26. ผู้สอนเอาใจใส่ต่อการสอนและเตรยีมการสอน  /    
27. ผู้สอนสนใจและช่วยเหลือผู้เรยีน /     
28. บรรยากาศในห้องเรียนเป็นกนัเอง /     
29. ผู้สอนเปิดโอกาสให้ซักถามหรอืขอค าแนะน านอกเวลาเรียน /     
30. จัดให้มีกิจกรรมหรือการฝึกเสริมการเรียนรู้  /    
ตอนที่ 3  กำรบูรณำกำร 
31.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

 /    

32.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง  /    
33.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
34.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
35.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

รวมคะแนน  
ค่ำเฉลี่ยที่ได้ (คะแนน/รวม 35)  

สรุปผลการประเมินอยู่ในระดบั    

 

 

 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

/ 



   

แบบบันทึกหลังสอน 
ครั้งที่.. 10-11.. วันที่..   8-15 มกราคม 2561... เวลา...(8.00-11.00) ............... ปวส 2ชอ สายตรง 
จ านวนนักศึกษา  (เต็ม)....18...................... คน   เข้าเรียน...18............... คน   ขาดเรียน......0.............. คน 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ  ที่ 6 บทท่ี 6 กำรควบคุม Stepping Motor (Stepping Motor Control)  
                6.1 มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor)  
          6.2 การพันขดลวดของ Stepping Motor 

 

  
 

บทน ำ 
 

       วัตถุประสงค ์ 
             1. เพ่ือให้นักเรียน สามารถเขียนโปรแกรมภาษา C อย่างง่ายในการควบคุมมอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping 
Motor) โดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ได้  
        2. เพ่ือให้นักเรียนเข้าใจการท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน 
การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor)  
       3. เพ่ือให้นักเรียนเข้าใจการท างานในลักษณะอินพุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่านการ
เชื่อมต่อ MCS-51กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor)  
1. เริ่มต้นสร้างโปรเจคโดยทาการเลือกบริษัทผู้ผลิตและเบอร์ของไมโครคอนโทรลเลอร์ที่ต้องการใช้งานจาก
ฐานข้อมูล 
2. สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบลี เพ่ือทาการเขียนโปรแกรมหรือแก้ไข
โปรแกรม 
3. จัดท าโปรแกรมประยุกต์โดยผ่านการจัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision 
4. ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรมข้อมูลต้นฉบับเพ่ือทดสอบความถูกต้องของโปรแกรม 
5. บรรจุโปรแกรมลงหน่วยความจ าแฟลชหรือเอสแรมพร้อมทั้งทดสอบการทางานกับ 
ฮาร์ดแวร์ 
ทฤษีเบื้องต้น 
ในการบังคับให้ DC Motor ท างาน มีอยู่ 2 แนวทางท่ีนิยมใช้กันคือ การใช้ Relay และการใช้ Transistor ต่อ
กันเป็น H-Bridge อย่างไรก็ตามท้ัง 2 วิธีมีแนวทางที่คล้ายคลึงกัน ในที่นี้จะขอกล่าวเพียงลักษณะของวงจร H-
Bridge โดยทั่วไปหากต้องการให้ Motor หมุนตามเข็มสามารถท าได้โดยให้ A เป็น 1 และ B เป็น 0 และหาก
ต้องการให้หมุนกลับทิศก็จะใช้ B เป็น 1 และ A เป็น 0 ส่วนที่ A และ B เป็น 1 หรือเป็น 0 ทั้งคู่จะไม่มีการ
หมุนเกิดข้ึน Transistor ทั้ง 4 ตัวจะท าหน้าทีเป็น Switch เปิดปิดสลับไปมา ในการควบคุมความเร็วของ DC 
นิยมใช้การจ่ายสัญญาณ เป็น PWM โดยหากต้องการให้หมุนเร็วก็จะจ่ายที่ Pulse ที่ความถ่ีสูง และหาก
ต้องการให้หมุนช้าก็จะจ่าย Pulse ความถี่ต่ า อย่างไรก็ตามการควบคุมความเร็วให้คงที่จะท าได้ค่อนข้างยาก
นอกเว้นแต่ว่าจะใช้ระบบควบคุมท่ีมีการป้อนกลับเข้ามาช่วย (Feed back control)Stepper motor แบ่ง
ออกได้เป็น 2 แบบตามลักษณะของโครงสร้างคือ Bipolar Stepper motor และ Unipolar Stepper 
motor ซึ่งทั้งสองแบบจะแตกต่างกันตามลักษณะของโครงสร้างภายใน อย่างไรก็ตามหลักในการขับให้ 
Stepper motor ทั้งสองแบบท างานจะคล้ายคลังกัน คือการป้อน Pulse เป็นช่วงๆ เข้าไปยังส่วนต่างๆ 
เพ่ือให้ stepper motor หมุนตามจ านวนองศาท่ีต้องการ โดยปกติ Stepper motor แบบ Bipolar จะมีราคา
ถูกและสามารถหาได้ง่ายกว่า (ตัวอย่างเช่น Stepper ที่ใช้ขับ Floppy Drive) การจะหมุนก็ท าได้โดยการใส่ 
Pulse เข้าไปที่ Coil ในกรณีนี้อาจจะต้องใช้วงจร H-Bridge เข้ามาช่วยในลักษณะเดียวกันกับ DC Motor 
2.  กิจกรรม/วิธีการบูรณาการเรียนการสอน 
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          2.1 สอนลักษณะอธิบาย บรรยา ปฎิบัติ  ใช้ IDE สาหรับพัฒนาชุดคาสั่งของ MCS-51 ด้วยภาษา C 
โดยใช้ Keil51เพ่ือเขียนโปรแกรม Lab07_x.c  ค าสั่ง MCS- 51 มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) 
          2.2 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย ปฎิบัติ การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจาก
พอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) 
          2.3 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย การเขียนโปรแกรม ปฎิบัติ จัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil 
Vision การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน 
การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) 

          2.4 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย เริ่ม ปฎิบัติ กำรเขียน กำรเขียนโปรแกรม มอเตอร์สเต็ปปิ้ง 
(Stepping Motor) และตรวจสอบและทาการ debug พร้อมทั้งตรวจสอบขนาดของโปรแกรมท่ีเราสร้างขึ้น
และพร้อมสาหรับการทดสอบการท างานโปรแกรม  C สร้างแฟ้มข้อมูล ภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบลี 

           2.5 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย และปฎิบัติ ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรม การเชื่อมต่อ MCS-
51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor)   

                2.5.1 สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ (Source file) 
                2.5.2 ตัวแปลโปรแกรมของภาษาซี (C Compiler) 
                2.5.3 โปรแกรมเชื่อมโยง (Linker) 
3.  พฤติกรรมที่ผู้เรียนแสดงออกหลังจากการบูรณาการกิจกรรมการเรียนการสอน 

3.1)  สอดคล้องกับหลักการท างานเรื่อง.ได้ควำมรู้เบื้องต้น ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C อย่ำงง่ำยใน
กำรควบคุม มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor )ไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ 

3.2)  สอดคล้องกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง.......กำรเรียนรู้ด้วยตนเองเพิ่มเต็มและปฎิบัติ กำร
กำรเขียนโปรแกรม ค ำสั่ง MCS- 51 กำรควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ได้... 
3.3)  คุณธรรม/จริยธรรม....ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรมและค้นคว้ำ หำควำมรู้เพิ่มเต็ม 
ข้อมูลจำกแหล่งอื่นได้ ...... 

3.4)  สมรรถนะที่ได้.นักเรียนมีความเข้าใจ น ำควำมรู้เบื้องต้น ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรม
ท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับ 
มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor)  อย่ำงถูกต้อง.. 
       3.4.1อธิบำยลักษณะมีควำมรู้ควำมรู้เบื้องต้น  ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C จัดกำรสร้ำงงำน 
หรือโปรเจคของโปรแกรม     (ด้านความรู้ความจ า) 
       3.4.2 นักเรียน อธิบำยเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C เบื้องต้น ปฎิบัติ กำรเชื่อมต่อ MCS-51 
กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) ท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์
ได้ (ด้านความรู้ความจ า)                           

       3.4.3นักเรียน อธิบำยเขียน เข้ำใจ ปฎิบัติกำรเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C สร้ำง 
แฟ้มข้อมูลต้นฉบับภำษำ C/C++ หรือภำษำแอสเซมบลี ไมโครคอนโทรลเลอร์ โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ 
MCS-51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) ได้   (ด้านความเข้าใจ) 
        3.4.4เปรียบเทียบกำรสรุปและขยำยผลประเด็นเนื้อหำสำระกำรเรียนรู้ และกำรให้ข้อเสนอแนะ
เพิ่มเติมได้   กำรมอบหมำยให้นักศึกษำท ำ กำรเขียนโปแกรม โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับ 
มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) (ด้านการประเมิน) 
 
 
 



   

4.  ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรู้  และการปรับปรุงแผนการจัดการเรียนรู้ 
.............ผลการใช้แผนการจัดการเรีนรู้ การมอบหมายให้นักศึกษาท า การเขียนโปแกรม โดยผ่าน การเชื่อมต่อ 
MCS-51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) มีจุดประสงค์เพ่ือประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน 
เพ่ือใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรมการเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธิ์ ในขั้นดี โดยขอให้ท่านประเมิน
ตนเองโดยท า.................. 
5.  การประเมินผลการสอนของตนเอง 

รายการประเมินการบูรณาการ 5 4 3 2 1 
1.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ /     
2.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพียง /     
3.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
4.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
5.  ส่งเสริมภูมิคุม้กันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

 

6.  วิธีการและผลการติดตามนักเรียนที่ขาดเรียน/มีปัญหา 
.............(ไม่ขาดเรียน)...........................................................................................................................................  

       ลงชื่อ........................................................ 
                                 (นายนรเศรษฐ  ไทยแท้) 

                       อาจารย์ผู้สอน สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส์ 

แบบประเมินตนเองในกำรจัดกิจกรรมกำรเรียนกำรสอนของครูผู้สอน 
คณะเทคโนโลยีอุตสำหกรรม 

ค ำชี้แจง  แบบประเมินนี้ มีจุดประสงค์เพ่ือประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพ่ือใช้เป็นข้อมูลในการ
พัฒนาจัดกิจกรรมการเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธิ์ยิ่งขึ้น โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท า
เครื่องหมาย  ลงในช่องที่ตรงกับสิ่งที่ท่านปฏิบัติเมื่อสิ้นสุดภำคเรียน ดังนี้ 

  5  =  มากทีสุ่ด   4  =  มาก      3  =  ปานกลาง      2  = น้อย      1  =  น้อยที่สุดหรือไม่เลย 
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ส่วนที่ 1  ประเมินตนเอง      
1. ผู้สอนได้ชี้แจงวัตถุประสงค์ จุดมุ่งหมายในการเรียน ลักษณะวิชา วิธีเรียน และการวัดผล วิชานี ้  /    
2. ผู้สอนมีแผนการสอนครบถ้วน   /   
3. เตรียมการสอนล่วงหน้าท้ังเนื้อหาและวิธีการ  /    
4. ค้นคว้าและปรับปรุงเนื้อหาวิชาให้ถูกต้องทันสมัย   /   
5. เข้าสอนสม่ าเสมอและตรงเวลา /     
6. ใช้เทคนิควิธีสอนหลากหลายแบบ /     
7. ปริมาณของเนื้อหาวิชาเหมาะสมกับเวลาเรียน  /    
8. มอบหมายงานให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเตมิ  /    
9. สอดแทรกจรยิธรรมหรือคณุธรรมในระหวา่งการสอน /     



   

 ดีมาก   (4.50 – 5.00) 
 ดี                     (3.50 – 4.49) 
 ปานกลาง              (2.50 – 3.49) 
 ควรปรับปรุง           (1.50 – 2.49) 
 ควรปรับปรุงอีกมาก   (1.00 – 1.49) 
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10. มีความสนใจและพอใจในการสอนวิชานี้ /     
ส่วนที่ 2  ประเมินผลกำรสอน      
11. จุดมุ่งหมายของวชิานี้ชัดเจนและเหมาะสมกับผู้เรยีน  /    
12. เนื้อหาวิชาให้ความรู้แก่ผู้เรียน  /    
13. เป็นวิชาที่ท าความเข้าใจได ้  /    
14. วิชานี้กระตุ้นให้เกิดความคิดรเิริ่ม  /    
15. ผู้สอนอธิบายหรือบรรยายไดแ้จ่มแจ้ง  /    
16. กระตุ้นให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเติม /     
17. เปิดโอกาสใหผู้้เรยีนแสดงความคิดเห็นหรือซักถาม /     
18. ผู้สอนตอบปัญหาหรือช้ีแจงไดก้ระจ่าง /     
19. ผู้สอนพยายามเชื่อมโยงเนื้อหาที่สอนกับการน าไปใช้  /    
20. มีเอกสารหรืออุปกรณ์ประกอบการสอน  /    
21. เอกสารหรืออุปกรณ์ที่ใช้เหมาะสมกับเนื้อหาวิชาเหมาะสม  /    
22. ปริมาณงานท่ีก าหนดใหผู้้เรียนท าหรือค้นคว้าเพิ่มเติม  /    
23. ผู้เรียนมโีอกาสฝึกตนเองให้มวีินัยและรบัผิดชอบการท างาน  /    
24. ผู้สอนตรวจและแจ้งผลงานของผู้เรียน  /    
25. มีการประเมินผลการเรียนรู้ระหว่างสอน  /    
26. ผู้สอนเอาใจใส่ต่อการสอนและเตรยีมการสอน  /    
27. ผู้สอนสนใจและช่วยเหลือผู้เรยีน /     
28. บรรยากาศในห้องเรียนเป็นกนัเอง /     
29. ผู้สอนเปิดโอกาสให้ซักถามหรอืขอค าแนะน านอกเวลาเรียน /     
30. จัดให้มีกิจกรรมหรือการฝึกเสริมการเรียนรู้  /    
ตอนที่ 3  กำรบูรณำกำร 
31.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

 /    

32.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง  /    
33.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
34.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
35.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

รวมคะแนน  
ค่ำเฉลี่ยที่ได้ (คะแนน/รวม 35)  

สรุปผลการประเมินอยู่ในระดบั    

 

 

 

 
 
 
 
 

/ 



   

แบบบันทึกหลังสอน 

ครั้งที่.. 12-13.. วันที่..   22-29 มกราคม 2561... เวลา...(8.00-11.00) ............... ปวส 2ชอ สายตรง 
จ านวนนักศึกษา  (เต็ม)....18...................... คน   เข้าเรียน...18............... คน   ขาดเรียน......0.............. คน 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ  ที7่บทที่ 7 การแปลงระหว่างสัญญาณแอนะล็อกและดิจิทัล              
โมดูล Analog to Digital Converter 
  7.1 กระบวนการแปลงสัญญาณของโมดูล A/D 
  7.2 การท า งานของ A/D ในโหมดประหยัดพลังงาน (Sleep Mode) 
  7.3 ผลกระทบต่อโมดูล A/D จากการเกิดรีเซต 

 

  
 

บทน ำ 
 

       วัตถุประสงค์  
             1. เพ่ือให้นักเรียน สามารถเขียนโปรแกรมภาษา C อย่างง่ายในการควบคุม  กระบวนการแปลง
สัญญาณของโมดูล A/Dโดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ได้  
        2. เพ่ือให้นักเรียนเข้าใจการท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน 
การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ กระบวนการแปลงสัญญาณของโมดูล A/D 
 
       3. เพ่ือให้นักเรียนเข้าใจการท างานในลักษณะอินพุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่านการ
เชื่อมต่อ MCS-51กับ กระบวนการแปลงสัญญาณของโมดูล A/D 
 
1. เริ่มต้นสร้างโปรเจคโดยทาการเลือกและเบอร์ของไมโครคอนโทรลเลอร์ที่ต้องการใช้งานจากฐานข้อมูล 
2. สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบลี เพ่ือทาการเขียนโปรแกรมหรือแก้ไข
โปรแกรม 
3. จัดท าโปรแกรมประยุกต์โดยผ่านการจัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision 
4. ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรมข้อมูลต้นฉบับเพ่ือทดสอบความถูกต้องของโปรแกรม 
5. บรรจุโปรแกรมลงหน่วยความจ าแฟลชหรือเอสแรมพร้อมทั้งทดสอบการทางานกับ 
ฮาร์ดแวร์ 
ทฤษีเบื้องต้น 
 
ในการบังคับให้ DC Motor ท างาน มีอยู่ 2 แนวทางท่ีนิยมใช้กันคือ การใช้ Relay และการใช้ Transistor ต่อ
กันเป็น H-Bridge อย่างไรก็ตามท้ัง 2 วิธีมีแนวทางที่คล้ายคลึงกัน ในที่นี้จะขอกล่าวเพียงลักษณะของวงจร H-
Bridge โดยทั่วไปหากต้องการให้ Motor หมุนตามเข็มสามารถท าได้โดยให้ A เป็น 1 และ B เป็น 0 และหาก
ต้องการให้หมุนกลับทิศก็จะใช้ B เป็น 1 และ A เป็น 0 ส่วนที่ A และ B เป็น 1 หรือเป็น 0 ทั้งคู่จะไม่มีการ
หมุนเกิดข้ึน Transistor ทั้ง 4 ตัวจะท าหน้าทีเป็น Switch เปิดปิดสลับไปมา ในการควบคุมความเร็วของ DC 
นิยมใช้การจ่ายสัญญาณ เป็น PWM โดยหากต้องการให้หมุนเร็วก็จะจ่ายที่ Pulse ที่ความถ่ีสูง และหาก
ต้องการให้หมุนช้าก็จะจ่าย Pulse ความถี่ต่ า อย่างไรก็ตามการควบคุมความเร็วให้คงที่จะท าได้ค่อนข้างยาก
นอกเว้นแต่ว่าจะใช้ระบบควบคุมท่ีมีการป้อนกลับเข้ามาช่วย (Feed back control)Stepper motor แบ่ง
ออกได้เป็น 2 แบบตามลักษณะของโครงสร้างคือ Bipolar Stepper motor และ Unipolar Stepper 
motor ซึ่งทั้งสองแบบจะแตกต่างกันตามลักษณะของโครงสร้างภายใน อย่างไรก็ตามหลักในการขับให้ 
Stepper motor ทั้งสองแบบท างานจะคล้ายคลังกัน คือการป้อน Pulse เป็นช่วงๆ เข้าไปยังส่วนต่างๆ 
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เพ่ือให้ stepper motor หมุนตามจ านวนองศาท่ีต้องการ โดยปกติ Stepper motor แบบ Bipolar จะมีราคา
ถูกและสามารถหาได้ง่ายกว่า (ตัวอย่างเช่น Stepper ที่ใช้ขับ Floppy Drive) การจะหมุนก็ท าได้โดยการใส่ 
Pulse เข้าไปที่ Coil ในกรณีนี้อาจจะต้องใช้วงจร H-Bridge เข้ามาช่วยในลักษณะเดียวกันกับ DC Motor 
2.  กิจกรรม/วิธีการบูรณาการเรียนการสอน 
          2.1 สอนลักษณะอธิบาย บรรยา ปฎิบัติ  ใช้ IDE สาหรับพัฒนาชุดคาสั่งของ MCS-51 ด้วยภาษา C 
โดยใช้ Keil51เพ่ือเขียนโปรแกรม Lab07_x.c  ค าสั่ง MCS- 51 มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) 
          2.2 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย ปฎิบัติ การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจาก
พอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) 
          2.3 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย การเขียนโปรแกรม ปฎิบัติ จัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil 
Vision การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่าน 
การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) 

          2.4 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย เริ่ม ปฎิบัติ กำรเขียน กำรเขียนโปรแกรม มอเตอร์สเต็ปปิ้ง 
(Stepping Motor) และตรวจสอบและทาการ debug พร้อมทั้งตรวจสอบขนาดของโปรแกรมท่ีเราสร้างขึ้น
และพร้อมสาหรับการทดสอบการท างานโปรแกรม  C สร้างแฟ้มข้อมูล ภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบลี 

           2.5 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย และปฎิบัติ ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรม การเชื่อมต่อ MCS-
51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor)   

                2.5.1 สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ (Source file) 
                2.5.2 ตัวแปลโปรแกรมของภาษาซี (C Compiler) 
                2.5.3 โปรแกรมเชื่อมโยง (Linker) 
3.  พฤติกรรมที่ผู้เรียนแสดงออกหลังจากการบูรณาการกิจกรรมการเรียนการสอน 

3.1)  สอดคล้องกับหลักการท างานเรื่อง.ได้ควำมรู้เบื้องต้น ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C อย่ำงง่ำยใน
กำรควบคุม มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor )ไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ 

3.2)  สอดคล้องกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง.......กำรเรียนรู้ด้วยตนเองเพิ่มเต็มและปฎิบัติ กำร
กำรเขียนโปรแกรม ค ำสั่ง MCS- 51 กำรควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ได้... 
3.3)  คุณธรรม/จริยธรรม....ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรมและค้นคว้ำ หำควำมรู้เพิ่มเต็ม 
ข้อมูลจำกแหล่งอื่นได้ ...... 

3.4)  สมรรถนะที่ได้.นักเรียนมีความเข้าใจ น ำควำมรู้เบื้องต้น ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรม
ท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับ 
มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor)  อย่ำงถูกต้อง.. 

3.4.1 อธิบำยลักษณะมีควำมรู้ควำมรู้เบื้องต้น  ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C จัดกำรสร้ำงงำน 
หรือโปรเจคของโปรแกรม     (ด้านความรู้ความจ า) 

3.4.2 นักเรียน อธิบำยเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C เบื้องต้น ปฎิบัติ กำรเชื่อมต่อ MCS-
51 

 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) ท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์
ได้ (ด้านความรู้ความจ า)                           

3.4.3 นักเรียน อธิบำยเขียน เข้ำใจ ปฎิบัติกำรเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C สร้ำง 
แฟ้มข้อมูลต้นฉบับภำษำ C/C++ หรือภำษำแอสเซมบลี ไมโครคอนโทรลเลอร์ โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ 
MCS-51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) ได้   (ด้านความเข้าใจ) 



   

              3.4.4 เปรียบเทียบกำรสรุปและขยำยผลประเด็นเนื้อหำสำระกำรเรียนรู้ และกำรให้
ข้อเสนอแนะเพิ่มเติมได้   กำรมอบหมำยให้นักศึกษำท ำ กำรเขียนโปแกรม โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-
51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) (ด้านการประเมิน) 
 
4.  ผลการใช้แผนการจัดการเรียนรู้  และการปรับปรุงแผนการจัดการเรียนรู้ 
.............ผลการใช้แผนการจัดการเรีนรู้ การมอบหมายให้นักศึกษาท า การเขียนโปแกรม โดยผ่าน การเชื่อมต่อ 
MCS-51 กับ มอเตอร์สเต็ปปิ้ง (Stepping Motor) มีจุดประสงค์เพ่ือประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน 
เพ่ือใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรมการเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธิ์ ในขั้นดี โดยขอให้ท่านประเมิน
ตนเองโดยท า.................. 
 
5.  การประเมินผลการสอนของตนเอง 

รายการประเมินการบูรณาการ 5 4 3 2 1 
1.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ /     
2.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง /     
3.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
4.  ส่งเสริมคุณธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
5.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

 

6.  วิธีการและผลการติดตามนักเรียนที่ขาดเรียน/มีปัญหา 
.............(ไม่ขาดเรียน)................................................................................................... ........................................ 

       ลงชื่อ........................................................ 
                                 (นายนรเศรษฐ  ไทยแท้) 

                       อาจารย์ผู้สอน สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส์ 

แบบประเมินตนเองในกำรจัดกิจกรรมกำรเรียนกำรสอนของครูผู้สอน 
คณะเทคโนโลยีอุตสำหกรรม 

ค ำชี้แจง  แบบประเมินนี้ มีจุดประสงค์เพ่ือประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพ่ือใช้เป็นข้อมูลในการ
พัฒนาจัดกิจกรรมการเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธิ์ยิ่งขึ้น โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท า
เครื่องหมาย  ลงในช่องที่ตรงกับสิ่งที่ท่านปฏิบัติเมื่อสิ้นสุดภำคเรียน ดังนี้ 

  5  =  มากที่สุด   4  =  มาก      3  =  ปานกลาง      2  = น้อย      1  =  น้อยที่สุดหรือไม่เลย 
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ส่วนที่ 1  ประเมินตนเอง      
1. ผู้สอนได้ชี้แจงวัตถุประสงค์ จุดมุ่งหมายในการเรียน ลักษณะวิชา วิธีเรียน และการ

วัดผล วิชานี ้
 /    

2. ผู้สอนมีแผนการสอนครบถ้วน   /   
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3. เตรียมการสอนล่วงหน้าทั้งเนื้อหาและวิธีการ  /    
4. ค้นคว้าและปรับปรุงเนื้อหาวิชาให้ถูกต้องทันสมัย   /   
5. เข้าสอนสม่ าเสมอและตรงเวลา /     
6. ใช้เทคนิควิธีสอนหลากหลายแบบ /     
7. ปริมาณของเนื้อหาวิชาเหมาะสมกับเวลาเรียน  /    
8. มอบหมายงานให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเติม  /    
9. สอดแทรกจริยธรรมหรือคุณธรรมในระหว่างการสอน /     
10. มีความสนใจและพอใจในการสอนวิชานี้ /     
ส่วนที่ 2  ประเมินผลกำรสอน      
11. จุดมุ่งหมายของวิชานี้ชัดเจนและเหมาะสมกับผู้เรียน  /    
12. เนื้อหาวิชาให้ความรู้แก่ผู้เรียน  /    
13. เป็นวิชาที่ท าความเข้าใจได้  /    
14. วิชานี้กระตุ้นให้เกิดความคิดริเริ่ม  /    
15. ผู้สอนอธิบายหรือบรรยายได้แจ่มแจ้ง  /    
16. กระตุ้นให้ผู้เรียนค้นคว้าเพ่ิมเติม /     
17. เปิดโอกาสให้ผู้เรียนแสดงความคิดเห็นหรือซักถาม /     
18. ผู้สอนตอบปัญหาหรือชี้แจงได้กระจ่าง /     
19. ผู้สอนพยายามเชื่อมโยงเนื้อหาที่สอนกับการน าไปใช้  /    
20. มีเอกสารหรืออุปกรณ์ประกอบการสอน  /    
21. เอกสารหรืออุปกรณ์ท่ีใช้เหมาะสมกับเนื้อหาวิชาเหมาะสม  /    
22. ปริมาณงานที่ก าหนดให้ผู้เรียนท าหรือค้นคว้าเพิ่มเติม  /    
23. ผู้เรียนมีโอกาสฝึกตนเองให้มีวินัยและรับผิดชอบการท างาน  /    
24. ผู้สอนตรวจและแจ้งผลงานของผู้เรียน  /    
25. มีการประเมินผลการเรียนรู้ระหว่างสอน  /    
26. ผู้สอนเอาใจใส่ต่อการสอนและเตรียมการสอน  /    
27. ผู้สอนสนใจและช่วยเหลือผู้เรียน /     
28. บรรยากาศในห้องเรียนเป็นกันเอง /     
29. ผู้สอนเปิดโอกาสให้ซักถามหรือขอค าแนะน านอกเวลาเรียน /     
30. จัดให้มีกิจกรรมหรือการฝึกเสริมการเรียนรู้  /    
ตอนที่ 3  กำรบูรณำกำร 
31.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

 /    

32.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง  /    
33.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
34.  ส่งเสริมคุณธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
35.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free) /     



   

 ดีมาก   (4.50 – 5.00) 
 ดี                     (3.50 – 4.49) 
 ปานกลาง              (2.50 – 3.49) 
 ควรปรับปรุง           (1.50 – 2.49) 
 ควรปรับปรุงอีกมาก   (1.00 – 1.49) 
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รวมคะแนน  
ค่ำเฉลี่ยท่ีได้ (คะแนน/รวม 35)  

สรุปผลการประเมินอยู่ในระดับ    

 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

/ 



   

แบบบันทึกหลังสอน 

ครั้งที่.. 14-15.. วันที่..   5-1 กุมภาพันธ์ 2561... เวลา...(8.00-11.00) ............... ปวส 2ชอ สายตรง 
จ านวนนักศึกษา  (เต็ม)....18...................... คน   เข้าเรียน...18............... คน   ขาดเรียน......0.............. คน 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ  ที8่ บทที ่8 กำรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ำกระแสตรง              
 วัตถุประสงค ์ 
1. บอกสาเหตุที่ต้องมีวิธีการเริม่เดินมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงได้ถูกต้อง  
2. อธิบายการเริ่มเดินมอเตอรไ์ฟฟ้ากระแสตรงแบบตา่งๆ ได้อย่างถูกต้อง  
3. อธิบายการควบคุมความเร็วของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบต่างๆ ได้อย่างถูกต้อง  
4. บอกวิธีการกลับทางหมุนของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงแบบต่างๆ ได้อย่างถูกต้อง 
ขั้นตอนในกำรเรียนรู ้

 

1. เริ่มต้นสร้างโปรเจคโดยทาการเลือกและเบอร์ของไมโครคอนโทรลเลอร์ที่ต้องการใช้งานจากฐานข้อมูล 
2. สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบล ีเพือ่ทาการเขียนโปรแกรมหรือแก้ไขโปรแกรม 
3. จัดท าโปรแกรมประยุกตโ์ดยผ่านการจัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision 
4. ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรมข้อมูลต้นฉบับเพื่อทดสอบความถูกต้องของโปรแกรม 
5. บรรจุโปรแกรมลงหน่วยความจ าแฟลชหรือเอสแรมพร้อมทั้งทดสอบการทางานกับฮารด์แวร ์
ทฤษีเบื้องต้น 
 การน ามอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงไปใช้งานจะต้องทาความเข้าใจเกี่ยวกับวิธีการสตาร์ทมอเตอร์ (Motor Stating) หรือการเริ่ม
เดินมอเตอร ์เพื่อให้มอเตอร์มีความปลอดภัย นอกจากน้ันเมื่อมอเตอร์หมุนไปได้อยา่งปลอดภยัแล้ว จะต้องสามารถควบคุม
ความเร็วรอบของมอเตอรไ์ด้อย่างเหมาะสมกับโหลด โดยค านึงถึงแรงบิดด้วย ส าหรับมอเตอร์ที่มีขนาดเล็กไม่เกิน ½ แรงม้า 
สามารถต่อเริม่เดินไดโ้ดยตรงกับแรงดัน (Direct on line) เนื่องจากมีความต้านทานสูง กินกระแสน้อย 
2.  กิจกรรม/วิธีการบูรณาการเรียนการสอน 
          2.1 สอนลักษณะอธิบาย บรรยา ปฎิบัต ิ ใช้ IDE สาหรับพัฒนาชุดคาสั่งของ MCS-51 ด้วยภาษา C โดยใช้ Keil51
เพื่อเขียนโปรแกรม Lab10_x.c  ค าสั่ง MCS- 51 วิธีการสตาร์ทมอเตอร ์(Motor Stating) 
          2.2 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย ปฎิบัติ การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาตพ์ุตจากพอร์ทของ
ไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด ้โดยผ่าน การเช่ือมต่อ MCS-51 กับ วิธีการสตาร์ทมอเตอร ์(Motor Stating) 
          2.3 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย การเขียนโปรแกรม ปฎิบติั จัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision การเขียน
โปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด้ โดยผา่น การเช่ือมต่อ MCS-51 วิธีการ
สตาร์ทมอเตอร ์(Motor Stating) 

          2.4 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย เร่ิม ปฎิบัติ กำรเขียน กำรเขียนโปรแกรม วิธีการสตารท์มอเตอร ์(Motor 
Stating)  และตรวจสอบและทาการ debug พร้อมท้ังตรวจสอบขนาดของโปรแกรมที่เราสร้างขึ้นและพร้อมสาหรับการ
ทดสอบการท างานโปรแกรม  C สร้างแฟ้มข้อมูล ภาษา C/C++ หรอืภาษาแอสเซมบล ี

           2.5 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย และปฎิบัติ ตรวจแก้จดุบกพร่องของโปรแกรม การเช่ือมต่อ MCS-51 กับ 
วิธีการสตาร์ทมอเตอร ์(Motor Stating)    

                2.5.1 สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ (Source file) 
                2.5.2 ตัวแปลโปรแกรมของภาษาซ ี(C Compiler) 
                2.5.3 โปรแกรมเช่ือมโยง (Linker) 
3.  พฤติกรรมที่ผู้เรียนแสดงออกหลังจากการบรูณาการกิจกรรมการเรียนการสอน 

3.1)  สอดคล้องกับหลักการท างานเรื่อง.ได้ควำมรู้เบ้ืองต้น ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C อย่ำงง่ำยในกำรควบคุม 
วิธีการสตาร์ทมอเตอร ์(Motor Stating) ไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด้ 

3.2)  สอดคล้องกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง.......กำรเรียนรู้ด้วยตนเองเพ่ิมเต็มและปฎิบัติ กำรกำรเขียน
โปรแกรม ค ำสั่ง MCS- 51 กำรควบคุมไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด้... 
3.3)  คุณธรรม/จริยธรรม....ปฎิบติัอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรมและค้นคว้ำ หำควำมรู้เพ่ิมเต็ม ข้อมูลจำก
แหล่งอื่นได้ ...... 



   

3.4)  สมรรถนะที่ได้.นักเรียนมีความเข้าใจ น ำควำมรู้เบ้ืองต้น ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรมท ำงำนใน
ลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับ วิธีการสตาร์ทมอเตอร ์
(Motor Stating)   อย่ำงถูกต้อง.. 

3.4.1 อธิบำยลักษณะมีควำมรู้ควำมรู้เบื้องต้น  ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C จัดกำรสร้ำงงำน 
หรือโปรเจคของโปรแกรม     (ด้านความรู้ความจ า) 

3.4.2 นักเรียน อธิบำยเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C เบ้ืองต้น ปฎิบัต ิกำรเชื่อมต่อ MCS-51 

 กับ วิธีการสตาร์ทมอเตอร ์(Motor Stating)  ท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ (ด้าน
ความรู้ความจ า)                           

3.4.3 นักเรียน อธิบำยเขียน เข้ำใจ ปฎบิัติกำรเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C สร้ำง 
แฟ้มข้อมูลต้นฉบับภำษำ C/C++ หรือภำษำแอสเซมบลี ไมโครคอนโทรลเลอร ์โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับ 
วิธีการสตาร์ทมอเตอร ์(Motor Stating)  ได้   (ด้านความเข้าใจ) 
              3.4.4 เปรียบเทียบกำรสรุปและขยำยผลประเด็นเนื้อหำสำระกำรเรียนรู้ และกำรให้ข้อเสนอแนะเพ่ิมเติมได้   
กำรมอบหมำยให้นักศึกษำท ำ กำรเขียนโปแกรม โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับ วิธีการสตาร์ทมอเตอร ์(Motor 
Stating)  (ด้านการประเมิน) 
 
4.  ผลการใช้แผนการจัดการเรยีนรู้  และการปรับปรุงแผนการจดัการเรยีนรู้ 
.............ผลการใช้แผนการจัดการเรีนรู้ การมอบหมายให้นักศึกษาท า การเขียนโปแกรม โดยผา่น การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ 
วิธีการสตาร์ทมอเตอร ์(Motor Stating) หรือ DC motor มีจุดประสงค์เพื่อประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพื่อใช้เป็น
ข้อมูลในการพัฒนาจัดกจิกรรมการเรียนการสอนใหเ้กิดผลสัมฤทธ์ิ ในข้ันดี โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท า.................. 
 
5.  การประเมินผลการสอนของตนเอง 

รายการประเมินการบรูณาการ 5 4 3 2 1 
1.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ /     
2.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพียง /     
3.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
4.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
5.  ส่งเสริมภูมิคุม้กันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

6.  วิธีการและผลการติดตามนักเรยีนที่ขาดเรียน/มีปญัหา 
.............(ไม่ขาดเรียน)........................................................................................................................................... 

       ลงช่ือ........................................................ 
                                 (นายนรเศรษฐ  ไทยแท้) 

                       อาจารย์ผู้สอน สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์

แบบประเมินตนเองในกำรจัดกจิกรรมกำรเรียนกำรสอนของครูผู้สอน 
คณะเทคโนโลยีอุตสำหกรรม 

ค ำชี้แจง  แบบประเมินนี้ มีจุดประสงค์เพื่อประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพื่อใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรม
การเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธ์ิยิ่งข้ึน โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท าเครื่องหมาย  ลงในช่องที่ตรงกับ
สิ่งที่ท่านปฏิบัติเมื่อสิ้นสุดภำคเรียน ดังนี ้

  5  =  มากที่สุด   4  =  มาก      3  =  ปานกลาง      2  = น้อย      1  =  น้อยที่สุดหรือไม่เลย 
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ส่วนที่ 1  ประเมินตนเอง      
1. ผู้สอนได้ชี้แจงวัตถุประสงค์ จุดมุ่งหมายในการเรียน ลักษณะวิชา วิธีเรียน และการวัดผล วิชานี้  /    
2. ผู้สอนมีแผนการสอนครบถ้วน   /   
3. เตรียมการสอนล่วงหน้าท้ังเนื้อหาและวิธีการ  /    
4. ค้นคว้าและปรับปรุงเนื้อหาวิชาให้ถูกต้องทันสมัย   /   
5. เข้าสอนสม่ าเสมอและตรงเวลา /     
6. ใช้เทคนิควิธีสอนหลากหลายแบบ /     
7. ปริมาณของเนื้อหาวิชาเหมาะสมกับเวลาเรียน  /    
8. มอบหมายงานให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเตมิ  /    
9. สอดแทรกจรยิธรรมหรือคณุธรรมในระหวา่งการสอน /     
10. มีความสนใจและพอใจในการสอนวิชานี้ /     
ส่วนที่ 2  ประเมินผลกำรสอน      
11. จุดมุ่งหมายของวิชานี้ชัดเจนและเหมาะสมกับผู้เรยีน  /    
12. เนื้อหาวิชาให้ความรู้แก่ผู้เรียน  /    
13. เป็นวิชาที่ท าความเข้าใจได ้  /    
14. วิชานี้กระตุ้นให้เกิดความคิดรเิริ่ม  /    
15. ผู้สอนอธิบายหรือบรรยายไดแ้จ่มแจ้ง  /    
16. กระตุ้นให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเติม /     
17. เปิดโอกาสใหผู้้เรยีนแสดงความคิดเห็นหรือซักถาม /     
18. ผู้สอนตอบปัญหาหรือช้ีแจงไดก้ระจ่าง /     
19. ผู้สอนพยายามเชื่อมโยงเนื้อหาที่สอนกับการน าไปใช้  /    
20. มีเอกสารหรืออุปกรณ์ประกอบการสอน  /    
21. เอกสารหรืออุปกรณ์ที่ใช้เหมาะสมกับเนื้อหาวิชาเหมาะสม  /    
22. ปริมาณงานท่ีก าหนดใหผู้้เรียนท าหรือค้นคว้าเพิ่มเติม  /    
23. ผู้เรียนมโีอกาสฝึกตนเองให้มวีินัยและรบัผิดชอบการท างาน  /    
24. ผู้สอนตรวจและแจ้งผลงานของผู้เรียน  /    
25. มีการประเมินผลการเรียนรู้ระหว่างสอน  /    
26. ผู้สอนเอาใจใส่ต่อการสอนและเตรยีมการสอน  /    
27. ผู้สอนสนใจและช่วยเหลือผู้เรยีน /     
28. บรรยากาศในห้องเรียนเป็นกนัเอง /     
29. ผู้สอนเปิดโอกาสให้ซักถามหรอืขอค าแนะน านอกเวลาเรียน /     
30. จัดให้มีกิจกรรมหรือการฝึกเสริมการเรียนรู้  /    
ตอนที่ 3  กำรบูรณำกำร 
31.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 

 /    

32.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง  /    
33.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
34.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
35.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

รวมคะแนน  
ค่ำเฉลี่ยที่ได้ (คะแนน/รวม 35)  



   

 ดีมาก   (4.50 – 5.00) 
 ดี                     (3.50 – 4.49) 
 ปานกลาง              (2.50 – 3.49) 
 ควรปรับปรุง           (1.50 – 2.49) 
 ควรปรับปรุงอีกมาก   (1.00 – 1.49) 

สรุปผลการประเมินอยู่ในระดับ    

 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

/ 



   

แบบบันทึกหลังสอน 

ครั้งที่.. 16-17.. วันที่..   19-26 กุมภาพันธ์ 2561... เวลา...(8.00-11.00) ............... ปวส 2ชอ สายตรง 
จ านวนนักศึกษา  (เต็ม)....18...................... คน   เข้าเรียน...18......... คน   ขาดเรียน......0........... คน 

หัวข้อเรื่อง/เนื้อหาสาระ  หน่วยที่ 10 กำรรับส่งข้อมูลแบบขนำนและอนกุรม               
 วัตถุประสงค ์ 
 1. เพื่อให้นกัเรียนสามารถเขียนโปรแกรมภาษา C อย่างง่ายในการควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ได ้ 
2. เพื่อใหนั้กเรียนเข้าใจการทางานการรับส่งข้อมูลแบบขนานและอนุกรมเพื่อติดต่อระหว่าง
ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
3. เพื่อใหนั้กเรียนเข้าใจการทางานการรับส่งข้อมูลแบบขนานและอนุกรมเพื่อติดต่อกับ PC 
 
ขั้นตอนในกำรเรียนรู ้

 

1. เริ่มต้นสร้างโปรเจคโดยทาการเลือกและเบอร์ของไมโครคอนโทรลเลอร์ที่ต้องการใช้งานจากฐานข้อมูล 
2. สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบล ีเพือ่ทาการเขียนโปรแกรมหรือแก้ไขโปรแกรม 
3. จัดท าโปรแกรมประยุกตโ์ดยผ่านการจัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision 
4. ตรวจแก้จุดบกพร่องของโปรแกรมข้อมูลต้นฉบับเพื่อทดสอบความถูกต้องของโปรแกรม 
5. บรรจุโปรแกรมลงหน่วยความจ าแฟลชหรือเอสแรมพร้อมทั้งทดสอบการทางานกับฮารด์แวร ์
ทฤษีเบื้องต้น 
 การสื่อสารข้อมูลถือได้ว่าเป็นสิ่งที่สาคัญอย่างหนึ่งการควบคุมระบบต่างๆ ไม่ว่าจะเป็นการสื่อสารข้อมลูระหว่าง
ไมโครคอนโทรลเลอร์ด้วยกันเอง หรือเป็นการสื่อสารข้อมูลระหว่างไมโครคอนโทรลเลอร์กันคอมพิวเตอร์ การสื่อสารข้อมูลที่มี
ลักษณะโดดเด่นของไมโครคอนโทรลเลอร ์MCS-51 คือการสื่อสารขอ้มูลทางพอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART 
(Universal Asynchronous Receiver and Transmitter) หรือ RS-232 โครงสรา้งทางฮาร์ดแวร์ของไมโครคอนโทรลเลอร ์
MCS-51 ทั่วไปได้จดัให้มีวงจรการสื่อสารข้อมูลอยูภ่ายในเหมือนกับไทม์เมอร์/เคาน์เตอร ์ดังนั้นในการใช้งานจึงไม่มีความ
ยุ่งยากเกี่ยวกับการออกแบบวงจร เพียงแต่เข้าใจโครงสร้างของเรจสิเตอร์ที่เกี่ยวข้องกับการรับส่งข้อมลู แบบอนุกรมและเขียน
โปรแกรมควบคุมรูปแบบการทางานให้ถูกต้อง ก็สามารถนาการสื่อสารข้อมลู แบบอนุกรมมาประยุกต์ใช้งานได ้
2.  กิจกรรม/วิธีการบูรณาการเรียนการสอน 
          2.1 สอนลักษณะอธิบาย บรรยา ปฎิบัต ิ ใช้ IDE สาหรับพัฒนาชุดคาสั่งของ MCS-51 ด้วยภาษา C โดยใช้ Keil51
เพื่อเขียนโปรแกรม Lab12_x.c  ค าสั่ง MCS- 51 การสื่อสารข้อมลูทางพอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART (Universal 
Asynchronous Receiver and Transmitter) หรือ RS-232 
          2.2 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย ปฎิบัติ การเขียนโปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาตพ์ุตจากพอร์ทของ
ไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด ้โดยผ่าน การเช่ือมต่อ MCS-51 กับ การสื่อสารข้อมลูทางพอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรยีกว่า UART 
(Universal Asynchronous Receiver and Transmitter) หรือ RS-232 
          2.3 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย การเขียนโปรแกรม ปฎิบติั จัดการโปรเจคของโปรแกรม Keil Vision การเขียน
โปรแกรมภาษา C ท างานในลักษณะเอาต์พุตจากพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด้ โดยผา่น การเช่ือมต่อ MCS-51 วิธีการ
การสื่อสารข้อมลูทางพอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรยีกว่า UART (Universal Asynchronous Receiver and Transmitter) 
หรือ RS-232 

          2.4 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย เร่ิม ปฎิบัติ กำรเขียน กำรเขียนโปรแกรม วิธีการการสื่อสารข้อมลูทางพอร์ต
อนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART (Universal Asynchronous Receiver and Transmitter) หรือ RS-232   และตรวจสอบ
และทาการ debug พร้อมท้ังตรวจสอบขนาดของโปรแกรมที่เราสรา้งขึ้นและพร้อมสาหรับการทดสอบการท างานโปรแกรม  
C สร้างแฟ้มข้อมูล ภาษา C/C++ หรือภาษาแอสเซมบล ี

           2.5 สอนลักษณะอธิบาย บรรยาย และปฎิบัติ ตรวจแก้จดุบกพร่องของโปรแกรม การเช่ือมต่อ MCS-51 กับ 
วิธีการการสื่อสารข้อมลูทางพอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART (Universal Asynchronous Receiver and 
Transmitter) หรือ RS-232     



   

                2.5.1 สร้างแฟ้มข้อมูลต้นฉบับ (Source file) 
                2.5.2 ตัวแปลโปรแกรมของภาษาซ ี(C Compiler) 
                2.5.3 โปรแกรมเช่ือมโยง (Linker) 
3.  พฤติกรรมที่ผู้เรียนแสดงออกหลังจากการบรูณาการกิจกรรมการเรียนการสอน 

3.1)  สอดคล้องกับหลักการท างานเรื่อง.ได้ควำมรู้เบ้ืองต้น ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C อย่ำงง่ำยในกำรควบคุม 
วิธีการการสื่อสารข้อมลูทางพอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART (Universal Asynchronous Receiver and 
Transmitter) หรือ RS-232  ไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ 

3.2)  สอดคล้องกับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง.......กำรเรียนรู้ด้วยตนเองเพ่ิมเต็มและปฎิบัติ กำรกำรเขียน
โปรแกรม ค ำสั่ง MCS- 51 กำรควบคุมไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด้... 
3.3)  คุณธรรม/จริยธรรม....ปฎิบติัอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรมและค้นคว้ำ หำควำมรู้เพ่ิมเต็ม ข้อมูลจำก
แหล่งอื่นได้ ...... 

3.4)  สมรรถนะที่ได้.นักเรียนมีความเข้าใจ น ำควำมรู้เบ้ืองต้น ปฎิบัติอย่ำงรอบคอบ  ในกำรเขียนโปรแกรมท ำงำนใน
ลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับ วิธีการการสื่อสารข้อมูลทาง
พอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART (Universal Asynchronous Receiver and Transmitter) หรือ RS-232    อย่ำง
ถูกต้อง.. 

3.4.1 อธิบำยลักษณะมีควำมรู้ควำมรู้เบื้องต้น  ปฎิบัติ เขียนโปรแกรมภำษำ C จัดกำรสร้ำงงำน 
หรือโปรเจคของโปรแกรม     (ด้านความรู้ความจ า) 

3.4.2 นักเรียน อธิบำยเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C เบ้ืองต้น ปฎิบัต ิกำรเชื่อมต่อ MCS-51 

 กับ วิธีการการสื่อสารข้อมลูทางพอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART (Universal Asynchronous Receiver and 
Transmitter) หรือ RS-232   ท ำงำนในลักษณะเอำต์พุตจำกพอร์ทของไมโครคอนโทรลเลอรไ์ด้ (ดา้นความรู้ความจ า)                           

3.4.3 นักเรียน อธิบำยเขียน เข้ำใจ ปฎบิัติกำรเขียน ค ำสั่งควบคุมต่ำงๆในภำษำ C สร้ำง 
แฟ้มข้อมูลต้นฉบับภำษำ C/C++ หรือภำษำแอสเซมบลี ไมโครคอนโทรลเลอร ์โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับ 
วิธีการการสื่อสารข้อมลูทางพอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART (Universal Asynchronous Receiver and 
Transmitter) หรือ RS-232   ได้   (ด้านความเข้าใจ) 
              3.4.4 เปรียบเทียบกำรสรุปและขยำยผลประเด็นเนื้อหำสำระกำรเรียนรู้ และกำรให้ข้อเสนอแนะเพ่ิมเติมได้   
กำรมอบหมำยให้นักศึกษำท ำ กำรเขียนโปแกรม โดยผ่ำน กำรเชื่อมต่อ MCS-51 กับ วิธีการการสื่อสารข้อมลูทางพอร์ต
อนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART (Universal Asynchronous Receiver and Transmitter) หรือ RS-232   (ด้านการ
ประเมิน) 
4.  ผลการใช้แผนการจัดการเรยีนรู้  และการปรับปรุงแผนการจดัการเรยีนรู้ 
.............ผลการใช้แผนการจัดการเรีนรู้ การมอบหมายให้นักศึกษาท า การเขียนโปแกรม โดยผา่น การเชื่อมต่อ MCS-51 กับ 
วิธีการการสื่อสารข้อมลูทางพอร์ตอนุกรม ซึ่งอาจจะเรียกว่า UART (Universal Asynchronous Receiver and 
Transmitter) หรือ RS-232  มีจุดประสงค์เพื่อประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพื่อใช้เป็นข้อมลูในการพัฒนาจัด
กิจกรรมการเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธ์ิ ในข้ันดี โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท า.................. 
5.  การประเมินผลการสอนของตนเอง 

รายการประเมินการบรูณาการ 5 4 3 2 1 
1.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ /     
2.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพียง /     
3.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
4.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
5.  ส่งเสริมภูมิคุม้กันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

6.  วิธีการและผลการติดตามนักเรยีนที่ขาดเรียน/มีปญัหา 
.............(ไม่ขาดเรียน)........................................................................................................................................... 

       ลงช่ือ........................................................ 
                                 (นายนรเศรษฐ  ไทยแท้) 

                       อาจารย์ผู้สอน สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์



   

แบบประเมินตนเองในกำรจัดกจิกรรมกำรเรียนกำรสอนของครูผู้สอน 
คณะเทคโนโลยีอุตสำหกรรม 

ค ำชี้แจง  แบบประเมินนี้ มีจุดประสงค์เพื่อประเมินพฤติกรรมการสอนของผู้สอน เพื่อใช้เป็นข้อมูลในการพัฒนาจัดกิจกรรม
การเรียนการสอนให้เกิดผลสัมฤทธ์ิยิ่งข้ึน โดยขอให้ท่านประเมินตนเองโดยท าเครื่องหมาย  ลงในช่องที่ตรงกับ
สิ่งที่ท่านปฏิบัติเมื่อสิ้นสุดภำคเรียน ดังนี ้

  5  =  มากที่สุด   4  =  มาก      3  =  ปานกลาง      2  = น้อย      1  =  น้อยที่สุดหรือไม่เลย 
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ส่วนที่ 1  ประเมินตนเอง      
1. ผู้สอนได้ชี้แจงวัตถุประสงค์ จุดมุ่งหมายในการเรียน ลักษณะวิชา วิธีเรียน และการวัดผล วิชานี้  /    
2. ผู้สอนมีแผนการสอนครบถ้วน   /   
3. เตรียมการสอนล่วงหน้าท้ังเนื้อหาและวิธีการ  /    
4. ค้นคว้าและปรับปรุงเนื้อหาวิชาให้ถูกต้องทันสมัย   /   
5. เข้าสอนสม่ าเสมอและตรงเวลา /     
6. ใช้เทคนิควิธีสอนหลากหลายแบบ /     
7. ปริมาณของเนื้อหาวิชาเหมาะสมกับเวลาเรียน  /    
8. มอบหมายงานให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเตมิ  /    
9. สอดแทรกจรยิธรรมหรือคณุธรรมในระหวา่งการสอน /     
10. มีความสนใจและพอใจในการสอนวิชานี้ /     
ส่วนที่ 2  ประเมินผลกำรสอน      
11. จุดมุ่งหมายของวิชานี้ชัดเจนและเหมาะสมกับผู้เรยีน  /    
12. เนื้อหาวิชาให้ความรู้แก่ผู้เรียน  /    
13. เป็นวิชาที่ท าความเข้าใจได ้  /    
14. วิชานี้กระตุ้นให้เกิดความคิดรเิริ่ม  /    
15. ผู้สอนอธิบายหรือบรรยายไดแ้จ่มแจ้ง  /    
16. กระตุ้นให้ผู้เรียนค้นคว้าเพิ่มเติม /     
17. เปิดโอกาสใหผู้้เรยีนแสดงความคิดเห็นหรือซักถาม /     
18. ผู้สอนตอบปัญหาหรือช้ีแจงไดก้ระจ่าง /     
19. ผู้สอนพยายามเชื่อมโยงเนื้อหาที่สอนกับการน าไปใช้  /    
20. มีเอกสารหรืออุปกรณ์ประกอบการสอน  /    
21. เอกสารหรืออุปกรณ์ที่ใช้เหมาะสมกับเนื้อหาวิชาเหมาะสม  /    
22. ปริมาณงานท่ีก าหนดใหผู้้เรียนท าหรือค้นคว้าเพิ่มเติม  /    
23. ผู้เรียนมโีอกาสฝึกตนเองให้มวีินัยและรบัผิดชอบการท างาน  /    
24. ผู้สอนตรวจและแจ้งผลงานของผู้เรียน  /    
25. มีการประเมินผลการเรียนรู้ระหว่างสอน  /    
26. ผู้สอนเอาใจใส่ต่อการสอนและเตรยีมการสอน  /    
27. ผู้สอนสนใจและช่วยเหลือผู้เรยีน /     
28. บรรยากาศในห้องเรียนเป็นกนัเอง /     
29. ผู้สอนเปิดโอกาสให้ซักถามหรอืขอค าแนะน านอกเวลาเรียน /     
30. จัดให้มีกิจกรรมหรือการฝึกเสริมการเรียนรู้  /    
ตอนที่ 3  กำรบูรณำกำร  /    



   

 ดีมาก   (4.50 – 5.00) 
 ดี                     (3.50 – 4.49) 
 ปานกลาง              (2.50 – 3.49) 
 ควรปรับปรุง           (1.50 – 2.49) 
 ควรปรับปรุงอีกมาก   (1.00 – 1.49) 
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31.  มุ่งเน้นสมรรถนะอาชีพ 
32.  บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง  /    
33.  ส่งเสริมประชาธิปไตย  (Democracy) /     
34.  ส่งเสริมคณุธรรมจริยธรรม และความเป็นไทย  (Decency) /     
35.  ส่งเสริมภูมิคุ้มกันยาเสพติด  (Drug – Free) /     

รวมคะแนน  
ค่ำเฉลี่ยที่ได้ (คะแนน/รวม 35)  

สรุปผลการประเมินอยู่ในระดับ    

 
 
 
 
 

 
 

/ 


