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ลักษณะรายวิชา 
  

1.  รหัสและชื่อวิชา             20112417 เทคนิคการอินเทอร์เฟส  

                                                  (Interface Techniques)  
2.  สภาพรายวิชา               วิชาหมวดทักษะวิชาชีพ  กลุ่มวิชาชีพพ้ืนฐาน  
                                      หลักสูตร ประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง         
3.  ระดับรายวิชา                ภาคการศึกษาที่ 2  ชั้นปีที่ 2 ปวส.2  
4.  รายวิชาพื้นฐาน             -  
5.  เวลาศึกษา                   ทฤษฎี  1  ชั่วโมง    ปฏิบตัิ 2   ชั่วโมง รวมทั้งสิ้น 3  ชั่วโมง  และนักศึกษา 
                                      จะต้องใช้เวลาศึกษาค้นคว้านอกเวลา 3  ชั่วโมงต่อสัปดาห์ ตลอด 16  สัปดาห์    
                                     ( ไม่รวมการสอบกลางภาค-ปลายภาค) 
6. จ านวนหน่วยกิต              2  หน่วยกิต 
7. จุดมุ่งหมายรายวิชา           1. เพ่ือให้เข้าใจเทคนิคการอินเตอร์เฟสไมโครคอมพิวเตอร์ การออกแบบวงจร     
                                                เช่ือมตอ่ การเขียน  โปรแกรมควบคมุการท างาน การวิเคราะห์และทดสอบ  
                                                 ข้อมลูและระบบเช่ือมตอ่ 
                                                   2. เพ่ือให้สามารถปฏิบตักิารออกแบบวงจรเช่ือมตอ่และเขียนโปรแกรมควบคมุ  
                                               การท างาน วิเคราะห์ และทดสอบ ข้อมลูและระบบเช่ือมตอ่ ให้บริการงานด้าน   
                                               ระบบควบคมุอปุกรณ์ไฟฟ้าตา่ง ๆด้วย  คอมพิวเตอร์ 
                                                  3. เพ่ือให้มีกิจนิสยัในการท างานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภยั  
                                                 ตระหนกัถึงคณุภาพของ งาน และมีจริยธรรมในงานอาชีพ 
                                         
  8. ค าอธิบายรายวิชา ศกึษาและปฏิบตัิ การอินเทอร์เฟส มาตรฐานของพอร์ตและบสัตา่ง ๆ การ

อินเตอร์เฟสกบัหนว่ยเอาต์พตุ- อินพตุพืน้ฐานและการแปลงสญัญาณระหวา่ง
แอนะลอกกบัดจิิตอล โดยผ่านทางพอร์ตขนาน พอร์ตอนกุรม การ์ดอินเตอร์เฟส
หรือโมเดม็ การอินเตอร์เฟสกบัหนว่ยความจ า โดยเน้นการบริการงานด้านระบบ
ควบคมุอปุกรณ์ไฟฟ้าตา่ง ๆ ด้วยคอมพิวเตอร์ 
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การแบ่งบทเรียน/หัวข้อ 

 
  บทเรียนที่ 

 
รายการ 

เวลา(ชั่วโมง) 

ท ป 

1 1.  บทน า  
          หน่วยที่ 1 พ้ืนฐานระบบการอินเตอร์เฟส mcs-51 แนะน าข้อตกลง
เบื้องต้น ก่อนการเรียน อบรมเรื่อง คุณธรรม จริยธรรม และจิตสาธารณะ ใน
วิชาชีพแนะน าหลักการทฤษฏีและปฎิษัติ วิชาเทคนิคการอินเทอร์เฟส 
         1.1นิยามความหมายและโครงสร้าง ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
         1.2 สถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์                

 
3 

 
0 

2 2.   สถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์พอร์ต mcs-51 
           2.1 พอร์ต0 (P0.0-P0.7) 
           2.2 พอร์ต1 (P1.0-P1.7) 
           2.3 พอร์ต2 (P2.0-P2.7) 
           2.4 พอร์ต3 (P3.0-P3.7)   

 
 
2 

 
 
4 

3 3.  วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร์ การใช้งานอินเตอร์รัพท์ภายนอก INTO, INT1 
           3.1.1 วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร์แบบ 0 
           3.1.2 วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร์แบบ 1 
           3.1.3 วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร์แบบ 2 

 
 
2 

 
 
4 

4 4.  พอร์ตสื่อสารข้อมูลอนุกรม UART พอร์ตอนุกรมและกระบวนการ
สื่อสารข้อมูล 
           4.1การสือสารข้อมูลแบบอะซิงโครนัสAsynchonous communication 
           4.2 การท างานของพอร์ตอนุกรมในโหมดต่างๆ 

 
 
2 

 
 
4 

5 5.  ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับภาษา C 
           51.1 โครงสร้างพื้นฐานของภาษา C 
           5.1.2 การตั้งชื่อในตัวแปรหรือฟังค์ชั่นแบบต่างๆในภาษา C 
           5.1.3 ชนิดของข้อมูล 
           5.1.4 วิธีการประกาศตัวแปรเพื่อใช้กับข้อมูลทั่วไป 
           5.1.5 วิธีการประกาศค่าคงที่ 
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6 6.   ความรู้เบื้องต้นเก่ียวกับการเขียนโปรแกรมด้วยภาษา C 

           6.1.1 ลูป for 

 
1 
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           6.1.2 ลูป while 
           6.1.3 ลูป do 
           6.1.4 การตัดสินใจด้วยค าสั่ง if 
           6.1.5 การตัดสินใจด้วยค าสั่ง if  eles 
           6.1.6 การตัดสินใจด้วยค าสั่ง switch 

 

7  7.  ค าสั่งควบคุมการท างานในภาษา ซี 

           7.1.1 ค าสั่งให้ไปท างานโดยไม่มีเงื่อนไข goto 
           7.1.2 ค าสั่งให้ท างานโดยมีเงื่อนไข if-else 
           7.1.3 ค าสั่ง switch 
           7.1.4 ค าสั่งให้ท างานวนรอบซ้ า for 
           7.1.5 ค าสั่งวนรอบ while 
           7.1.6 ค าสั่งวนรอบ do-while 

 
1 
 

 
2 

8 8  การใช้งานพอร์ตเอาต์พุตและอินพุตพอร์ต 

       8.1.1 การใช้งานพอร์ตลักษณะเอาต์พุตและอินพุตพอร์ต 
       8.1.2 การเขียนโปรแกรมเพื่อรับค่าสวิตช์เมตริก4x3 
       8.1.3 การเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมการแสดงผลของ LCD Modul 
       8.1.4 การเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมมอเตอร์ DC Motor 
       8.1.5 การเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์ Stepping Motor 
       8.1.6 การเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมอุปกรณ์ไอสแควบัส I2 C 

 
2 
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9 9.  การสื่อสารแบบขนาน/การสื่อสารข้อมูลผ่านพอร์ตอนุกรม       
     9.1.1 การสื่อสารข้อมูลอนุกรมแบบอะซิงโครนัส 

      9.1.2 มาตรฐานพอร์ตอนุกรมแบบ   RS-232 

      9.1.3 หน้าที่และชนิดของ UART  
9.1.4 การเชื่อมต่อระหว่างคอมพิวเตอร์กับคอมพิวเตอร์ผ่านพอร์ตอนุกรม        
9.1.5 การ เขี ยน โปรแกรมรับส่ งข้อมู ลระหว่ า ง เครื่ อ งคอมพิว เตอร์                 
ผ่านทางพอร์ตอนุกรม 
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จุดประสงค์การสอน 

 
  บทเรียนที่ 

 
รายการ 

เวลา(ชั่วโมง) 

ท ป 

1 1. บทน า  
หน่วยที่ 1 พ้ืนฐานระบบการอินเตอร์เฟส mcs-51 แนะน าข้อตกลงเบื้องต้น 
ก่อนการเรียน อบรมเรื่อง คุณธรรม จริยธรรม และจิตสาธารณะ ในวิชาชีพ
แนะน าหลักการทฤษฏีและปฎิษัต ิวิชาเทคนิคการอินเทอร์เฟส 
       1.1เข้าใจ นิยามความหมายและโครงสร้าง ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
       1.2 รู้ความรู้พ้ืนฐาน สถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์                    

 
1 

 
2 

2 2. สถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์พอร์ต mcs-51 
        2.1 เข้าใจการวิเคราะห์วพอร์ต0 การเขียนโปรแกรม (P0.0-P0.7) 
        2.2 เข้าใจการวิเคราะห์วพอร์ต1 การเขียนโปรแกรม (P1.0-P1.7) 
        2.3 เข้าใจการวิเคราะห์วพอร์ต2 การเขียนโปรแกรม (P2.0-P2.7) 
        2.4 เข้าใจการวิเคราะห์วพอร์ต3 การเขียนโปรแกรม (P3.0-P3.7)   

 
 
2 

 
 
4 

3 3.  วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร์ การใช้งานอินเตอร์รัพท์ภายนอก INTO, INT1 
           3.1.1 เข้าใจการวิเคราะห์วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร์แบบ 0 
           3.1.2 เข้าใจการวิเคราะห์วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร์แบบ 1 
           3.1.3 เข้าใจการวิเคราะห์วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร์แบบ 2 

 
 
2 

 
 
4 

4 4.   พอร์ตสื่อสารข้อมูลอนุกรม UART พอร์ตอนุกรมและกระบวนการ
สื่อสารข้อมูล 
  4.1รู้ คุณสมบั ติ ก า รสื อ ส า รข้ อมู ล แบบอะซิ ง โ ค รนั ส Asynchonous 
communication 
  4.2 รู้คุณสมบัติการท างานของพอร์ตอนุกรมในโหมดต่างๆ 

 
 
2 

 
 
4 

5 5.  ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับภาษา C 
           51.1 รู้คุณสมบัตโิครงสร้างพื้นฐานของภาษา C 

           5.1.2 รู้คุณสมบัตกิารตั้งชื่อในตัวแปรหรือฟังค์ชั่นแบบต่างๆในภาษา C 

           5.1.3 รู้คุณสมบัตชินิดของข้อมูล 

           5.1.4 รู้คุณสมบัตวิิธีการประกาศตัวแปรเพื่อใช้กับข้อมูลทั่วไป 

           5.1.5 รู้คุณสมบัตวิิธีการประกาศค่าคงที่ 

 
3 
 

 
0 

6 6.  ความรู้เบื้องต้นเก่ียวกับการเขียนโปรแกรมด้วยภาษา C 

           6.1.1 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม ลูป for 

           6.1.2 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม ลูป while 

 
1 
 

 
2 
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           6.1.3 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม ลูป do 

           6.1.4 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม การตัดสินใจด้วยค าสั่ง if 

           6.1.5 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม การตัดสินใจด้วยค าสั่ง if  eles 

           6.1.6 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม การตัดสินใจดว้ยค าสั่ง switch  

7 7. ค าสั่งควบคุมการท างานในภาษา ซี 
    7.1.1เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม ค าสั่งให้ไปท างานโดยไม่มีเงื่อนไข goto 
    7.1.2 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม ค าสั่งให้ท างานโดยมีเงื่อนไข if-else 
    7.1.3 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม ค าสั่ง switch 
    7.1.4 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม ค าสั่งให้ท างานวนรอบซ้ า for 
    7.1.5 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม ค าสั่งวนรอบ while 
    7.1.6 เข้าใจการตัดสินใจโปรแกม ค าสั่งวนรอบ do-while   

 
2 
 

 
1 

8 8. การใช้งานพอร์ตเอาต์พุตและอินพุตพอร์ต 

    8.1.1 เข้าใจการใช้งานพอร์ตลักษณะเอาต์พุตและอินพุตพอร์ต 

    8.1.2 เข้าใจการเขียนโปรแกรมเพื่อรับค่าสวิตช์เมตริก4x3 

    8.1.3 เข้าใจการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมการแสดงผลของ LCD Modul 

    8.1.4 เข้าใจการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมมอเตอร์ DC Motor 

    8.1.5 เข้าใจการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์ Stepping Motor 

    8.1.6 เข้าใจการเขียนโปรแกรมเพ่ือควบคุมอุปกรณ์ไอสแควบัส I2 C 

 
3 
 

 
3 

9 9. การสื่อสารแบบขนาน/การสื่อสารข้อมูลผ่านพอร์ตอนุกรม       
     9.1.1 อธิยายผลการสื่อสารข้อมูลอนุกรมแบบอะซิงโครนัส 

      9.1.2 อธิยายผลมาตรฐานพอร์ตอนุกรมแบบ   RS-232 

      9.1.3 อธิยายผลหน้าที่และชนิดของ UART  
9.1.4 อธิยายผลการเชื่อมต่อระหว่างคอมพิวเตอร์กับคอมพิวเตอร์ผ่านพอร์ต
อนุกรม         
9.1.5 อธิยายผลการเขียนโปรแกรมรับส่งข้อมูลระหว่างเครื่องคอมพิวเตอร์                 
ผ่านทางพอร์ตอนุกรม 
 

 
2 
 

 
4 
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การประเมินผลรายวิชา 

รายวิชานี้แบ่งเป็น ..9.. หน่วย   แยกได้    ...20....  บทเรียน    การวัดและประเมินผลรายวิชาจะด าเนินการ  ดังนี้ 
 
1. วิธีการ           ด าเนินการรวบรวมข้อมูลเพื่อการประเมินผลแยกเป็น …3……  ส่วนโดย 
                              แบ่งแยกคะแนนแต่ละส่วนจากคะแนนเต็ม  ทั้งรายวิชา 100 คะแนนดังนี้ 
                              1.1 ผลงานที่มอบหมาย ...10.... คะแนน  หรือร้อยละ ....10....... 
                              1.2 พิจารณาจากจิตพิสัย  ความตั้งใจ และการเข้าร่วมกิจกรรม ..10. คะแนน  
                                   หรือร้อยละ …10......   
                            1.3 การทดสอบแต่ละหน่วยเรียน  ……80…  คะแนน  หรือร้อยละ  ……80... 
 
                   โดยจัดแบ่งน้ าหนักคะแนนในแต่ละหน่วยตามตารางหน้าถัดไป 

 
2. เกณฑ์ผ่านรายวิชา ผู้ที่จะผ่านรายวิชานี้จะต้อง 
                            2.1  คะแนนสอบรวมต้องไม่ต่ ากว่าร้อยละ ………50………….. 
                            2.2  มีเวลาเรียนไม่ต่ ากว่าร้อยละ…………80…………. 
                            2.3  ต้องผ่านการสอบกลางภาค และปลายภาค 
3.  เกณฑ์ค่าระดับคะแนน 
                      3.1  พิจารณาเกณฑ์ผ่านรายวิชาตามข้อ 2  ผู้ที่ไม่ผ่านเกณฑ์ข้อ 2 จะได้รับค่า 
      ระดับคะแนน F 
                          3.2  ผูท้ี่ผ่านเกณฑ์ข้อ 2  จะได้รับค่าระดับคะแนนตามเกณฑ์  ดังนี้ 
                                 คะแนนร้อยละ  ...80..  ขึ้นไป               ได้ระดับคะแนน   A 
                                  คะแนนอยู่ระหว่างร้อยละ ..75....            ได้ระดับคะแนน  B+ 
                                  คะแนนอยู่ระหว่างร้อยละ  ..70..             ได้ระดับคะแนน  B 
                                  คะแนนอยู่ระหว่างร้อยละ  ..65...            ได้ระดับคะแนน  C+ 
                                  คะแนนอยู่ระหว่างร้อยละ  ...60              ได้ระดับคะแนน  C 
                                  คะแนนอยู่ระหว่างร้อยละ  ...55..             ได้ระดับคะแนน  D+ 
                                  คะแนนอยู่ระหว่างร้อยละ  ...50..             ได้ระดับคะแนน  D 
                                  คะแนนต่ ากว่าร้อยละ..49.                      ได้ระดับคะแนน  F 
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ตารางก าหนดน้ าหนักคะแนน 

เลขที่
บทเรีย

น 

 คะแนนรายบทเรียนและน้ าหนักคะแนน 

 
 
 

ชื่อบทเรียน 

คะแนน 
รายหน่วย 

น้ าหนักคะแนน 

พุทธิพิสัย 

ทักษ
ะ
พิสัย 

ควา
มรู-้
ควา
มจ า 

ควา
ม
เข้าใ
จ 

การ
น าไ
ปใช้ 

สูง
กว่า 

1  บทน า พื้นฐานระบบการอินเตอร์เฟส mcs-51 แนะน า
ข้อตกลงเบื้องต้น 
1.1เข้าใจ นิยามความหมายและโครงสร้าง ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
1.2 รู้ความรู้พื้นฐาน สถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์ 

10 2 2 1  5 

2 . สถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์พอร์ต mcs-51   10 2 2 1  5 

3 วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร์ การใช้งานอินเตอร์รัพท์
ภายนอก INTO, INT1  

10 2 2 1  5 

4 พอร์ตสื่อสารข้อมูลอนุกรม UART พอร์ตอนุกรมและ
กระบวนการสื่อสารข้อมูล 

10 2 2 1  5 

5 ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับภาษา C 5 1 1 1  2 

6 ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับการเขียนโปรแกรมด้วยภาษา C  10 2 2 1  5 

7 ค าสั่งควบคุมการท างานในภาษา ซี     10 2 2 1  5 

8 การใช้งานพอร์ตเอาต์พุตและอินพุตพอร์ต  10 2 2 1  5 

9 การสื่อสารแบบขนาน/การสื่อสารข้อมูลผ่านพอร์ตอนุกรม       5 1 1 1  2 

ก คะแนนภาควิชาการ  80 16 16 9  39 

ข คะแนนภาคผลงาน  10 

 ค คะแนนจิตพิสัย 10 

 รวมทั้งสิ้น 100 
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ก าหนดการสอน 

สัปดาห์ที่ วัน / เดือน คาบที่ รายการสอน หมายเหตุ 

1 - 1-3 บทน า บทน า พื้นฐานระบบการอินเตอร์เฟส mcs-51 แนะน า

ข้อตกลงเบื้องต้น 
1.1เข้าใจ นิยามความหมายและโครงสร้าง ไมโครคอนโทรลเลอร์ 1.2 รู้
ความรู้พื้นฐาน สถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์ 

 

2 - 4-6 สถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์พอร์ต mcs-51  

3  - 7-9  สถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์พอร์ต mcs-51    

4 - 10-12 วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร ์การใช้งานอินเตอร์รัพท์ภายนอก INTO, INT1    
5 - 13-15 วงจรไทเมอร์และวงจรเคาเตอร ์การใช้งานอินเตอร์รัพท์ภายนอก INTO, INT1  

6 - 16-18 พอร์ตสื่อสารข้อมลูอนุกรม UART พอร์ตอนุกรมและกระบวนการสือ่สารข้อมลู  

7 - 19-21 พอร์ตสื่อสารข้อมลูอนุกรม UART พอร์ตอนุกรมและกระบวนการสือ่สารข้อมลู  

8 - 22-24 ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับภาษา C  

9                                  สอบกลางภาค  

10 - 28-30 ความรู้เบื้องต้นเก่ียวกับการเขียนโปรแกรมด้วยภาษา C  

11 - 31-33 ค าสั่งควบคุมการท างานในภาษา ซี        
12 - 34-36 การใช้งานพอร์ตเอาต์พุตและอินพุตพอร์ต    

13 - 37-39 การใช้งานพอร์ตเอาต์พุตและอินพุตพอร์ต      

14 - 40-65 การสื่อสารแบบขนาน/การสื่อสารข้อมูลผ่านพอร์ตอนุกรม       

15 - 66-70 การสื่อสารแบบขนาน/การสื่อสารข้อมูลผ่านพอร์ตอนุกรม   

15 - 71-75 วงจรแม่เหล็กและหม้อแปลงไฟฟ้า  

16 - 76-80 ฮาร์โมนิกส์ในระบบไฟฟ้า  

17 - 81-85 ทบทวนเนื้อหา  ความสัมพันธ์ในรายวิชาต่อไป   

18   สอบกลางภาค  
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