
 
 
 

แผนการจัดการเรียนรู้สมรรถนะอาชีพ 
และบูรณาการปรัชญาของเศรษฐกจิพอเพยีง 

 
รหัสวชิา  20111404 วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์และการใช้งาน   สาขาวชิาไฟฟ้าก าลัง 

หลกัสูตรประกาศนียบัตรวชิาชีพช้ันสูง  พุทธศักราช  2559  
ประเภทวชิาอุตสาหกรรม 

 
 
 

ภาคทฤษฎแีละปฏบิัติ 
 
 
 
 
 
 

จัดท าโดย 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์วีระ  รัตนงาม 

สาขาวิชาไฟฟ้าก าลงั                                     
คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   มหาวิทยาลยันครพนม  

กระทรวงศึกษาธิการ 
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ค าน า 
 
 แผนการจดัการเรียนรู้รายวชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ รหสั  20111404  มีเน้ือหาตรงตาม
จุดประสงคแ์ละค าอธิบายรายวชิา หลกัสูตรประกาศนียบตัรวชิาชีพชั้นสูง  25559  มหาวทิยาลยันครพนม    
แผนการสอนรายวชิาไมโครคอนโทรลเลอร์   13  หน่วย    และมีคุณธรรม  จริยธรรม ตา้นต่าง ๆ  ตาม
หลกัปรัชญาเศรษฐกิจพอเพยีงดว้ย 
 ครูผูส้อนพยายามอยา่งยิง่ที่จะใหแ้ผนการจดัการเรียนรู้วิชา ไมโครคอนโทรลเลอร์ เป็นแผนการ
จดัการเรียนรู้ที่สมบูรณ์  เพือ่อ  านวยประโยชน์ต่อการเรียนการสอน 
 
 
      

ผูช่้วยศาสตราจารยว์ีระ  รัตนงาม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 



 3 

 

 
การพฒันาหลกัสูตรรายวิชา 

วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ รหัสวชิา 20111404 
 

หลกัสูตรประกาศนียบตัรวชิาชีพชั้นสูงพทุธศกัราช 2559  
ประเภทวชิาอุตสาหกรรม  สาขาวชิาช่างไฟฟ้าก าลงั 

 

การพฒันาหลกัสูตรรายวิชา 
 
ช่ือวิชา    ไมโครคอนโทรลเลอร์    
รหัสวิชา   20111404 
จ านวนหน่วยกิต  3  หน่วยกิต 
คาบการสอน   80 ชัว่โมง/ภาคเรียน   
หลักสูตร   หลกัสูตรประกาศนียบตัรวชิาชีพชั้สูง พทุธศกัราช 2559 
ประเภทวิชา   อุตสาหกรรม  สาขาวชิาช่างไฟฟ้าก าลงั 
ผู้ท าการพัฒนา   ............................... 
ปีท าการ   ปีการศึกษา 2561 
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จุดประสงค์รายวชิา /มาตรฐานรายวชิา/ ค าอธิบายรายวชิา 

ช่ือวิชา        ไมโครคอนโทรลเลอร์                                          จ  านวน               3     หน่วยกิต 
รหัสวิชา    20111404                                คาบการสอน    80   ชัว่โมง 

 
จุดประสงค์รายวิชา 

1. รู้ เขา้ใจโครงสร้างหลกัการท างานของไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทกัษะการใชชุ้ดค าสัง่ต่าง ๆ ในการเขียนโปรแกรมควบคุมอุปกรณ์ภายนอก 
3. มีเจตคติและกิจนิสยัที่ดีในการปฏิบตัิงาน มีความละเอียดรอบคอบ ปลอดภยั  
   เป็นระเบียบ สะอาด ตรงต่อเวลา มีความซ่ือสตัยแ์ละมีความรับผดิชอบ   

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรู้เก่ียวกบัหลกัการท างานไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. ใชค้  าสัง่ควบคุมอุปกรณ์ภายนอก 
3. เช่ือต่อและทดสอบการท างานของบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์กบัอุปกรณ์อินพตุเอาตพ์ตุ 

 

ค าอธิบายรายวิชา 
 ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับโครงสร้าง ส่วนประกอบ หลักการท างาน สถาปัตยกรรมของ
คอนโทรลเลอร์เบอร์ต่าง ๆ หาคุณสมบติัของชิพไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์จากคู่มือผูผ้ลิต ใชค้  าสั่งใน
การเขียนโปรแกรมควบคุมอุปกรณ์ภายนอก เช่ือมต่อบอร์ดคอนโทรลเลอร์กบัอุปกรณ์อินพุต เอาตพ์ุต 
และการทดสอบการท างาน วงจรควบคุมสเตปปิงมอเตอร์ (Stepping motor) วงจรควบคุมไฟวิง่ และวงจร
ควบคุมการท างานเรียงล าดบั (Sequential control) 
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ความต้องการในอาชีพ 

วิชาไมโครคอนโทรล เลอ ร์  รหั สวิชา 20111404 น้ี  เป็ น รายวิชาที่ เปิ ดสอน ใน ระดับ
ประกาศนียบตัรวชิาชีพชั้นสูงแก่ผูเ้รียนในสาขาวชิาช่างไฟฟ้าก าลงั ซ่ึงถือว่าเป็นรายวิชาที่ผูเ้รียนสามารถ
น าไปใชใ้นการประกอบอาชีพตามสาขาวิชาที่ตอ้งการไดเ้ป็นอยา่งดี โดยการจดัการเรียนการสอนตอ้ง
ด าเนินไปใหต้รงตามจุดประสงคข์องหลกัสูตร คือ 

1. เพือ่เป็นวิชาชีพที่น าไปประยกุตใ์นการประกอบอาชีพ 
2. เพือ่เป็นการคน้ควา้หาความรู้และประสบการณ์เพิม่เติม 
3. เพือ่เป็นช่างในระดบัช่างเทคนิค 

  ดงันั้นความตอ้งการในอาชีพส าหรับผูเ้รียน จึงมีความจ าเป็นและส าคญัอยา่งมาก เพราะสามารถ
น าไปใชใ้นการประกอบอาชีพ และใชส้ าหรับเป็นแนวทางและหลกัปฏิบติัในการศึกษาขั้นสูงต่อไป 

 

เป้าหมายผู้เรียน 

เป้าหมายผูเ้รียนเก่ียวกบัคุณสมบติัของผูเ้รียนที่จะตอ้งมาเรียนรายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ มี
ดงัน้ี 
  1. คุณลกัษณะทางกายภาพ  เพศชาย และหญิง 
  2. การศึกษา    ผา่นการศึกษาวชิาวงจรดิจิตอลเบื้องตน้ รหสัวิชา 2105-2007 
  3. การจูงใจ    ทัว่ไปผูเ้รียนมีความสนใจพอสมควรในการที่จะไดน้ าไป                   

            ประกอบอาชีพและมีความปรารถนาที่จะไดรั้บการพจิารณา
คะแนนหรือผลการเรียนในระดบัที่ดี 

4. ความสามารถ  ผูเ้รียนมีความจ าในระดับปานกลาง ชอบการเรียนโดย การ
ปฏิบตัิสามารถเห็นหรือรู้ไดจ้ากสภาพชีวิตประจ าวนั หรือส่ิง
ที่เคยผา่นประสบการณ์มาก่อน 

5. เจตคติ  ผูเ้รียนมีความรู้สึกชอบวชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ เพราะเป็น
วิชาหลักในสาขาวิชาช่างไฟฟ้าก าลัง ในปัจจุบันอุปกรณ์
ประเภทไมโครคอนโทรลเลอร์ถูกใช้ในเคร่ืองใช้ด้านไฟฟ้า
และอิเล็กทรอนิกส์เกือบทุกชนิด 
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รายวชิาที่สัมพนัธ์กนั 

  รายวิชาที่มีความสัมพนัธ์กับวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ รหัสวิชา 20111404 จะเป็นรายวิชาที่
ผูเ้รียนศึกษามาก่อนคือ 
  1. วิชาพื้นฐาน   
   2000-1301 วชิาวทิยาศาสตร์เพือ่พฒันาทกัษะชีวติ 

2000-1401 วิชาคณิตศาสตร์พื้นฐาน 
2000-1101 วิชาภาษาไทยพื้นฐาน 
2000-1201 วิชาภาษาองักฤษในชีวติจริง 1 

 2.  วิชาชีพสาขาวชิาช่างไฟฟ้าก าลงั 
   2104-2001 วิชาเขียนแบบไฟฟ้า 

2104-2002 วิชาวงจรไฟฟ้ากระแสตรง 
2104-2003 วิชาวงจรไฟฟ้ากระแสสลบั 
2104-2004 วิชาเคร่ืองวดัไฟฟ้า 
2104-2102 วิชาอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์และวงจร 
2104-2107 วิชาวงจรดิจิตอลเบื้องตน้  

ซ่ึงเป็นวิชาที่ตอ้งน ามาบูรณาการ เพื่อใช้ศึกษาและประยุกต์ใชก้ับวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
(20111404) โดยทั้ งน้ีจะท าให้ผูเ้รียนเกิดการเรียนรู้ มีทักษะความสามารถและน าไปใช้ส าหรับการ
ประกอบอาชีพไดอ้ยา่งแทจ้ริง  

ความต้องการเรียงล าดบัก่อนหลัง 

 การพิจารณาความตอ้งการเรียงล าดบัก่อนหลงันั้นใชข้อ้มูลจากจุดประสงคร์ายวิชามาตรฐาน 
รายวชิาและค าอธิบายรายวิชา ตามหลกัสูตรก าหนด ซ่ึงสามารถสรุปไดด้งัน้ี 

1. เร่ืองโครงสร้าง ส่วนประกอบ หลกัการท างาน สถาปัตยกรรมของไมโครคอนโทรลเลอร์ 
    เบอร์ต่าง ๆ 
2. เร่ืองเคร่ืองมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. เร่ืองภาษาเบสิกส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
4. เร่ืองพื้นฐานการเช่ือมต่ออินพตุเอาตพ์ตุ 
5. เร่ืองการแสดงผลดว้ย LED 7-Segment 
6. เร่ืองการแสดงผลดว้ย LCD 
7. เร่ืองการติดต่อสวติซ์เมตริกซ์ 
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8. เร่ืองการรับสญัญาณแอนะล็อก  
9. เร่ืองการติดต่อกบัตวัตรวจวดัอุณหภูมิ DS1820 
10. เร่ืองการเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์ 
11. เร่ืองการควบคุมสเตป็ปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์ 
12. เร่ืองการติดต่อกบัไอซีสร้างฐานเวลาจริง (RTC) 
13. เร่ืองการประยกุตใ์ชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์  
 

การจ าแนกรายการเน้ือหาวชิา 

จากจุดประสงคร์ายวิชา มาตรฐานรายวิชา และ ค  าอธิบายรายวชิาของวชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
รหสัวชิา 20111404 สามารถจ าแนกเน้ือหาวิชาแบ่งเป็นหน่วยการเรียนการสอนทั้งส้ิน 13 หน่วยการเรียน 
โดยยดึตามแนวทางแผนการเรียนรู้วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ หลักสูตรประกาศนียบตัรวิชาชีพชั้นสูง
พทุธศกัราช 25 รายละเอียดการจ าแนกหน่วยการเรียนการสอนทั้ง 13 หน่วยมีดงัน้ี 

หน่วยที่ 1 เร่ืองเร่ืองโครงสร้าง ส่วนประกอบ หลกัการท างาน สถาปัตยกรรมของ 
                ไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ต่าง ๆ 
หน่วยที่ 2 เร่ืองเคร่ืองมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
หน่วยที่ 3 เร่ืองภาษาเบสิกส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
หน่วยที่ 4 เร่ืองพื้นฐานการเช่ือมต่ออินพตุเอาตพ์ตุ 
หน่วยที่ 5 เร่ืองการแสดงผลดว้ย LED 7-Segment 
หน่วยที่ 6 เร่ืองการแสดงผลดว้ย LCD 
หน่วยที่ 7 เร่ืองการติดต่อสวติซ์เมตริกซ์ 
หน่วยที่ 8 เร่ืองการรับสญัญาณแอนะล็อก 
หน่วยที่ 9 เร่ืองการติดต่อกบัตวัตรวจวดัอุณหภูมิ DS1820 
หน่วยที่ 10 เร่ืองการเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์ 
หน่วยที่ 11 เร่ืองการควบคุมสเตป็ปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์ 
หน่วยที่ 12 เร่ืองการติดต่อกบัไอซีสร้างฐานเวลาจริง (RTC) 
หน่วยที่ 13 เร่ืองการประยกุตใ์ชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ 
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การจัดเรียงเน้ือหารายวชิา  
 วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์  รหัสวชิา 20111404 

หน่วยที ่ หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 

1. โครงสร้าง ส่วนประกอบ หลกัการท างาน สถาปัตยกรรมของไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 1.1 โครงสร้างและส่วนประกอบของไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 1.2 สถาปัตยกรรมและหลกัการท างานของไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ต่าง ๆ 
 1.3 ภาษาส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 1.4 คุณลกัษณะของชิพไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์จากคู่มือผูผ้ลิต 
2. เคร่ืองมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 2.1 ซอร์ฟแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC 
 2.2 การติดตั้ง MPLAB IDE 8.92 
 2.3 การติดตั้ง MicroCode studio 
 2.4 การติดตั้ง PICkit2 V2.61 
 2.5 ฮาร์ดแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC 
3. ภาษาเบสิกส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 3.1 ระบบตวัเลขที่ใชใ้นภาษาเบสิก 
 3.2 สญัลกัษณ์ ค  าสัง่ทางคณิตศาสตร์และลอจิกในภาษาเบสิก 
 3.3 ค  าสัง่ภาษาเบสิกส าหรับ PIC BASIC Compiler 
4. พื้นฐานการเช่ือมต่ออินพุตเอาต์พุต 
 4.1 การควบคุม LED 
 4.2 การรับสญัญาณจากสวติชอิ์นพตุ 
 4.3 การส่งสญัญาณความถ่ีออกทางเอาตพ์ตุ 
 4.4 การเล่ือนขอ้มูลในรีจิสเตอร์เพือ่แสดงผลที่ LED 
5. การแสดงผลด้วย LED 7-Segment 
 5.1 โครงสร้างของและการท างานของ LED 7 - Segment 
 5.2 การแสดงผลแบบมลัติเพล็กซ์ 
6. การแสดงผลด้วย LCD 

6.1 โครงสร้างของจอ LCD และ Graphic LCD 
6.2 ค  าสัง่ภาษาเบสิกที่ใชค้วบคุมจอแอลซีดี 
6.3 การต่อใชง้านจอแอลซีดีชนิด Character LCD 
6.4 พอร์ตที่ต่อระหวา่งไมโครคอนโทรลเลอร์กบัจอแอลซีดี 
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หน่วยที ่ หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 

7. การติดต่อสวิตซ์เมตริกซ์ 
 7.1 สวติช์เมตริกขนาด 43 
 7.2 สวติช์เมตริกขนาด 44 

8. การรับสัญญาณแอนะล็อก 
 8.1 การแปลงสญัญาณแอนะลอ็กเป็นดิจิทลั 
 8.2 ค าสัง่ภาษา PIC BASIC ที่ใชใ้นการรับสญัญาณแอนะล็อก 
 8.3 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลที่ LCD 
 8.4 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลที่ LED 7-Segment 

9. การติดต่อกับตัวตรวจวัดอุณหภูมิ DS1820 
 9.1 ไอซีตรวจวดัอุณหภูมิในอนุกรม DS1820 
 9.2 การวดัอุณหภูมิแสดงผลที่ LCD 
 9.3 การวดัอุณหภูมิแสดงผลที่ LED 7-Segment 

10. การเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์ 
 10.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 10.2 การควบคุมความเร็วและทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 
 10.3 โปรแกรมภาษาเบสิกควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง 

11. การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์ 
 11.1 การควบคุมสเตป็ปิงมอเตอร์ 
 11.2 การควบคุมเซอร์โวมอเตอร์ 
12 การติดต่อกับไอซีสร้างฐานเวลาจริง (RTC) 

12.1 โครงสร้างไอซี Real Time Clock เบอร์ DS1307การเขียนโปรแกรม 
12.2 ภาษาเบสิกติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลที่ LCD 
12.3 โปรแกรมติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลที่ LED 7-Segment 

13. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 13.1 การแสดงบาร์กราฟที่จอ LCD 
 13.2 การวดัระยะทางดว้ยโมดุลตรวจจบัระยะทางแบบอินฟราเรด 
 13.3 การเปิดปิดเคร่ืองใชไ้ฟฟ้าดว้ย Relay และ Solid-State relay  
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การประเมินค่าความสามารถ  

(Valuation of Abilities) 

การประเมินค่าความสามารถด าเนินการวเิคราะห์ โดยใชต้ารางประเมินเพื่อเป็นองคป์ระกอบ ในการ
พิจารณาตัดสินว่า รายการเน้ือหาวิชาที่จัดไว้ตามหลักสูตรนั้ นมีความจ าเป็นต่อการเรียนรู้และมี
ความส าคญัที่สมัพนัธก์นัหรือไม่ โดยมีเกณฑก์ารประเมินค่าความสามารถดงัน้ี 
เกณฑ์การประเมนิค่า 

1. ความส าคญัส าหรับอาชีพ (Importance for Vocation,IV) 
      X   =   ส าคญัมาก 
       I  =   ส าคญัปานกลาง 
      O    =   ส าคญันอ้ย 

2. การกระท าบ่อยในการใชง้าน (Frequency of Perfomance,FP)  
  X    =    ใชเ้ป็นประจ า 
  I      =    ใชส้ปัดาห์ละคร้ัง 
 O     =   ใชเ้ดือนละคร้ังหรือนอ้ยกวา่ 

3. ความส าคญัส าหรับโปรแกรมที่สมัพนัธก์นั (Importance for Related Program,IR) 
      X    =   มีความส าคญัต่อความกา้วหนา้ในการเรียนหลกัสูตรวชิาที่สมัพนัธก์นั      
                  ผูเ้รียนไม่มีประสบการณ์หรืออาจสอบตกในวชิาอ่ืนๆถา้ไม่มีความสามารถน้ี 
       I     =  อาจจะช่วยใหเ้กิดความกา้วหนา้ในการเรียนหลกัสูตรรายวชิาที่สมัพนัธก์นั 
      O    =  ไม่มีผลที่จะท าใหเ้กิดความกา้วหนา้ในการเรียนหลกัสูตรรายวิชาที่มีความ  
    สมัพนัธก์นั 

4. ความจ าเป็นส าหรับการสอน (Necessity of Stage,NS) 
  X    =  ความสามารถที่ท  าการสอนหลกัสูตรน้ี และไม่สามารถเปล่ียนไปสอน                               
                   หลกัสูตรอ่ืนได ้
        I     =  ความสามารถอ่ืนๆ ซ่ึงยอมใหเ้ปล่ียนไปท าการสอนในหลกัสูตรอ่ืนได ้

  5. ความยากในการเรียน (Learning Difficulty,LD) 
    X    =  ความสามารถทีมี่ความยากในการเรียน 
 I    =  ความสามารถทีมี่ความยากปานกลางในการเรียน 
          O   =  ความสามารถที่ง่ายต่อการเรียน 

*ผูเ้รียนมีความสามารถเหล่าน้ีอยูแ่ลว้และไดจ้ากพื้นฐานความรู้เดิม  
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ตารางที่ 1 การประเมินค่าความสามารถ วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ รหสัวชิา 20111404 
 

 

หน่วยที ่ หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
การประเมินค่า  

IV FP IR NS LD 

1 โครงสร้าง ส่วนประกอบ หลกัการท างาน สถาปัตยกรรมของ 
 ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

     

1.1 โครงสร้างและส่วนประกอบของไมโครคอนโทรลเลอร์ X X I X I 

1.2 สถาปัตยกรรมและหลกัการท างานของไมโครคอนโทรลเลอร์ 
      เบอร์ต่าง ๆ 

X X I X 
I 

1.3 ภาษาส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ X X I X I 

1.4 คุณลกัษณะของชิพไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์จากคู่มือผูผ้ลิต X X I X I 

2 เคร่ืองมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์      
2.1 ซอร์ฟแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC X X I X X 

2.2 การติดตั้ง MPLAB IDE 8.92 X X I X X 

2.3 การติดตั้ง MicroCode studio X X I X X 

2.4 การติดตั้ง PICkit2 V2.61 X X I X X 

2.5 ฮาร์ดแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC X X I X X 

3 ภาษาเบสิกส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์      
3.1 ระบบตวัเลขท่ีใชใ้นภาษาเบสิก I X X X X 
3.2 สัญลกัษณ์ ค าสั่งทางคณิตศาสตร์และลอจิกในภาษาเบสิก I X X X X 
3.3 ค าสั่งภาษาเบสิกส าหรับ PIC BASIC Compiler I X X X X 

4. พื้นฐานการเช่ือมต่ออินพุตเอาต์พุต      

4.1 การควบคุม LED X X I X I 
4.2 การรับสัญญาณจากสวิตชอิ์นพุต X X I X X 
4.3 การส่งสญัญาณความถ่ีออกทางเอาตพุ์ต X X I X X 
4.4 การเล่ือนขอ้มูลในรีจิสเตอร์เพ่ือแสดงผลท่ี LED X X I X X 

5. การแสดงผลด้วย LED 7-Segment      
5.1 โครงสร้างของและการท างานของ LED 7 - Segment X X I X I 
5.2 การแสดงผลแบบมลัติเพล็กซ์ 
 

X X I X 
I 
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ตารางที่ 1 (ต่อ) การประเมินค่าความสามารถ วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ รหสัวชิา 20111404 
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 

การประเมินค่า  

IV FP IR             NS LD 

6. การแสดงผลด้วย LCD      

6.1 โครงสร้างของจอ LCD และ Graphic LCD X X I X I 
6.2 ค าสั่งภาษาเบสิกท่ีใชค้วบคุมจอแอลซีดี X X I X I 
6.3 การต่อใชง้านจอแอลซีดีชนิด Character LCD X X I X I 
6.4 พอร์ตท่ีต่อระหว่างไมโครคอนโทรลเลอร์กบัจอแอลซีดี X X I X I 

7. การติดต่อสวิตซ์เมตริกซ์      

7.1 สวิตชเ์มตริกขนาด 43 X X I X I 
7.2 สวิตชเ์มตริกขนาด 44 X X I X I 

8. การรับสัญญาณแอนะล็อก      

8.1 การแปลงสัญญาณแอนะล็อกเป็นดิจิทลั X X X X I 
8.2 ค าสั่งภาษา PIC BASIC ท่ีใชใ้นการรับสัญญาณแอนะล็อก X X X X I 
8.3 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LCD X X X X I 
8.4 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LED 7-Segment X X X X I 

9. การติดต่อกับตัวตรวจวัดอุณหภูมิ DS1820      

9.1 ไอซีตรวจวดัอุณหภูมิในอนุกรม DS1820 X X X X I 
9.2 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LCD X X X X I 
9.3 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LED 7-Segment X X X X I 

10. การเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์      

 10.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง X X X X I 

 10.2 การควบคุมความเร็วและทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง X X X X I 

 10.3 โปรแกรมภาษาเบสิกควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง X X X X I 

11. การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์      

 11.1 การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์ X X X X I 

 11.2 การควบคุมเซอร์โวมอเตอร์ X X X X I 

12. การติดต่อกับไอซีสร้างฐานเวลาจริง (RTC)      

 12.1 โครงสร้างไอซี Real Time Clock เบอร์ DS1307การเขียนโปรแกรม X X X X I 

 12.2 ภาษาเบสิกติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LCD X X X X I 

 12.3 โปรแกรมติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LED 7-Segment X X X X I 
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ตารางที่ 1 (ต่อ) การประเมินค่าความสามารถ วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ รหสัวชิา 20111404 
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 

การประเมินค่า  

IV FP IR             NS LD 

13. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์      

13.1 การแสดงบาร์กราฟท่ีจอ LCD X X X X I 
13.2 การวดัระยะทางดว้ยโมดุลตรวจจบัระยะทางแบบอินฟราเรด X X X X I 
13.3 การเปิดปิดเคร่ืองใชไ้ฟฟ้าดว้ย Relay และ Solid-State relay X X X X I 

 
 IV = ความส าคญัส าหรับอาชีพ 
           FR      =         การกระท าบ่อยในการใชง้าน 
                IR  =     ความส าคญัส าหรับโปรแกรมที่สมัพนัธก์นั 
                  NS  =       ความจ าเป็นส าหรับการสอน 
                       LD     =        ความยากในการเรียน 
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การวเิคราะห์วตัถุประสงค์เชิงพฤติกรรม 
 

  หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้ นสูงพุทธศักราช  2559 ได้ก าหนดจุดประสงค์รายวิชา 
มาตรฐานรายวชิาและค าอธิบายรายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ไวเ้ป็นแนวทางในการสอนเพื่อแสดงถึง
ส่ิงที่ผู ้เรียนจะสามารถท าได้หลังจากจบการเรียนวิชาน้ีแล้ว  ในส่วนของผู ้สอนจะต้องก าหนด
วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรม เพื่อทราบขอบข่ายรายละเอียดเน้ือหาในการจดัการเรียนการสอนให้บรรลุ
ตามที่จุดประสงคร์ายวชิา มาตรฐานรายวชิาและค าอธิบายรายวชิาที่ก  าหนดไวใ้นหลกัสูตร 

วตัถุประสงคก์ารเรียนการรู้ ถือเป็นส่ิงส าคญัของการเรียนการสอนเพราะจะเป็นส่ิงที่จะน าไป
ก าหนดเน้ือหาวชิา กิจกรรมการเรียนการสอน ส่ือการสอน การวดัและประเมินผล  Norman Gronlund ได้
แบ่งวตัถุประสงคก์ารเรียนการรู้ เป็น 2 ระดบั คือ 

1.วตัถุประสงคท์ัว่ไป (General Objectives) เป็นวตัถุประสงคท์ี่กล่าวอยา่งกวา้ง ๆ แต่มีขอบเขต
ความหมายเหมาะสมกบัเน้ือหา  

2.วตัถุประสงค์เฉพาะหรือจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  (Behavioral Objectives) จุดประสงค์ที่
คาดหวงัเห็นการเปล่ียนแปลงพฤติกรรมของผูเ้รียนที่สามารถสงัเกตเห็นได ้
  ดงันั้นการวิเคราะห์วตัถุประสงค์เชิงพฤติกรรม จะเป็นส่วนในการก าหนดแนวทางการจดัการ
เรียนการสอนอยา่งเป็นรูปธรรม โดยจะวิเคราะห์ตามพสิัยการเรียนรู้ของ Benjamin S.Bloom เป็น 3 พิสัย
คือ   

- พทุธิพสิยั (Cognitive Domain) เป็นพฤติกรรมการเรียนรู้ทางดา้นสติปัญญา 6 ดา้น คือ 
   ดา้นที่ 1 ความรู้ความจ า ( Knowledge ) 
   ดา้นที่ 2 ความเขา้ใจ ( Comprehension ) 
   ดา้นที่ 3 การน าไปใช ้ ( Application ) 
   ดา้นที่ 4 การวเิคราะห์ ( Analysis ) 
   ดา้นที่ 5 การสงัเคราะห์ ( Synthesis )  
   ดา้นที่ 6 การประเมินค่า ( Evaluation ) 
 - ทกัษะพสิยั (Psychomotor Domain) เป็นพฤติกรรมการเรียนรู้ทางทกัษะการปฏิบตัิ 
 - จิตพสิยั (Affective Domain) เป็นพฤติกรรมการเรียนรู้ดา้นจิตส านึก ทศันคติและอารมณ์ 
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ตารางที่ 2 วเิคราะห์วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ดา้นพทุธิพสิยั วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์   
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
 

ระดับการเรียนรู้ด้านพุทธิพสัิย 

คว
าม
จ า

 
คว

าม
เขา้

ใจ
 

กา
รน

 าไ
ปใ

ช ้
กา
รวิ
เคร

าะ
ห์ 

กา
รส

งัเค
ราะ

ห์ 
กา
รป

ระ
เมิ
นค

่ า 

1.  โครงสร้าง ส่วนประกอบ หลักการท างาน สถาปัตยกรรมของ 
 ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

    
  

1.1 โครงสร้างและส่วนประกอบของไมโครคอนโทรลเลอร์ X X X    

1.2 สถาปัตยกรรมและหลกัการท างานของ 
     ไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ต่าง ๆ 

 X X  
  

1.3 ภาษาส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์  X X    

1.4 คุณลกัษณะของชิพไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์จากคู่มือผูผ้ลิต  X X    

2. เคร่ืองมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์       

2.1 ซอร์ฟแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC X X X    

2.2 การติดตั้ง MPLAB IDE 8.92  X X X   

2.3 การติดตั้ง MicroCode studio  X X X   

2.4 การติดตั้ง PICkit2 V2.61  X X X   

2.5 ฮาร์ดแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC  X X X   

3. ภาษาเบสิกส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์       

4.1 ระบบตวัเลขท่ีใชใ้นภาษาเบสิก X X X    
4.2 สัญลกัษณ์ ค าสั่งทางคณิตศาสตร์และลอจิกในภาษาเบสิก X X X X   
4.3 ค าสั่งภาษาเบสิกส าหรับ PIC BASIC Compiler X X X X   

4. พื้นฐานการเช่ือมต่ออินพุตเอาต์พุต       

5.1 การควบคุม LED  X X    
5.2 การรับสัญญาณจากสวิตชอิ์นพุต  X X X   
5.3 การส่งสญัญาณความถ่ีออกทางเอาตพุ์ต  X X X   
5.4 การเล่ือนขอ้มูลในรีจิสเตอร์เพ่ือแสดงผลท่ี LED  X X X   

5. การแสดงผลด้วย LED 7-Segment       

6.1 โครงสร้างของและการท างานของ LED 7 - Segment X X X    
6.2 การแสดงผลแบบมลัติเพล็กซ์  X X    
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ตารางที่ 2 วเิคราะห์วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรมดา้นพทุธิพสิยั วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ (ต่อ) 
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
 

ระดับการเรียนรู้ด้านพุทธิพสัิย 

คว
าม
จ า

 
คว

าม
เขา้

ใจ
 

กา
รน

 าไ
ปใ

ช ้
กา
รวิ
เคร

าะ
ห์ 

กา
รส

งัเค
ราะ

ห์ 
กา
รป

ระ
เมิ
นค

่ า 

6. การแสดงผลด้วย LCD       

6.1 โครงสร้างของจอ LCD และ Graphic LCD X X X    

6.2 ค าสั่งภาษาเบสิกท่ีใชค้วบคุมจอแอลซีดี  X X X   

6.3 การต่อใชง้านจอแอลซีดีชนิด Character LCD  X X X   

6.4 พอร์ตท่ีต่อระหว่างไมโครคอนโทรลเลอร์กบัจอแอลซีดี  X X X   

7. การติดต่อสวิตซ์เมตริกซ์       

7.1 สวิตชเ์มตริกขนาด 43 X X X    
7.2 สวิตชเ์มตริกขนาด 44  X X    

8 การรับสัญญาณแอนะล็อก       

8.1 การแปลงสัญญาณแอนะล็อกเป็นดิจิทลั X X X    
8.2 ค าสั่งภาษา PIC BASIC ท่ีใชใ้นการรับสัญญาณแอนะล็อก  X X X   
8.3 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LCD  X X X   
8.4 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LED 7-Segment  X X X   

9. การติดต่อกับตัวตรวจวัดอุณหภูมิ DS1820       

9.1 ไอซีตรวจวดัอุณหภูมิในอนุกรม DS1820 X X X    
9.2 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LCD  X X X   
9.3 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LED 7-Segment  X X X   

10. การเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์       

 10.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง X X X    

 10.2 การควบคุมความเร็วและทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง  X X X   

 10.3 โปรแกรมภาษาเบสิกควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง  X X X   

11. การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์       

 11.1 การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์ X X X X   

 11.2 การควบคุมเซอร์โวมอเตอร์  X X X   
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ตารางที่ 2 วเิคราะห์วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรมดา้นพทุธิพสิยั วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์(ต่อ) 
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
 

ระดับการเรียนรู้ด้านพุทธิพสัิย 

คว
าม
จ า

 
คว

าม
เขา้

ใจ
 

กา
รน

 าไ
ปใ

ช ้
กา
รวิ
เคร

าะ
ห์ 

กา
รส

งัเค
ราะ

ห์ 
กา
รป

ระ
เมิ
นค

่ า 

12. การติดต่อกับไอซีสร้างฐานเวลาจริง (RTC)       

12.1 โครงสร้างไอซี Real Time Clock เบอร์ DS1307การเขียนโปรแกรม X X X    

12.2 ภาษาเบสิกติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LCD  X X X   

12.3 โปรแกรมติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LED 7-Segment  X X X   

13. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์       

13.1 การแสดงบาร์กราฟท่ีจอ LCD  X X X X X 
13.2 การวดัระยะทางดว้ยโมดุลตรวจจบัระยะทางแบบอินฟราเรด  X X X X X 
13.3 การเปิดปิดเคร่ืองใชไ้ฟฟ้าดว้ย Relay และ Solid-State relay  X X X X X 
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ตารางที่ 3 การวเิคราะห์วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ดา้นทกัษะพสิยั วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์  
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
 

ระดับการเรียนรู้ด้านทกัษะ
พิสัย 

กา
รเลี

ยน
แบ

บ 
กา
รท

 าต
าม
แบ

บ 
กา
รท

 าถ
ูกต

อ้ง
แม่

นย
 า  

    
   

กา
รท

 าอ
ยา่
งผ
สม

ผส
าน

 
กา
รท

 าอ
ยา่
งอ
ตัโ
นม

ตัิ 

1. โครงสร้าง ส่วนประกอบ หลกัการท างาน สถาปัตยกรรมของ 
 ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

  
  

 

1.1 โครงสร้างและส่วนประกอบของไมโครคอนโทรลเลอร์  X X   

1.2 สถาปัตยกรรมและหลกัการท างานของ 
     ไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ต่าง ๆ 

 X 
X  

 

1.3 ภาษาส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์      

1.4 คุณลกัษณะของชิพไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์จากคู่มือผูผ้ลิต  X X   

2. เคร่ืองมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์      
2.1 ซอร์ฟแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC  X X X  

2.2 การติดตั้ง MPLAB IDE 8.92  X X X  

2.3 การติดตั้ง MicroCode studio  X X X  

2.4 การติดตั้ง PICkit2 V2.61  X X X  

2.5 ฮาร์ดแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC  X X X  

3 ภาษาเบสิกส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์      
3.1 ระบบตวัเลขท่ีใชใ้นภาษาเบสิก  X X X  

3.2 สัญลกัษณ์ ค าสั่งทางคณิตศาสตร์และลอจิกในภาษาเบสิก  X X X  

3.3 ค าสั่งภาษาเบสิกส าหรับ PIC BASIC Compiler  X X X X 

4. พื้นฐานการเช่ือมต่ออินพุตเอาต์พุต      

 4.1 การควบคุม LED  X X X  

 4.2 การรับสัญญาณจากสวิตชอิ์นพุต  X X X  

 4.3 การส่งสญัญาณความถ่ีออกทางเอาตพุ์ต  X X X X 

 4.4 การเล่ือนขอ้มูลในรีจิสเตอร์เพ่ือแสดงผลท่ี LED 
 
 
 

 X X X X 
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ตารางที่ 3 การวเิคราะห์วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ดา้นทกัษะพสิยั วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์   
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
 

ระดับการเรียนรู้ด้านทกัษะ
พิสัย 

กา
รเลี

ยน
แบ

บ 
กา
รท

 าต
าม
แบ

บ 
กา
รท

 าถ
ูกต

อ้ง
แม่

นย
 า  

    
   

กา
รท

 าอ
ยา่
งผ
สม

ผส
าน

 
กา
รท

 าอ
ยา่
งอ
ตัโ
นม

ตัิ 

5. การแสดงผลด้วย LED 7-Segment      
5.1 โครงสร้างของและการท างานของ LED 7 - Segment      
5.2 การแสดงผลแบบมลัติเพล็กซ์      

6. การแสดงผลด้วย LCD      
6.1 โครงสร้างของจอ LCD และ Graphic LCD  X X   

6.2 ค าสั่งภาษาเบสิกท่ีใชค้วบคุมจอแอลซีดี  X X   

6.3 การต่อใชง้านจอแอลซีดีชนิด Character LCD  X X X  

6.4 พอร์ตท่ีต่อระหว่างไมโครคอนโทรลเลอร์กบัจอแอลซีดี  X X X  

7. การติดต่อสวิตซ์เมตริกซ์      
7.1 สวิตชเ์มตริกขนาด 43  X X   

7.2 สวิตชเ์มตริกขนาด 44  X X   

8. การรับสัญญาณแอนะล็อก      
8.1 การแปลงสัญญาณแอนะล็อกเป็นดิจิทลั  X X X  

8.2 ค าสั่งภาษา PIC BASIC ท่ีใชใ้นการรับสัญญาณแอนะล็อก  X X X  

8.3 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LCD  X X X X 
8.4 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LED 7-Segment  X X X X 

9. การติดต่อกับตัวตรวจวัดอุณหภูมิ DS1820      

 9.1 ไอซีตรวจวดัอุณหภูมิในอนุกรม DS1820  X X X  

 9.2 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LCD  X X X  

 9.3 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LED 7-Segment  X X X X 
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ตารางที่ 3 การวเิคราะห์วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ดา้นทกัษะพสิยั วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์   
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
 

ระดับการเรียนรู้ด้านทกัษะ
พิสัย 

กา
รเลี

ยน
แบ

บ 
กา
รท

 าต
าม
แบ

บ 
กา
รท

 าถ
ูกต

อ้ง
แม่

นย
 า  

    
   

กา
รท

 าอ
ยา่
งผ
สม

ผส
าน

 
กา
รท

 าอ
ยา่
งอ
ตัโ
นม

ตัิ 

10. 
 

การเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์      
10.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง  X X   
10.2 การควบคุมความเร็วและทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง  X X X  
10.3 โปรแกรมภาษาเบสิกควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง  X X X  

11. การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์      
11.1 การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์  X X   

11.2 การควบคุมเซอร์โวมอเตอร์  X X   

12. การติดต่อกับไอซีสร้างฐานเวลาจริง (RTC)      
12.1 โครงสร้างไอซี Real Time Clock เบอร์ DS1307การเขียนโปรแกรม  X X   

12.2 ภาษาเบสิกติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LCD  X X   

12.3 โปรแกรมติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LED 7-Segment  X X X  

13. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์      

 13.1 การแสดงบาร์กราฟท่ีจอ LCD  X X X  

 13.2 การวดัระยะทางดว้ยโมดุลตรวจจบัระยะทางแบบอินฟราเรด  X X X  

 13.3 การเปิดปิดเคร่ืองใชไ้ฟฟ้าดว้ย Relay และ Solid-State relay  X X X X 
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ตารางที่ 3 การวเิคราะห์วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ดา้นจิตพสิยั  วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์   

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
 

ระดับการเรียนรู้ด้านจิตพิสัย 

กา
รรั
บรู้

 

กา
รต
อบ

สน
อง

  

กา
รเห็

นคุ
ณค่

า  
    

   

กา
รจ
ดัร
ะบ

บก
าร
คิด

 

กา
รมี
ลกั

ษณ
ะเฉ

พา
ะต
น 

1. โครงสร้าง ส่วนประกอบ หลกัการท างาน สถาปัตยกรรมของ 
 ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

  
  

 

1.1 โครงสร้างและส่วนประกอบของไมโครคอนโทรลเลอร์   X   

1.2 สถาปัตยกรรมและหลกัการท างานของ
ไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ต่าง ๆ 

  
X X 

 

1.3 ภาษาส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์   X X  

1.4 คุณลกัษณะของชิพไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์จากคู่มือผูผ้ลิต   X X  

2. เคร่ืองมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์      
2.1 ซอร์ฟแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC X X X   

2.2 การติดตั้ง MPLAB IDE 8.92  X X   

2.3 การติดตั้ง MicroCode studio  X X   

2.4 การติดตั้ง PICkit2 V2.61  X X   

2.5 ฮาร์ดแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC X X X X  

3 ภาษาเบสิกส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์      
3.1 ระบบตวัเลขท่ีใชใ้นภาษาเบสิก  X X   

3.2 สัญลกัษณ์ ค าสั่งทางคณิตศาสตร์และลอจิกในภาษาเบสิก  X X   

3.3 ค าสั่งภาษาเบสิกส าหรับ PIC BASIC Compiler X X X X X 

4. พื้นฐานการเช่ือมต่ออินพุตเอาต์พุต      

 4.1 การควบคุม LED  X X   

 4.2 การรับสัญญาณจากสวิตชอิ์นพุต  X X   

 4.3 การส่งสญัญาณความถ่ีออกทางเอาตพุ์ต  X X X  

 4.4 การเล่ือนขอ้มูลในรีจิสเตอร์เพ่ือแสดงผลท่ี LED  X X X  

5. การแสดงผลด้วย LED 7-Segment      

 5.1 โครงสร้างของและการท างานของ LED 7 - Segment  X X X  

 5.2 การแสดงผลแบบมลัติเพล็กซ์  X X X  
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ตารางที่ 3 การวเิคราะห์วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ดา้นจิตพสิยั  วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
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6. การแสดงผลด้วย LCD      
6.1 โครงสร้างของจอ LCD และ Graphic LCD X X X   

6.2 ค าสั่งภาษาเบสิกท่ีใชค้วบคุมจอแอลซีดี X X X   

6.3 การต่อใชง้านจอแอลซีดีชนิด Character LCD  X X X  

6.4 พอร์ตท่ีต่อระหว่างไมโครคอนโทรลเลอร์กบัจอแอลซีดี  X X   

7. การติดต่อสวิตซ์เมตริกซ์      
7.1 สวิตชเ์มตริกขนาด 43 X X X   

7.2 สวิตชเ์มตริกขนาด 44 X X X   

8. การรับสัญญาณแอนะล็อก      
8.1 การแปลงสัญญาณแอนะล็อกเป็นดิจิทลั X X X X  

8.2 ค าสั่งภาษา PIC BASIC ท่ีใชใ้นการรับสัญญาณแอนะล็อก X X X X  

8.3 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LCD  X X X  
8.4 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LED 7-Segment  X X X  

9. การติดต่อกับตัวตรวจวัดอุณหภูมิ DS1820      

 9.1 ไอซีตรวจวดัอุณหภูมิในอนุกรม DS1820  X X X  

 9.2 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LCD  X X X  

 9.3 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LED 7-Segment  X X X  

10. การเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์      

 10.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง  X X X  

 10.2 การควบคุมความเร็วและทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง  X X X  

 10.3 โปรแกรมภาษาเบสิกควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง  X X X  

11. การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์      

 11.1 การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์  X X X  

 11.2 การควบคุมเซอร์โวมอเตอร์  X X X  
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ตารางที่ 3 การวเิคราะห์วตัถุประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ดา้นจิตพสิยั  วชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 

หน่วยที ่
 

หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
 

ระดับการเรียนรู้ด้านจิตพิสัย 
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12. การติดต่อกับไอซีสร้างฐานเวลาจริง (RTC)      
12.1 โครงสร้างไอซี Real Time Clock เบอร์ DS1307การเขียนโปรแกรม  X X X  

13.2 ภาษาเบสิกติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LCD  X X X  

13.2 โปรแกรมติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LED 7-Segment  X X X  

13. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์      

 13.1 การแสดงบาร์กราฟท่ีจอ LCD  X X X X 

 13.2 การวดัระยะทางดว้ยโมดุลตรวจจบัระยะทางแบบอินฟราเรด  X X X X 

 13.3 การเปิดปิดเคร่ืองใชไ้ฟฟ้าดว้ย Relay และ Solid-State relay  X X X X 
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โครงการสอนรายวชิาและแผนการสอนรายวชิา 

  การน าหลกัสูตรรายวิชาไปใชใ้ห้เกิดผลตามจุดประสงคร์ายวิชา มาตรฐานรายวชิาและค าอธิบาย
รายวชิาถือเป็นหน้าที่อนัส าคญัยิง่ของผูส้อน โดยเฉพาะผูส้อนตอ้งมีความเขา้ใจในหลกัสูตรรายวิชา เพื่อ
จะไดน้ าไปวางแผนการสอนใหผู้เ้รียนเกิดการเปล่ียนแปลงพฤติกรรมบรรลุตามจุดประสงคแ์ละเป้าหมาย
ของหลักสูตรที่มุ่งเป้าให้ผูเ้รียนคิดเป็น ท าเป็น และแก้ปัญหาเป็น ดังนั้นในการเรียนการสอน ผูส้อน
จะตอ้งจดัท าโครงการสอนรายวิชาให้เป็นไปตามขั้นตอนเหมาะสมกบัเวลาที่ใชใ้นการเรียนการสอนและ
ผูเ้รียนดว้ย 
  การจดัท าโครงการสอนรายวชิาเปรียบเสมือนเป็นปฏิทินการปฏิบติังานของผูส้อนในการก าหนด
ขอบข่ายการเรียนการสอน เป็นการจดัเตรียมการสอนของผูส้อนว่า จะตอ้งเตรียมเน้ือหาวิชา  นั้น จะใช้
วิธีการสอนแบบไหน  เลือกชนิดของส่ือการเรียนการสอนอย่างไร มีจุดใดที่ต้องท าการวดัผลและ
ประเมินผล ซ่ึงเป็นการจดัเตรียมและวางแผนในภาพรวมวงกวา้งของภาคเรียนนั้นๆ การจดัท าโครงการ
สอนรายวิชาที่จะก่อให้เกิดผลสมบูรณ์คุม้ค่าที่สุด ควรจะตอ้งแจง้ให้กบัผูเ้รียนทุกคนไดท้ราบ เพื่อเป็นส่ิง
ที่จะใชใ้นการตรวจปรับกนัเองระหว่างผูเ้รียนกบัผูส้อน ส่วนผูเ้รียนก็จะทราบว่าในรายวชิานั้นตอ้งเรียน
เก่ียวกับอะไรบา้ง ใช้เวลาเท่าไร ถือเป็นการเตรียมตวัส าหรับการเรียน  อีกทั้ งเป็นการขจดัปัญหาอัน
เน่ืองมาจากผูส้อนสอนไม่ตรงตามหลักสูตรและ/หรือสอนไม่ครบตามหลักสูตร ส าหรับแผนการสอน
รายวิชา ซ่ึงจดัเป็นเคร่ืองมือส าคญัอยา่งหน่ึงที่จะช่วยให้ผูส้อนสามารถด าเนินการจดัการเรียนการสอน
บรรลุเป้าหมายตามหลกัสูตรรายวิชา ก าหนดอยา่งมีประสิทธิภาพ จะให้รายละเอียดมากกว่า โครงการ
สอนรายวชิาเพราะส่วนประกอบต่างๆ จะประกอบดว้ย 
   -  จุดประสงคก์ารเรียนรู้  
   -  สาระส าคญั 
   -  กิจกรรมการเรียนการสอน 
   -  ส่ือการเรียนการสอน 
   -  การวดัผลและการประเมินผล 
  การจดัท าแผนการสอนรายวิชาอยา่งมีระบบ ผูส้อนจะน าผูเ้รียนสู่จุดหมายของการเรียนรู้และ
ส าเร็จประสงคต์ามจุดมุ่งหมายของหลกัสูตรรายวิชา ส่งเสริมให้ผูเ้รียนเกิดการเรียนรู้ครบถว้นสอดคลอ้ง
กบัเวลาที่ใชอ้ยา่งเหมาพะสม ทั้งยงัช่วยสนับสนุนส่งเสริมให้ผูส้อนใฝ่ศึกษาหาความรู้ ในเร่ืองหลกัสูตร
การสอน ระบบการสอน การจดัท า จดัหา และเลือกส่ือประกอบการเรียนการสอน  วิธีการวดัผลและ
ประเมินผล ช่วยใหผู้ส้อนมีความมัน่ใจในการสอนมากยิง่ขึ้น  
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  ดงันั้นการน าหลกัสูตรไปใชเ้พื่อให้เกิดผลบรรลุตามจุดประสงคร์ายวิชา มาตรฐานรายวิชา
และอธิบายรายวิชา โดยมีการวางแผนการสอน จดัท าโครงการสอน โดยยดึถือแนวทางตามขอบข่ายที่
หลักสูตรรายวิชาก าหนด ประโยชน์สูงสุดที่เกิดขึ้นจะส่งผลโดยตรงแก่ผูเ้รียนอย่างมีประสิทธิภาพ 
การศึกษาที่มีมาตรฐานเป็นรูปธรรมดว้ย 

การด าเนินการจดัท าแผนการสอนวชิาไมโครคอนโทรลเลอร์  ส าหรับครูผูส้อนใชใ้นการสอนกบั
นักเรียน/นักศึกษาทั้งห้อง กิจกรรมและส่ือการเรียน การสอนในการเรียนรู้  นักเรียน / นักศึกษาจะตอ้ง
ประกอบกิจกรรมไปพร้อม ๆ กนั โดยเน้ือหาวชิา จะประกอบดว้ยแผนการสอนทั้งส้ิน 13 หน่วย  คือ      

แผนการสอนหน่วยที่ 1 เร่ืองโครงสร้าง ส่วนประกอบ หลกัการท างาน สถาปัตยกรรมของ 
ไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ต่าง ๆ 

แผนการสอนหน่วยที่ 2 เร่ืองเคร่ืองมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
แผนการสอนหน่วยที่ 3 เร่ืองภาษาเบสิกส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
แผนการสอนหน่วยที่ 4 เร่ืองพื้นฐานการเช่ือมต่ออินพตุเอาตพ์ตุ 
แผนการสอนหน่วยที่5 เร่ืองการแสดงผลดว้ย LED 7-Segment 
แผนการสอนหน่วยที่ 6 เร่ืองการแสดงผลดว้ย LCD 
แผนการสอนหน่วยที่ 7 เร่ืองการติดต่อสวติซ์เมตริกซ์ 
แผนการสอนหน่วยที่ 8 เร่ืองการรับสญัญาณแอนะล็อก 
แผนการสอนหน่วยที่ 9 เร่ืองการติดต่อกบัตวัตรวจวดัอุณหภูมิ DS1820 
แผนการสอนหน่วยที่ 10 เร่ืองการเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์ 
แผนการสอนหน่วยที่ 11 เร่ืองการควบคุมสเตป็ปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์ 
แผนการสอนหน่วยที่ 12 เร่ืองการติดต่อกบัไอซีสร้างฐานเวลาจริง (RTC) 
แผนการสอนหน่วยที่ 13 เร่ืองการประยกุตใ์ชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 

1. ค าช้ีแจงส าหรับผู้สอน 
1.1  ผูส้อนตอ้งศึกษาเน้ือหาวิชาและแผนการสอนให้เขา้ใจ ก่อนท าการสอนและตอ้งเตรียม

วสัดุ อุปกรณ์ต่าง ๆ เพือ่ใชใ้นการเรียนการสอนตามระบุไวใ้นแผนการสอนแต่ละหน่วยการเรียน 
1.2   ผูส้อนตอ้งด าเนินการสอนตามแผนการสอนอยา่งเคร่งครัด 

                   1.3  ก่อนท าการสอนผูส้อนตอ้งใหผู้เ้รียนท าแบบประเมินก่อนเรียน ซ่ึงแบบประเมินน้ี จะเป็น
แบบประเมินถึงเกณฑ์ที่เขียนขึ้น เพื่อวดัวตัถุประสงค์เชิงพฤติกรรมที่ผูส้อนหวงัว่าผูเ้รียนจะเปล่ียน
พฤติกรรม  
 
 

     1.4  การจดักิจกรรมการเรียนการสอน แบ่งออกเป็นขั้นตอนดงัน้ี 
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   ขั้นที่  1   ประเมินก่อนเรียน 
ขั้นที่  2   น าเขา้สู่บทเรียน 
ขั้นที่  3   ใหเ้น้ือหา 
ขั้นที่  4   ประกอบกิจกรรมการเรียน 
ขั้นที่  5   สรุปผล 

          ขั้นที่  6   ประเมินหลงัเรียน 
โดยการจดักิจกรรมการเรียนการสอน  ผูส้อนจะตอ้งมีทกัษะและความช านาญ ในการใชค้  าถาม

เป็นอยา่งดี จึงจะสามารถน าการอภิปรายใหน้กัเรียน/นกัศึกษาเกิดการเรียนรู้ ไดอ้ยา่งมีประสิทธิผล  
                    1.5 การสรุปบทเรียนเป็นกิจกรรมร่วมระหวา่งผูส้อนกบัผูเ้รียน หรือจะเป็นกิจกรรม ของ
ผูเ้รียนทั้งหมดก็ได ้
                    1.6 หลงัจากเรียนครบหัวขอ้เร่ืองในแต่ละแผนการสอน ให้ผูเ้รียนท าแบบประเมิน หลงัเรียน  
ซ่ึงเป็นแผนเดียวกนักบัแบบประเมินก่อนเรียน 
                    1.7 หลงัจากผูเ้รียน เรียนจบครบทุกแผนการสอนแล้ว ผูส้อนจะตอ้งเก็บขอ้มูลผลการเรียน
จดัท าประวติัการเรียนของผูเ้รียน เพือ่ดูการเปล่ียนแปลงพฤติกรรมและความกา้วหนา้ของผูเ้รียน 

2. บทบาทผู้เรียน 
  เน่ืองจากแผนการสอนวชิาน้ีเป็น แผนการสอนส าหรับครูผูส้อนเป็นผูด้  าเนินการโดยใหน้กัเรียน-
นกัศึกษาปฏิบติักิจกรรมตามบทบาทผูเ้รียนดงัน้ี 

2.1 ผูเ้รียนตอ้งปฏิบติักิจกรรมค าแนะน าของผูส้อนอยา่งเคร่งครัด 
2.2 ผูเ้รียนตอ้งพยายามท าแบบฝึกหดัอยา่งเตม็ความสามารถ (ค าถามที่ใชเ้ป็นเพยีง 

                     ส่วนหน่ึงของการเรียนเท่านั้น) 
3. การจัดช้ันเรียน 
ใชก้ารจดัชั้นเรียนตามปกติ โดยจดัการเรียนการสอนแบบบรรยาย หรือถามตอบสภาพการจดัชั้น

เรียนตอ้งจดั เพื่อที่ใหเ้หมาะสม  สามารถท ากิจกรรมการเรียนและการสอน แก่นักเรียน-นกัศึกษาไดอ้ยา่ง
ทัว่ถึง 
   4. โครงการสอนและแผนการสอน 
  จดัอยู่ในชุดการสอนโดยจดัแบ่งเป็นโครงการสอนประจ าหน่วย ซ่ึงจะมีแผนการสอน แต่ละ
หน่วยประกอบอยูด่ว้ยทุกโครงการสอน 
            5. การประเมินผล 
  ประเมินผลจากการท าใบงาน  การปฏิบตัิงานที่มอบหมาย และการท าแบบประเมินส าหรับเฉลย
แบบประเมิน จะอยูท่า้ยโครงการสอน ประจ าหน่วยแต่ละหน่วย          
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โครงการสอนวชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ รหัสวชิา 20111404 
 

หน่วยที ่ หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
จ านวนคาบ 

ทฤษฏี ปฏิบัติ รวม 

1. โครงสร้าง ส่วนประกอบ หลกัการท างาน สถาปัตยกรรมของ
ไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ต่าง ๆ 

3 1 4 

1.1 โครงสร้างและส่วนประกอบของไมโครคอนโทรลเลอร์    

1.2 สถาปัตยกรรมและหลกัการท างานของ 
     ไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ต่าง ๆ 

   

1.3 ภาษาส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์    

1.4 คุณลกัษณะของชิพไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์จากคู่มือผูผ้ลิต    

2. เคร่ืองมือส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ 2 6 8 
2.1 ซอร์ฟแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC    
2.2 การติดตั้ง MPLAB IDE 8.92    
2.3 การติดตั้ง MicroCode studio    
2.4 การติดตั้ง PICkit2 V2.61    
2.5 ฮาร์ดแวร์ส าหรับศึกษาไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC    

3. ภาษาเบสิกส าหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 4 4 8 
3.1 ระบบตวัเลขท่ีใชใ้นภาษาเบสิก    
3.2 สัญลกัษณ์ ค าสั่งทางคณิตศาสตร์และลอจิกในภาษาเบสิก    
3.3 ค าสั่งภาษาเบสิกส าหรับ PIC BASIC Compiler    

4. พื้นฐานการเช่ือมต่ออินพุตเอาต์พุต 1 3 4 

 4.1 การควบคุม LED    

 4.2 การรับสัญญาณจากสวิตชอิ์นพุต    

 4.3 การส่งสญัญาณความถ่ีออกทางเอาตพุ์ต    

 4.4 การเล่ือนขอ้มูลในรีจิสเตอร์เพ่ือแสดงผลท่ี LED 
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โครงการสอนวชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ รหัสวชิา 20111404 (ต่อ) 
 

หน่วยที ่ หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
จ านวนคาบ 

ทฤษฏี ปฏิบัติ รวม 

5. การแสดงผลด้วย LED 7-Segment 1 3 4 
5.1 โครงสร้างของและการท างานของ LED 7 - Segment    

5.2 การแสดงผลแบบมลัติเพล็กซ์    

6. การแสดงผลด้วย LCD 1 3 4 

6.1 โครงสร้างของจอ LCD และ Graphic LCD    
6.2 ค าสั่งภาษาเบสิกท่ีใชค้วบคุมจอแอลซีดี    

6.3 การต่อใชง้านจอแอลซีดีชนิด Character LCD    
6.4 พอร์ตท่ีต่อระหว่างไมโครคอนโทรลเลอร์กบัจอแอลซีดี    

7. การติดต่อสวิตซ์เมตริกซ์ 1 3 4 
7.1 สวิตชเ์มตริกขนาด 43    

7.2 สวิตชเ์มตริกขนาด 44    

8. การรับสัญญาณแอนะล็อก 1 3 4 

8.1 การแปลงสัญญาณแอนะล็อกเป็นดิจิทลั    
8.2 ค าสั่งภาษา PIC BASIC ท่ีใชใ้นการรับสัญญาณแอนะล็อก    

8.3 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LCD    
8.4 การเขียนโปรแกรมรับแอนะล็อกแสดงผลท่ี LED 7-Segment    

9. การติดต่อกับตัวตรวจวัดอุณหภูมิ DS1820 1 3 4 

 9.1 ไอซีตรวจวดัอุณหภูมิในอนุกรม DS1820    

 9.2 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LCD    

 9.3 การวดัอุณหภูมิแสดงผลท่ี LED 7-Segment    

10. การเขียนโปรแกรมควบคุมดีซีมอเตอร์ 1 3 4 

 10.1 มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง    

 10.2 การควบคุมความเร็วและทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง    

 10.3 โปรแกรมภาษาเบสิกควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง    
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โครงการสอนวชิาไมโครคอนโทรลเลอร์ รหัสวชิา 20111404 (ต่อ) 
 

หน่วยที ่ หัวข้อเร่ือง / รายการสอน 
จ านวนคาบ 

ทฤษฏี ปฏิบัติ รวม 

11. การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์และเซอร์โวมอเตอร์ 2 6 8 
11.1 การควบคุมสเต็ปปิงมอเตอร์    

1.2 การควบคุมเซอร์โวมอเตอร์    

12. การติดต่อกับไอซีสร้างฐานเวลาจริง (RTC) 1 3 4 

12.1 โครงสร้างไอซี Real Time Clock เบอร์ DS1307การเขียนโปรแกรม    
12.2 ภาษาเบสิกติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LCD    

12.3 โปรแกรมติดต่อกบัวงจร RTC แสดงผลท่ี LED 7-Segment    

13. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ 2 6 8 

15.1 การแสดงบาร์กราฟท่ีจอ LCD    
15.2 การวดัระยะทางดว้ยโมดุลตรวจจบัระยะทางแบบอินฟราเรด    

15.3 การเปิดปิดเคร่ืองใชไ้ฟฟ้าดว้ย Relay และ Solid-State relay    

สอบปลายภาคเรียน   4 

รวม 22 50 72 

 
 


